EN I1SO 8100-1 STANDARDI iLE GELEN ANA DEGiSiKLiKLER
Elk. Miih. Serdar Tavaslioglu

Katkilarindan dolayi Sevgili kardesim Mak. Mih Zafer Glines’e tesekkiir ederim.

Gerek teknik gelismeler gerekse uluslararasi ticaretin zorlamalari ile Avrupa ve Amerika ortak
standartlarda bulugsma galismalarini baslatti. Bu galismalardan biri de asansér standartlarinin
ele alinmasini kapsamistir. Boylece EN normu ve ISO standartlari ortak bir ¢gati altina alinmis,
urtinde ayni temelli bir tanimlama yapilmasi hedeflenmistir. Béylece EN ISO 8100-1/2: 2025
standardi ISO kullanan (ilkelerde ISO 8100-1/2:2019 ve Avrupa Birligi Gyesi Ulkelerde de EN
81-20/50:2020 standartlarinin da yerini alacaktir. (Not: Ayni belge CEN’de EN ISO 8100-
1:2025, 1ISO’da ISO 8100-1:2026 ve TSE’de TS ISO 8100-1:2026-05 numarasiyla
yayimlanmistir; bu ¢alismada Ugl de ayni teknik metni ifade eder. ISO 8100-1:2026, I1SO
8100-1:2019’un ikinci baskisidir ve onu iptal ederek yerine gegmektedir.) Bu konuda CEN-TC
10-WG 1_N2250 de asagidaki agiklamayi yapmustir.

“1 Ocak 2026 tarihinden itibaren standartlar yiiriirliige girecek ve ISO'ya bagli iilkelerde
ulusal standart olarak kabul edilebilecektir. CEN (iyesi iilkelerde (AB iilkeleri); EN ISO 8100-
1/2:2025, standartlarinin 1 Temmuz 2026 tarihine kadar Avrupa Birligi Resmi Gazetesi'nde
(OJEU) yayimlanmasi planlanmaktadir.

Bu tarihten itibaren, EN 81-20/50:2020 standartlarinin yiirirliikten kaldirilacagi tarihe kadar
(2029 yilinin ilk ¢ceyregi éngériilmektedir, heniiz bu yazi iizerinde ¢aligsirken bir tarih
belirtiimemistir), yeni EN ISO 8100 standartlari 2014/33/AB Asansér Direktifine uygunluk
karinesi (Presumption of Conformity) saglayacaktir. EN 81-20 ve EN 81-50 yiiriirliikten
kaldirildiktan sonra Avrupa Birligi'nde yalnizca; EN 1SO 8100-1/2:2025 gecerli standartlar
olacaktir.”

Bu calisma asansor sektorli mensuplarina kisaca yeni gelen degisiklikler ve iptal edilen
maddeler konusunda bilgi vermeyi amaclamaktadir. Ancak henlz resmi bir Tlrkce ¢eviri
olmadigi icin calisma esas olarak ingilizce metinler lizerinden yiiriitilmustir. Birgok yeni
kelimenin henlz resmi bir tanimi yapilmadigi icin daha sonra karigikliga yol agcilmamasi
acisindan bu kelimeler orijinal halinde birakilmigtir.

Calismanin amaci, standart metinlerinin yerine gegcmek veya standartlarin resmi yorumu
niteliginde bir dokiiman olusturmak degildir. Bu ¢calisma, iki standart arasindaki
uygulamayi etkileyen degisikliklerin daha kolay anlasilmasini saglamak amaciyla 6zet
olarak hazirlanmis yardimeci bir teknik kaynaktir. Ozet oldugu icin de yazarca 6nemli
gortulmeyen bazi degisiklikler yazi kapsamina alinmamigtir.

Bu rehberde yer alan degerlendirmeler; TS EN 81-20:2020, TS ISO 8100-1:2026, CEN/TC
10/WG1 tarafindan yayimlanan teknik degisiklik dokiimanlari, madde korelasyon
tablolari, Avrupa Asansor Birligi (ELA/EEA) tarafindan yayimlanan teknik aciklamalar ve
Standartlarin ingilizce metinleri esas alinarak hazirlanmistir. Buna ragmen, burada yer
alan yorumlar yazarlarin teknik degerlendirmelerini yansitmakta olup herhangi bir ulusal
veya uluslararasi standardizasyon kurulusunun resmi gorusu olarak
degerlendirilmemelidir.



Bu rehber hazirlanirken azami dikkat gésterilmis olmakla birlikte, olasi hata, eksiklik
veya farkli yorumlardan kaynaklanabilecek dogrudan veya dolayli sonuclardan yazar
herhangi bir sorumluluk kabul etmez. Asansoérlerin tasarimi, imalati, montaji, uygunluk
degerlendirmesi ve periyodik kontrollerinde ilgili standartlarin giincel resmi metinleri esas
alinmalidir. Standartlarda yapilabilecek gelecekteki degisiklikler, dizeltmeler veya
revizyonlar bu rehberde yer alan bilgilerin glincelligini etkileyebilir. Kullanicilarin,
calismalarinda her zaman ilgili standartlarin yuruarlukte bulunan en gincel strimlerini
dikkate almalari tavsiye edilir.

Calismanin daha iyi anlasilabilmesiicin CEN-TC 10-WG 1’in 6n acgiklamasina burada yer
verilmistir. Boylece degisiklikler daha iyi anlasilabilecektir.
“Doktimanda, ilgili standartlardan bazi béliimler CEN ve ISO kurallari gergevesinde
alintilanmis olsa da;
bu dokiiman yalnizca agiklayici ve destekleyici bir kaynaktr,

e standartlarin yorumlanmasi,

e uygulanmasi,

e sinirlanmasi amaciyla kullanilmamalidir.

CEN/TC 10 ile ISO/TC 178 teknik komiteleri tarafindan birlikte hazirlanmis olup, diinya
genelinde ortak kabul géren uyumlu standartlar olusturulmasi amaglanmistir.

Standart yapisindaki degisiklikler
Standartlar, ISO/IEC Direktifleri Béliim 2 esas alinarak yeniden yapilandiriimistir.
Bu kapsamda;

e teknik gereklilikler daha agik héle getirilmis,

e belirsizlik olusturan ifadeler kaldirilmistir.
Ornegin;
Can, may, should gibi tavsiye veya izin bildiren ifadeler yerine, shall kullanilarak zorunlu
hiikiimler net bicimde ifade edilmistir. [Yazarin notu: Uygulamada can/may/should
tamamen kaldirilmamugtir; ISO/IEC Direktifleri B6liim 2 uyarinca yalnizca olanak, izin ve
tavsiye anlamlariyla korunmus, zorunluluk bildiren yerlerde “shall” kullanimi
netlestirilmistir.]
Giivenlik agisindan yapilan gelistirmeler
Standartlar;

e bakim personeli,

e montaj personeli,

e bina sahipleri,

e mlsteriler,

e son kullanicilar
icin glivenligi artiracak sekilde giincellenmistir.
Bunlardan bazilari sunlardir:

e Otomatik kurtarma ¢alismasina iliskin yeni hiikiimler eklenmistir.

e Acil ¢galisma (Emergency Operation) hiikiimleri revize edilmistir.

e Kapilarda el sikismasi/siiriiklenmesi riskini azaltmaya yénelik gereklilikler

genisletilmistir.
e Siber giivenlik ile ilgili yeni sartlar eklenmistir.
e Elektriksel glivenlik donanimlarina ait SIL seviyeleri (Ek A) yeniden diizenlenmistir.



Binaya ait sartlarin ayrilmasi
Asansére 6zgli olmayan, bina ile ilgili sartlar; standart metninden ¢ikarilarak yeni olusturulan,
Ek B — Asansériin monte edildigi binaya iliskin bilgiler basligi altinda toplanmustir.

Yeni teknolojilere uyum

Standart, glincel asansér teknolojilerini kapsayacak sekilde genisletilmistir.

Ornegin; Celik halat disindaki aski sistemleri icin yeni hiikiimler eklenmistir.

Emniyet tertibatinin elektriksel yéntemlerle devreye alinmasina iliskin yeni gereklilikler
eklenmistir.

Makine Yénetmeliginin (Machinery Regulation - MR) Etki Degerlendirmesi

Kapsam

ISO 8100-1 standardi agisindan, yeni veya degistirilmis Makine Yénetmeligi (MR) gereklerinin
degerlendirilmesi.

ilgili temel hiikiimler:

1.1.2 (e) Giivenligin tasarima entegre edilmesi ilkeleri

1.1.9 Bozulmaya (corruption) karsi koruma

1.2.1 Kumanda sistemlerinin glivenligi ve giivenilirligi

1.2.6 Gii¢ kaynagi veya haberlesme agi baglantisinin kesilmesi

(Bu konu ISO 8100-1'de zaten ele alinmaktadir.)

ISO 8100-1'de yapilan baslica degisiklikler

1. MR 1.1.2 (e)

Emniyet fonksiyonlarinin test edilmesine yonelik talimatlar Bu gerekliligi karsilamak
amaciyla; Tablo 25 olusturulmustur. Tablo 25 — Emniyet fonksiyonlari listesi, ilgili madde
numarasiyla birlikte emniyet fonksiyonlarinin tam listesini verir ve her biri icin ézel talimat
gerekip gerekmedigini “Evet”, “Hayir” veya kosullu (ér. “elektriksel yollarla ¢alistiriimadik¢a
hayir”) olarak gésterir. Bu tablo, Madde 6.2.4 Bakim, muayene, onarim ve periyodik
kontroller igin bilgiler béliimiinin bir pargasidir.

2. MR 1.1.9

Yazilimin tanimlanmasi Kullanim dokiimanlarinda; LVD (Alcak Gerilim Direktifi), MD (Makine
Direktifi) ve MR kapsaminda temel saglik ve giivenlik gereklerini etkileyen yazilimlar agik¢a
tanimlanacaktir.

Bunun igin ISO 8100-1e yeni 4.12.4 “Yazilimin tanimlanmasi” maddesi eklenmis; kullanim
bilgilerindeki karsiliklari ise 6.2.2 g) ve 6.2.4 v) olarak diizenlenmistir. (6.2.4 tiimiiyle yeni bir
madde degildir; 81-20 7.2.3 Bakim maddesinin genisletilmis hdlidir.)

3.MR 1.1.9

Siber Giivenlik Yazilimin bozulmaya veya yetkisiz degisiklige karsi korunmasi amaciyla; ISO
8100-1 standardina, Madde 4.10.1.1.5 kapsaminda 1SO 8102-20 standardina atif eklenmistir.
4. MR 1.1.9

Yazilim siiriimlerinin ve parametre degerlerinin dogrulanabilmesi ISO 8100-1 igerisinde
buna yénelik yeni hiikiimler olusturulacaktir. [Yazarin notu: Yayimlanan metinde bu hiikiimler
4.12.4,6.2.2 g), 6.2.4 k) 4)-7) ve 6.2.4 v) olarak yer almistir.]

5.MR 1.1.9 ve MR 1.2.1(f)

Emniyet yazilimi ve parametre degisikliklerinin kayit altina alinmasi. Yeni 4.10.1.1.6
maddesi eklenmistir. Bu maddeye gére; Giivenlikle ilgili olay kayitlari (Audit Records) en az 5
yil siireyle saklanmalidir.”



Bu 6n bilgilendirmeden sonra standarttaki degisiklikler tizerinde durulabilir. Bu ¢alisma
standartta gelen ana degisiklikler tGzerinde duracaktir. Yazimsal degisiklikler, konunun daha iyi
anlasilabilmesi icin yapilmis degisiklikler Gzerinde durmayacak, uygulamaya yonelik gelen
degisikliklerin Gzerinde durmaya ¢alisacaktir. Yukarida da soylendigi gibi standartlarin asli
esastir ve bu sadece yardimci bir galismadir.

STANDARTTAKI DEGISIKLIKLER
Standardin yeni yapilanmasi ortak temel tizerinde olusturulmustur. Onséz bélimleri
degistirilmistir. Bundan sonra EN ISO 8100-1 standardi sadece 8100-1 olarak TS EN 81-20
standardi da 81-20 olarak anilacaktir. 8100-1 standardi 6n sézlinde yapilan degisiklikler
tanimlanmistir.
“Baslica degisiklikler sunlardir:
— dikey kayar kat kapilari ve kabin kapilari igin gereklilikler eklenmistir;
— celik tel halatlar disindaki aski araglarina iliskin gereklilikler eklenmistir;
— otomatik kurtarma ¢alismasi ile ilgili gereklilikler eklenmistir;
— kullanilabilir kabin alani artirilmis siirtiinme tahrikli asansoérlere iliskin gereklilikler
eklenmistir;
— SIL sinifi devreler (6nceden PESSRAL olarak adlandirilan) igin gereklilikler revize edilmistir;
— kuyu dibindeki ¢alisma platformu ile ilgili gereklilikler eklenmistir;
— Kapilarda ellerin (6zellikle cocuk ellerinin) siiriiklenmesini 6nlemeye yénelik sartlar
genisletilmistir;
— kuyu dibindeki siginma alanina giren dengeleme tertibatina (compensation means) iliskin
gereklilikler eklenmistir;
— frenle ilgili gereklilikler, asiri yiik sinirlariyla uyumlu héle getirilmistir;
— makine freninin performansi ve izlenmesi revize edilmistir;
— kuyu dibi erisim merdivenlerine iliskin gereklilikler revize edilmistir;
— elektrik kablolarinin yangin siniflandirmasi belirtilmistir;
— siber giivenlik gereklilikleri eklenmistir;
— acil durum ¢alismasina iliskin gereklilikler revize edilmistir;
— denetim ¢alismasi sirasinda normal hareket sinirlarinin asilmasina iliskin hikim
eklenmistir;
— Elektrikli giivenlik cihazlarinin (Ek A) SIL seviyeleri revize edilmistir;
— hareketli kablonun bitisik iletkenleri arasindaki kisa devre, elektrik arizalari listesine
eklenmistir;
— kuyu aydinlatma sistemi icin armatiirlerin mekanik mukavemeti belirtilmistir;
— kullanim bilgilerine iliskin gereklilikler revize edilmistir;
— emniyet tertibatinin elektriksel yollarla devreye alinmasina (tripping) iliskin gereklilikler
eklenmistir;
— denetim ¢alistirma anahtarinin konumu revize edilmistir;
— belge yapisi, ISO/IEC Yénergeleri, Boliim 2 uyarinca revize edilmistir. Bu belge ile I1SO
8100-20:2018 arasindaki iliski icin bkz. Ek D. ISO/TS 8100-3, bu belge ile bu belgeye déhil
edilmeyen yerel standartlar (ASME A17.1/CSA B44 ve JIS A 4307-1/JIS A 4307-2) arasindaki
farklar hakkinda bilgi saglar.”



INTRODUCTION-GIRIS
Giris maddesi degistirilmistir. 81-20’deki O Giris maddesi altindaki 0.1, 0.2, 0.3 ve 0.4
maddeleri asansor ile dogrudan ilgili olmadigi igin kismen kaldiriimig, kismen yeniden
konumlandirilmistir: 0.1 (tip C standardi olma) Girig boliminde korunmus, 0.2.2 (korunacak
kisiler ve mallar) dogrudan Madde 1 Kapsam igine alinmis, 0.4 (varsayimlar) normatif EK B ile
yeni Madde 7’ye tasinmis, 0.3 (ilkeler) ise tamamen kaldiriimistir. Béylece bina arayiiziine
iliskin bilgilendirme hiikiimleri Madde 0’dan ¢ikarilmis, ancak baglayiciliklari azalmamistir: EK
B normatiftir ve Madde 7.1 “binaile ilgili sinir kosullari EK B’ye uygun olmalidir” diyerek bu
eki ana metne baglamaktadir. 0.4 varsayimlarinin bir bolimd ise EK B’ye degil, dogrudan
Madde 4’te zorunlu sarta dondstirilmustir (6r. 0.4.21 - 4.1.2).

1. SCOPE-KAPSAM
Bu maddedeki sekilsel degisiklik 81-20’de yer alan 1.1, 1.2, 1.3, 1.4 maddelerinin
birlestirilerek tek maddeye indirilmesidir. Asil degisiklik ise kapsam boélimiinde
“ic mekanda bulunan veya hava sartlarindan korunan asansoérler” ile sinirlandiriimasi, yani dis
hava kosullarina maruz (cephe/panoramik dis) asansorlerin kapsam disi birakilmasidir. Ayrica
kapsama “kapali kabin” sarti eklenmis; 81-20 1.3 b)’deki hidrolik hiz (€ 1,00 m/s) ve basing (<
50 MPa) sinirlari kapsam disiliktan teknik sarta dontismis (4.9.3.8.1 ve 4.9.3.5.3.2), EN 81-21
atfi ise kapsamdan cikarilmistir. Kapsam kriterleri madde madde sayilmistir: belirli katlara
hizmet etme, anma hizinin 0,15 m/s’yi asmasi, kapali kabin, diseyle en ¢ok 15° egimli
raylarda hareket ve i¢ mekanda bulunma veya hava sartlarindan korunma. Ayrica standart;
sismik kosullar, erisilebilirlik, vandalizm, itfaiyeci kontroliindeki yangin ve tahliye kullanimi,
engellilerin hizli tahliyesi ve yangin halinde geri ¢agirma sinyali igin ilave sart getirmedigini
acikga belirtmektedir. Bu sinirlandirmanin dogrudan sonucu olarak, 81-20 5.7.2.3.8’de kilavuz
ray hesaplarinda dikkate alinmasi istenen riizgar yikleri (WL) 8100-1'de yer almamaktadir;
standart metninde “rizgar” terimi hig gegmez. Agik havaya maruz asansoérler bu standardin
kapsami diginda oldugundan, bdyle bir uygulamada rizgar yiki hesaplarinin uzmanlarca
ayrica yapilmasi gerekecektir.

2. NORMATIVE REFERENCES-BAGLAYICI ATIFLAR
Dogal olarak ¢ok fazla yeni ISO ve IEC standardi atif kapsami igine alinmis durumdadir. Ayrica
EN atiflarinin yeni versiyonlari listeye girmistir. imalatgi ve kontrolciilerin bu bélimleri
Ozellikle incelemeleri gerekir. Kontrol formlarinin hazirlanmasi esnasinda yeni standartlar
dikkate alinarak kontrol kriterleri olusturulmalidir. Bu galismanin kapsami iginde olmadigi igin
bu bélimde 6zet bilgi verilmistir. Daha 6nce atif yapilan birgok EN standardi yerine I1SO
standartlarinin gectigine dikkat ederek yeni standartlar incelenmelidir. Bununla birlikte bazi
EN atiflari korunmustur (EN 81-28:2022, EN 81-58:2022, EN 13501 serisi, EN 50214:2024);
IEC atiflari ise numara ve tarih olarak 6nemli 6lglide glincellenmistir.

3. TERMS AND DEFINITIONS-TERIMLER VE TANIMLAR
Yeni yapilanmaya ve igerigine gore bazi terimler kaldirilmistir. Bazi terimlerin tanimi
degistirilmis, bazi yeni terimler ise eklenmistir.

Asagidaki tanimlar standarttan ¢ikarilmistir (madde numaralar1 81-20’ye aittir):
e 3.2 Yetkilendirilmis kisi (Authorized person)

e 3.3 Kullanilabilir kabin alan1 (Available car area)
e 3.7 Yetkin kisi (Competent person)



e 3.16 Kilavuz raylar (Guide rails)

e 3.20 Asansor monte eden yiiklenici (Installer)

e 3.23 Lamine cam (Laminated glass)

e 3.40 PESSRAL

e 3.46 Kurtarma c¢aligsmalar1 (Rescue operations)

e 3.50 Giivenlik aksam1 (Safety component)

e 3.55 Tek yonlii kaldiric1 (Single acting jack)

e 3.56 Karkas (Sling)

e 3.61 Tip inceleme belgesi (Type examination certificate)

e 3.62 istenmeyen kabin hareketi (unintended car movement)

Yeni gelen veya igerigi degistirilen, yeniden tarif edilen tanimlardan bazilari ise asagida
verilmistir. Bu tanimlarin heniz resmi gevirileri yapilmadigi igin Tirkgeleri konmamis ancak
degisen maddelerde degisikliklerin anlasilabilir olmasi agisindan gegici olarak Turkge
kargihklari kullanilmistir.

e carbon fibre reinforced polymer CFRP (Karbon Fiber Takviyeli Polimer)

e material consisting of carbon filaments and resin

e minimum breaking force MBF

e specified value in kilonewtons below which the measured breaking force is not
allowed to fail in a breaking force test

e residual breaking force RBF

e force that the suspension means can withstand at the end of the lifetime

e tension member

e load-bearing structural element (ISO 8100-1, 3.62; standarttaki tanim bu kadardir —
terim, elastomer kapl gelik halat, tahrik kayigi ve zamanlama kayisi baglaminda
kullanilir)

e balancing weight

e mass which compensates all or part of the mass of the car

e counterweight

e mass which compensates the mass of the car and a part of the rated load

e goods passenger lift

e passenger lift with additional measures for the transport of goods

e automatic operation

e operation in which start of the movement of the car happens in response to the
momentary actuation of operating devices

e orinresponse to any other automatic starting function (NOT 1: ilave bilgi icin bkz. Ek
E — isletme tiirlerine genel bakis)

e normal operation

e automatic operation wherein the lift is used for transport of passenger or goods, and
wherein the car is stopped

e automatically at the landings (NOT 1: ilave bilgi icin bkz. Ek E — isletme tiirlerine
genel bakis)

e automatic rescue operation

e device or function that operates automatically in case of failure or loss of power
supply to move the lift car to a landing

e hold-to-run control device



e control device which initiates and maintains machine functions only as long as the
manual control (actuator) is actuated

e mission time
maximum time interval between manufacturing date and replacement date

e SlL-rated circuit (replaces PESSRAL)

e circuit based on electrical (E), and/or electronic (E), and/or programmable electronic
(PE) components with a defined safety integrity level (SIL)

Yukaridaki listeye yeni terimler de eklenebilir:

machinery cabinet (makine dolabi),

electric safety device (= emniyet kontagi, glivenlik devresi veya SIL dereceli devre),
power cycle,

PFDavg ve PFH

Ayrica yeniden tanimlanan

machine room,

stopping accuracy,

levelling accuracy,

positive drive lift

traction lift.

Bu terimlerin tanimlari da 3. bélimde yer almaktadir.

81-20 4 LIST OF SIGNIFICANT HAZARDS-ONEMLI TEHLIKELER LiSTESI
Bu bolim 8100-1'de iptal edilmistir.

4. SAFETY REQUIREMENTS AND/OR PROTECTIVE MEASURES-GUVENLIK
GEREKLILIKLERi VE/VEYA KORUYUCU ONLEMLER

81-20’de 5. Bolim olarak yer alan teknik igerik kismi 81-20’de 4. Bolimin iptal edilmesi ile
beraber 8100-1'de 4. Bolime karsilik gelmistir. Asagida tabloda bu gorilmektedir. 81-20°de 5
ile baslayan maddeler yaklasik karsiligini 8100-1'de 4 ile baslayan maddelerde bulmaktadir.
Yaklasik karsilik denmesinin sebebi bazi maddelerin iptal edilmesi, bazi maddelerin
birlestirilmesi veya yeni bazi maddelerin eklenmesi sonucu biitiin maddeler birebir
karsilamamaktadir ama her iki standardin siralamasi da ayni malzemeleri tanimlamak Ustline
kurulmustur. Boylece 81-20’de aranan madde 8100-1'de kolayca bulunabilmektedir. Bu
boélimde teknik farkhliklar incelenecektir.

5 Safety requirements and/or protective A Safety requirements and/or protective X
measures measures
51 General 4.1 General X
4.1 GENEL

4.1.2 81-20 madde 0.4.21 de bahsedilen koruyucularin sabitleme sistemleri koruyucu
¢ikarilacagi zaman ekipmana bagli kalmasini sdylemektedir. Koruyucularin sabitleme
sistemleri, koruyucu 6.2.4’teki talimatlar uyarinca sékiilecekse koruyucuya veya ekipmana
bagh kalmaldir. 81-20’de bir varsayim (0.4.21) olan bu hiikiim, 8100-1'de zorunlu sart haline
gelmistir.



4.1.4 81-20 madde 5.1.2 de etiketlerin goérinir olmasi yeni standartta yeniden
diizenlenmistir; 81-20’deki “silinmez, okunakli, kolay anlasilir, dayanikl malzemeden ve
gorunir konumda” nitelikleri madde metninden gikarilmis, dil sarti ayri bir maddeye (4.1.3)
tasinmistir. Temizlik maddeleri, yag ve gres nedeniyle okunamaz hale gelmemeli ve
muhafazalar harig olmak lzere, Girinlin pargalarinin arkasinda gizlenmemelidir eklemeleri
yapimistr.

4.2 KUYU, MAKINE ODALARI VE MAKARA ODALARI
4.2.1.1.1 81-20 standardinda yetkili kisilerce ulagilmasi istenen mahaller bir anahtar kullanimi
ile ulasilabilmeli tanimlamasi yapilarak yetkili personel tanimi kaldirilmistir.
4.2.1.2 Kuyu dibi aydinlatmasina eger varsa platform aydinlatmalari da dahil edilmistir. Ayrica
armatirler icin mekanik mukavemet sarti getirilmis ve sabitler igin IEC 60598-1:2024, 7.13
seviye 1 veya IEC 62262:2002+AMD1:2021, IKO3 ve hareketli armatirler igin IEC 60598-
1:2024, 7.13 seviye 3 veya IEC 62262:2002+AMD1:2021 IK05, maddelerine atif yapilmistir.
Bunlarin karsiligi olan garpma enerijileri J olarak asagidaki tabloda verilmistir. Kuyuda
kullanilacak armatdrlerin bu standartlara uygun olarak temin edilmesi 6nemlidir.

Table 1 — Relation between IK code and impact energy

IK code IKOO IKO1 IK02 IKO3 IK04 IKO5 IK06 IKO7 IK08 IK09 IK10 1K11
Impact
energy, J a 0,14 0,2 0,35 0,5 0,7 1 2 5 10 20 50

4.2.1.3.1 Asansor kuyusu giris kapisinda veya kuyuya girmek icin merdiven bulunan sahanlik
kapisinda bir kontrol ¢alishirma anahtari ve kuyu aydinlatmasi anahtari konmasi istenmistir.
Kuyuya girmeden 6nce aydinlatma ve revizyon anahtarinin faal hale getirilmesi
hedeflenmistir. Montaj yeri 6lglleri ayni maddede verilmistir.

4.2.1.3.2 Makine ve makara alanlarinda ayri odalarin ve alanlarin olmasi durumunda her
mahal ve oda igin ayri priz sarti getirilmistir (4.10.7.2). Aydinlatma tarafinda ise 81-20’deki
“her erisim noktasina yakin anahtar” sarti gevsetilerek 4.10.8.2’ye atifla genel bir
anahtarlama sartina donlismustar.

4.2.1.4 Uyari baslatma 8100-1 standardi alarm yerine uyari baglatma kelimesini
kullanmaktadir. Kabin iginden uyari verilemedigi durumlarda kabin stiine, kuyuya erisim
kapisi bulunmayan durumlarda, kuyuda veya kabinin altinda uyari sistemi kullaniimasini
istemektedir. Bumaddede gelen dnemli bir degisiklik TS EN 81-28 standardinin zorunlu
olmaktan cikarilmasidir. a) fikrasinda TS EN 81-28 standardi sarti veya yerine b) 1,00 m
mesafede 80 dB(A) ses seviyesine sahip, 4.10.11’e gore acil durum beslemesinden ¢alisan,
kabin Ustlinde veya bir kat alaninda kullanilacak akustik bir cihazin kullanilabilecegini
soylemektedir. Bu da TS EN 81-28 standardini zorunlu olmaktan gikarmaktadir, isteyen b)
stkkini uygulayabilir. Ancak 4.12.3.1 altindaki NOT, ulusal veya yerel mevzuatin a) sikkini
zorunlu kilabilecegini belirtmektedir. Ayrica EN 81-28 atfi 2003 baskisindan 2022 baskisina
glncellenmistir.

4.2.1.5 Kuvvetler Bu maddede yapilacak hesaplamalara P bos kabin agirligi tanimindaki
“dengeleme halatlari/zincirleri” ifadesi “dengeleme tertibati (compensation means)” olarak
yeniden yazilmistir; tanimin kapsami degismemistir. Maddedeki asil yenilik, 81-20
5.2.1.8.4’teki “kuyu tabani kilavuz ray altindaki kuvveti tagimalidir” kurgusunun 4.2.1.5.1°de
“her kilavuz ray altindaki diisey kuvvet hesaplanmalidir” seklinde ayri bir maddeye
donusturidlmesidir. Kuyu dibine gelen kuvvetler hesaplanirken P degeri buna gore
diizenlenmelidir.



4.2.2 Kuyuya erisim 4.2.2.1 b) fikrasinda eger bir kuyu dibi platformu var ise bu durumda
olmasi gereken sartlari belirtmistir. Kuyuya erisim kapisi ve merdiveni, erisim kapagi ve ayrica
platform merdiveni 6zellikleri belirtilmistir. Kuyuya erisim kapisi ile kuyu tabani arasindaki
diisey mesafe 0,50 m’yi astiginda kuyu erisim merdiveni sarti agik¢a belirtilmistir. Sekil 1’de
bu madde ile ilgili agiklayici sekiller verilmistir. Kuyu platformunun altindaki disme yiksekligi
3,00 m veya daha fazla ise, merdiven I1SO 14122-4:2016, 5.5.1'e uygun bir glivenlik kafesi ile
donatilmalidir eklemesi yapilmistir.

4.2.2.2 maddesinde kuyu tabanindaki durma alanlarindan asagidakilere dikey mesafe 2,20
m'yi astiginda bir kuyu platformu saglanmalidir, sarti getirilmis ve platformlarin saglamasi
gereken oOzellikler ayrintili sekilde tanimlanmigtir. Gene 1SO 14122-2:2016, 4.2.4.7'ye uygun
olarak kaymaz malzeme olmasi gerektigi belirtilmis ve Sekil 2’de belirtilen uyarilarin olmasi
gerektigi belirtilmistir.

4.2.3.2 maddesinde kuyu platformundaki erisim kapaklari agma kuvveti 150 N ile
sinirlandirilmistir. Bu tamamen yeni bir hilkiimdiir; 81-20°de kuyu platformu erisim kapagi
bulunmuyordu ve makine/makara odasi kapaklari igin kuvvet degeri degil “karsi agirlikli
olma” sarti vardi.

4.2.3.3 b) maddesinde bir agiklama eklenmis ve erisim kapilari, acil durum kapilari ve kontrol
kapilarinin anahtar kullanilmadan kapatilabilmesi ve kapatildiginda otomatik olarak
kilitlenmesi istenmistir. Ayrica f) fikrasinda yuvarlak veya kare kesitte 0,09 m?'lik bir alana esit
olarak dagitilmis 1 000 N'lik bir kuvvete 15 mm'yi asan elastik deformasyon olmaksizin
dayanmalidir, agiklamasi yapilmistir. Bu teknik bir degisiklik degildir: 81-20 5.2.3.3 f)’deki 0,30
m x 0,30 m alani 0,09 m? olarak yeniden ifade edilmistir (0,30 x 0,30 = 0,09 m?); kesit her iki
standartta da yuvarlak veya kare olmalidir.

4.2.5.2.2 Kuyu kismen kapali ise, muhafaza; zemin, merdiven veya platform kenarlarindan en
fazla 0,15 m uzaklikta konumlandirilmahdir. 81-20 5.2.5.2.3 d)’den degisiklik, oradaki “...veya
5.2.5.2.2.2’ye gore korunmalidir” alternatifinin kaldiriimasidir.

4.2.5.2.4 Kuyu igindeki genisligi 0,15 m’den ve uzunlugu 0,25 m’den daha fazla gikintisi olan
yatay kirigler igin (81-20’de yalnizca 0,15 m genislik 6lgtti vardi) uygulanacak egimli alanlarin
300 N’lik bir kuvvete karsi 1 mm kalici deformasyon gosterebilecegi eklenmistir. Daha 6nce
kalici deformasyon toleransi yoktu sadece en fazla 15 mm elastik deformasyona izin
veriliyordu.

4.2.5.3.1 maddesinde kuyu ig ylizeyi ile kabin arasindaki yatay mesafe kuyu yiksekliginin
tamami boyunca 0,12 m'yi asmamalidir sarti getirilmistir. Daha 6nce bu mesafe 0,15 m idi.
4.2.5.3.2 maddesi a)2) fikrasinda eger iki kat arasindaki mesafe yeterli degilse uygulanmasi
gereken sartlari tanimlamistir. Gene burada b) 1) fikrasinda 15 mm elastik deformasyona ek
olarak 1 mm kalici deformasyon toleransi getirilmistir. Ayrica 4.2.5.3.1 b)’ye gore kat kapilari
disey olarak kayan yuk-yolcu asansoérlerinde hareket mesafesi boyunca 0,15 m'yi
gecmemelidir denmektedir, daha 6nce bu mesafe 0,20 m idi.

4.2.5.5.1 Kuyudaki koruma 6nlemlerinde karsi agirlik veya dengeleme agirligi separatorleri
icin, kuyu platformu varsa ve karsi agirligin/dengeleme agirliginin en alt noktasi ile platform
arasindaki diisey mesafe 2,00 m’den, platform kenarlari ile aradaki yatay mesafe de 0,50
m’den az ise bu durum dikkate alinarak ek agiklamalar getirilmistir. Separatér kuyu
tabanindan 0,30 m yukseklikten baglayabilirken bu mesafe platformlar igin 0,10 m ile
sinirlandinimistir. Ayrica g) fikrasindaki “300 N’lik bir kuvvet, 5 cm?lik alana esit dagilmis
olarak ekranin herhangi bir noktasina dik agiyla uygulandiginda, karsi agirlik veya dengeleme
agirhginin ekranla garpismasina neden olacak sekilde sapmamalidir” sart1 81-20 5.2.5.5.1
g)’den degismeden korunmustur. 50 mm’lik mesafe sarti ise kaldirilmamis, bagimsiz bir



madde olan 4.2.5.5.3’e taginmistir. Bu maddeye gore kabin ve kabine bagli bilesenler karsi
agirhktan en az 50 mm mesafede olmalidir. Ayrica 81-20 5.2.5.5.1’de kosulsuz olan perde
sarti, 8100-1'de yalnizca yukaridaki mesafe kosullarinin saglanmasi halinde aranmaktadir; bu,
gercek bir kapsam daralmasidir.

4.2.5.5.2 maddesinde ayni sekilde kabin separatorleri igin de ek agiklamalar yapilmistir. b)
fikrasinda 5 cm?'lik bir alana esit olarak dagitilmis 300 N'luk bir kuvvet uygulandiginda,
hareketli pargalarin bélmeyle ¢arpismasina neden olacak sekilde sapmamalidir denmekte ve
c) fikrasinda yiikseklik kuyu tabanindan, kuyu platformundan ve kuyu dibi merdiven
basamaklarinin en Gst basamagindan 2,5 m ylksekte olmalidir denmektedir. Genislik, bir
kuyudan digerine gegisi engelleyecek sekilde olmali ve bitisik duvara olan maksimum bos
mesafe 0,15 m olmalidir denmektedir. 81-20 5.2.5.5.2.1’de yalnizca “genislik, bir kuyudan
digerine gecisi engelleyecek yeterlilikte olmalidir” deniyordu ve mesafe verilmiyordu (bu
mesafe 0,3 m olarak kabul ediliyordu). Ayrica 2,50 m yiksekligin referansi “en alt kat
désemesinden “kuyu tabani / kuyu platformu / merdivenin en Ust basamagina” taginmistir.
4.2.5.8.1 kabin en alt konumundayken kuyu tabaninda veya varsa kuyu platformunda
saglanan siginma alaninda hareketli kablolarin olmasi veya dengeleme araglarinin bulunmasi
durumunda saglanmasi gereken sartlar belirtilmistir. Ayrica Sekil 8 ve 9 da agiklayici grafikler
eklenmistir. Ayrica 4.2.5.8.1 maddesinde kuyu dibi pozisyonlari igin diz gokme sekli eklenmis,
bu durum Tablo 3’te 3. pozisyon olarak resmedilmistir. 81-20 Tablo 4’te (¢ tip varken (dik,
¢omelme, yatma) ISO Tablo 3’te dort tip bulunmakta ve “yatma” Tip 4’e kaymaktadir.
81-20’deki 5.2.6.3.2.3 maddesindeki Makinenin korumasiz dénen pargalarinin lizerinde en az
0,30 m'lik net bir diisey mesafe bulunmalidir sarti kaldirilmis, makinenin dénen pargalarinin
korunmasi ise 8100-1'de 4.9.1.2’de yer alir ve 81-20 5.9.1.2’den degismemistir; 4.5.7.1
yalnizca kasnak, makara ve digli korumasina iliskindir.

4.2.6.3.3 Doseme ve zemindeki agikliklar ile buradan gegen pargalar arasindaki mesafeler 150
mm’yi agsmamalidir sarti eklenmistir. Ayni maddedeki “en az 50 mm yuksekliginde bilezik
(ferrule)” sartise 81-20 5.2.6.3.3’ten degismeden korunmustur.

4.2.6.4.2 Kuyuda galisma alanlarinda en az 2,00 m yukseklik saglanmasi sarti konmustur. Bu
mesafe daha 6nce 2,10 m idi. Makine odasi yikseklikleri de artik 2,00 m olarak aranacaktir.
Bakim ve muayene gerektiren pargalarin 6niinde 0,50 m x 0,60 m’lik yatay serbest alan
istenmesi yeni madde degildir ama motora merdivenle ulasmaya galisanlar bunu dikkate
almalhdir. Sorun sadece makine veya motora ulasabilmek degil, orada bir calisma alani da
bulabilmek olarak degerlendirilmelidir (yazarin notu).

4.2.6.4.3.1 Makine tizerindeki bakim ve denetim islerinin kabin iginden veya kabin ¢atisindan
gergeklestiriimesi durumlarda, asansorde kontrolsiiz kabin hareketinin miimkiin oldugu
durumlarda, mekanik kilitleme cihazlari sart kosulmustur. Eger kontrolsiiz kabin hareketi
mumkin degilse bu sart kaldirilmistir. Bunun 6.2.4’deki talimatlarda agikga belirtilmesi
gerekir.

4.2.6.4.3.2 maddesinde kabin duvarlarinda kontrol kapilarinin bulunabilecegi sartina b) 81-
20’de “genigligi 0,30 m’den fazla ise bariyer” sarti yerine “0,30 m g¢apinda bir kiirenin
gecebilecegi kuyu acikliklarina erisim vermemeli” gelmis, d)’ye “otomatik olarak kilitlenmeli”
eklenmis ve f)’deki atif kabin duvarlari ile ilgili gereklilikleri 4.4.3.2.2 karsilamalidir olarak
netlestirilmistir.

4.2.6.4.4.1 Makine (izerindeki bakim ve denetim islerinin kuyu dibinden gerceklestirilmesi
halinde asansorde kontrolsiiz kabin hareketinin miimkin oldugu durumlarda, mekanik
kilitleme cihazlari sart kosulmustur ve g) fikrasinda asansoériin otomatik ¢alismaya donmesi



icin, kuyu digsinda, kuyuya erisim saglayan kapidan yatay olarak 2,00 m'den daha az bir
mesafede, yerinde kasith olarak sifirlama yapilmasi gerekir sarti eklenmistir.

4.2.6.4.5.4 maddesinde geriye ¢ekilebilir platformlar igin gerekli kuvvet 150 N’yi agsmamalidir
denmektedir, daha 6nce bu kuvvet 250 N idi.

4.2.6.7.2 maddesinde gene makara odalarinda kuyuya bakan agikliklar ile oradan gegen
pargalar arasinda 150 mm sarti konmus ayrica bitiin kasnaklarin korunmasi istenerek
korumasiz kasnaklarin Gistiinde 0,30 m mesafe olmasi sarti kaldirilmistir. Kasnak korumasi
bakimindan Tablo 14, 81-20 Tablo 10 ile ayni yaklagimi stirdiiriir: makine ve makara
odalarinda en az sikisma noktasi koruyucusu (nip guard) zorunlu tutulmus; halat, kayis veya
zincirin kasnaga yatay olarak ya da yataydan yukari 90°'ye kadar agiyla girmesi halinde ise
cisim girmesini dnleyen ikinci koruma da istenmistir.

4.3 KAT VE KABIN KAPILARI
4.3.1.4 Kapali konumda kapi panelleri ve paneller ile dikme ve esikler arasindaki agikliklar 6
mm’yi gegmemelidir. Ancak bazi durumlarda cam, ayna, paslanmaz ve gelik panellerde bazi
durumlarda bu agikliklarin daha az olmasi sarti konmustur. Bunun igin sartlar Tablo 4’te
belirtilmistir. Eski standart asinma durumunda agikliklari 10 mm kabul ediyordu, yeni standart
bu acikhgl en fazla 8 mm olarak almaktadir. Uygulama cinsine gore bu agikliklar daha da az
olabilir. Standart maddesi ve 6zel durumlar incelenmelidir.
4.3.1.6 Menteseli kat kapilarinin agilma yénlerinin tersi agilmalari dnlemek igin durdurucular
konmasini istemektedir. Bu sart daha dnce sadece kabin kapisi icin vardi.
4.3.1.7 Dusey strgult kapilarin hizli galisan paneli 6niinde ¢arpma darbesini dnlemek igin
esnek parc¢a zorunlulugu getirilmis ve sartlari agiklanmistir. a) fikrasinda esnek kismin
yuksekligi 25 mm ile 50 mm arasinda verilmis; b) fikrasinda ise hizli panelin 6n kenarina
konacak, kesme ve ezme yapmayan, en az 20 mm sikisabilir agiklik saglayan esnek eleman
tanimlanmistir.
4.3.3.3.1 Dusey olarak galisan strgili kapilarda iki bagimsiz aski halati, zinciri veya kayisi
olmali ve bunlardan birisinin kopmasi durumunda panelin diismesi 6nlenmelidir. Aski
halatinin kopmasi durumunda kapi ¢alismaya devam etmemelidir.
4.3.3.3.5 Dusey olan siirguli paneller yergekimi sebebi ile agilmaya veya kapanmaya karsi
dengelenmeli, dengelenme elemanlari sabitlenmeli, bu sabitlemeler yeterli 6nlemler alinarak
kazara yer degistirmeye misaade etmemelidir.
4.3.4.2 Kuyuya erigimi saglayan yatay mesafe kabin kapisi ile kat kapisi arasindaki yatay
mesafe 0,10 m’yi gegmemelidir. Bu 6l¢li daha 6nce 0,12 m idi. Bu sinir {i¢ hal igin gegerlidir: a)
kabin ve kat kapilarinin ¢alisma ¢evrimi boyunca 6n kenarlari arasinda; b) yandan agilan
kapilarin kapanma tarafindaki kapi dikmeleri arasinda; c) disey siirgili kapilarin dikmeleri
arasinda 2,50 m yukseklige kadar.
4.3.4.3 Farkl kapi kombinasyonlari igin ayrintili agiklamalar yapilmis ve 6élgiler verilmistir. Bu
hallerde kapal kapilar arasindaki higbir bosluga, duruma goére 0,12 m veya 0,15 m gapinda bir
kirenin yerlestirilememesi istenmektedir. Bu sartlar maddede agiklanmis ayni zamanda Sekil
12, Sekil 13, Sekil 14, Sekil 15, Sekil 16 ve Sekil 17°de ayrintili sekilde tarif edilmistir. Bu
maddede 6zellikle dlsey suirglli kapilarda istenen pahlara dikkat edilmelidir.
4.3.5.2 Yatay stirgult kapilar ve katlanir kapilar, kilavuz elemanlarindan herhangi birinin
arizalanmasi durumunda kapi panellerini yerinde tutmak igin tutucularla donatilmalidir.
Tutucular, kilavuzlama araclarinin yapisal parcalari veya kapi paneli ya da askinin bir
parcasi olan metalik cihazlar olmalidir. Bu 81-20°de daha 6nce mekanik bir ara¢ olarak
tavsiye ediliyordu. Esikteki alt tutucular kendiliginden gevsemeye karsi emniyete



alinmali ve esikle saglanmasi gereken kavrama isaretlenmelidir. Sarkac darbe deneyi,
Ust kilavuzlama elemani yerindeyken ve alt kilavuzlama elemani sokiilmus halde her
panelicgin ayri ayri yapilir, kapi normal kilavuz tertibati takiliyken de sarkac testine
dayanmalidir denmektedir. Ayrica aski plakasi tutuculari karsi parcalariyla bindirmelidir.
4.3.5.3 150 N el kuvvetinin uygulama noktasi 81-20 5.3.5.3.3'te "en elverissiz nokta" iken
4.3.5.3'te "esik seviyesinin 25 mm'den az lUzerinde" olarak sabitlenmistir.

4.3.5.4 maddesinde darbe testleri icin agiklamalar genisletilmis, bu agiklamalar Tablo
5’te verilmistir. Ayrica dusey surgull kapilar icin de deney proseduru eklenmistir;
prosedur 4.3.5.8’de tanimlanmis, carpma noktalari Tablo 6’da verilmistir. Sekil 19’da
dusey calisan kapilar icin darbe noktalari agikca belirtilmistir.

4.3.5.7 Lamine camlarin isaretlenmesi sarti degismistir. xx,y formatinda verilen kalinlik;
burada x, her bir cam panelin milimetre cinsinden nominal kalinligl, y ise 0,38 mm'nin
katlari cinsinden ara katman sayisidir. isaret, cam panelin kenarlarindan en az 25 mm
uzakta bulunmaldir. Karakterlerin minimum yuksekligi 5 mm olmaldir.

4.3.5.8 Duisey stirgult kapilar icin de metalik tutucular tanimlanmis, tasimalari gereken sartlar
detayli olarak tanimlanmistir.

4.3.6.2.1.2 Menteseli kat kapisi ile beraber calisan otomatik kabin kapisi calisma sartlari
belirtilmis ve gerekli sartlar alt fikralarda tanimlanmistir. Ana mantik kat kapisi tamamen
kapanmadan kabin kapisi kapanmaya baslamamali, kapanmakta olan kabin kapisi tam
acik konumdan itibaren 50 mm hareket ettiginde kat kapisi en geg kilitlenmis olmali, kat
kapisi ise acilmakta olan kabin kapisi tam acik konuma 50 mm kalana kadar kilitli
kalmauldir.

4.3.6.2.2.1 maddesinde b) 3) fikrasinda fotosel/koruyucu tertibat arizasi veya devre disi
birakilmasi halinde, asansor calismaya devam ettirilecekse kapilarin azami kapanma
hizindaki kinetik enerjisinin 4 J ile sinirlandirilmasi ve kapi her kapanisinda akustik
sinyalin galismasi zorunludur; ses seviyesi 35 dB(A) — 65 dB(A) arasinda ayarlanabilir
olmali ve kapilar tam acikken, kabin ve kat tarafinda kapi merkezinden 1,00 m mesafede
1,00 m yukseklikte olctlmelidir denmis, f) fikrasinda katlanir kabin kapilariigin sartlar
siralanmis ve sartlar Sekil 20°de gosterilmistir. Katlanir kabin kapisi bir girintiye
aciliyorsa, girinti en az 135° pahlandirilmali ve agik konumda katlanan kapinin dis kenari
ile pah arasindaki mesafe en az 25 mm olmali; ya da girinti 90° olmali ve bu mesafe en az
35 mm olmaldir. h)fikrasinda Yatay surgull kapilarin acilmasini 6nlemek icin gereken
kuvvet en hizli panelden ilk Ggte bir yolu hari¢ olmak tzere 6lgllduginde 150 N
asmamalidir. Asilmasi halinde kapinin acilma hareketi durdurulmali ve otomatik kapi
hareketi en az 20 s slreyle engellenmelidir. Gene bu maddenin j ve k maddeleri yeni
gelen maddeler olup kapi imalatinda énemlidir. J) fikrasinda kapi acilirken bir test
nesnesi kontrol edilmesini veya sinirli bir bosluk olmasi gerektigi belirtilmigstir. Test
nesnesi ve testin nasil yapilacagi Sekil 22°de tanimlanmistir. k) fikrasinda otomatik
kapilarin panellerinin gizli kenarlarindaki uygulama veya buktumler ile ayrica yapilacak
kaplamanin sartlari belirtilmistir. Bunlar da Sekil 21°’de gdsterilmistir.

4.3.6.2.3 Diisey siirguli kapilar

4.3.6.2.3.1 genel

4.3.6.2.3.2 Otomatik galisan disey strgtli kapilar

4.3.6.2.3.3 Otomatik olmayan motorlu diisey kapilar

4.3.6.2.3.4 Sirali galismaya sahip elektrikle galistirilan diisey strgili kapilar



Maddelerinde Dusey ¢alisan kapilar ayrintili olarak incelenmis Sekil 23 ve Sekil 24’te sartlar
aciklanarak gosterilmistir. Diisey ¢alisan strgtll kapilar igin verilen ayrintilar, 81-20
5.3.6.2.2.3’teki tek maddenin yerine gegen, dnemli dlglide genisletilmis yeni maddelerdir.
4.3.9.1.1 Her kat kapisinin kilitleme elemani, kat tarafinda 300 mm uzunlugunda ve 1 mm
¢apinda diiz yuvarlak bir nesneyle agilmasini dnleyecek sekilde korunmalidir denmistir. Daha
once 6l¢li vermeden korunmalidir diyordu.

4.3.9.1.4 Menteseli kapilarda kilitleme kapi paneli genigliginin en fazla %10’u kadar bir
mesafe icinde dikey kapanma kenarlarinda gerceklesmeli ve paneller sarksa dahi
surdurilmelidir denmektedir. Daha 6nce %10 6lglsu verilmemisti.

4.3.9.1.6 maddesinde kilitleme sistemi yatay slrgtli kapilar ve katlanir kapilar igin esik
seviyesinden 1,50 (£0,1) m yiikseklikte, menteseli kapilar igin kilit pimi (izerinde kuvvet
uygulanmasini belirtmistir. Yeni olan, uygulama noktasinin tanimlanmasi, duisey stirgili
kapilarda kilitleme elemanina en fazla 0,30 m mesafede 1 000 N sartidir. Ayrica b) bendinde,
kapi tipinden bagimsiz olarak, 0,50 m yikseklikten serbest diisen 4 kg’lik rijit kiitlenin
darbesine dayanma sart getirilmistir. Gene alt fikralarinda diigsey kapilar ve diger uygulamalar
icin sartlari belirtmistir.

4.3.9.1.12 maddesinde kapak (flap) tipi kilitleme tertibatlari igin sartlar belirtilmistir. Bu
kilitleme cihazlarinin sadece ylk-yolcu asansoérlerinde kullanilabilecegi sdylenmektedir. Yani
yolcu asansorlerinde kullanilamazlar. Bu ayrim 4.3.9.1.1°de tanimlanmistir: kilitleme elemani
(locking element) kilit mekanizmasinin kendisidir; kilitleme tertibati (locking device) ise
kilitleme islemini gergeklestiren bitin kapi pargalarini igine alacak sekilde kullanilmaktadir.
Bunu sadece kilit tertibati olarak anlamamak gerekir.

4.3.9.3.6 Kabin kilit agilma bdlgesi disinda iken kat kapisi, acil durum kilit agma anahtari dahil
herhangi bir alete ihtiyag duymadan yeniden kilitlenebilmelidir denmektedir.

4.3.9.3.7 Dusey suirgult kapilar igin kapi agma ve kapama kuvvetinin 300 N’den fazla olmasi
durumunda sartlari belirtmektedir. 300 N’den fazla bir kuvvet gerektiriyorsa el kuvvetini 300
N iginde tutmak icin mekanik veya elektrikli araglar kalici olarak sahada bulundurulmalidir.
Elektrikli ¢6ziim, ana beslemeden bagimsiz bir kaynaktan beslenmeli ve enerji kesintisinden
sonra 1 saat iginde kapinin agilmasina imkan vermelidir. Kuvvet, kattan, kuyu dibinden veya
kabin tstinden uygulandiginda 6lgllir; 300 N asiliyorsa bakim veya kurtarma igin kapinin
acilma yontemi talimatlarda belirtilmelidir.

4.3.9.3.8 Duisey suirgult kapilarda acil durum kilit agma tertibatinin arkasinda bulundugu
kapagin sartlarini belirlemektedir. Bu kapagin kendiliginden kapanmasi ve kilitlenmesi
gerekmekte, kapak agilirsa kapi otomatik galismasini durdurmalidir.

4.3.9.3.9 Acil durum kilit agma anahtarinin asansoriin ana salterinin bulundugu mahalde
bulundurulmasi sartini belirtmektedir. Ayrica uyari igeren bir etiketi de zorunlu tutmaktadir.
4.3.12 Yangina dayanikli kat kapilarinda kabin hareketi icin bir komut gelmezse kapilar
otomatik calismada en ge¢ 120 s sonra kapatilmahdir; kapi kapanmasina iliskin bilgi 6.2.3
kullanim bilgilerinde verilmelidir. Daha 6nce bir sire verilmiyordu.

4.3.14.1 Kapi panellerinin birbirlerine dogrudan baglantili olmasi ve hareketlerinin birbirine
bagimli hale gelmesi saglaniyor ise bu baglanti dogrudan mekanik baglanti olarak kabul edilir
ve bu nedenle tiim panellerde 4.3.13.2’de belirtilen cihaz gerektirmez denmektedir. Not
kisminda aski plakasinin kilitleme cihazinin bir pargasi oldugu belirtilmektedir; daha 6nce aski
plakasi, kilavuz araglarin pargasi olarak kabul edilmez deniyordu.

4.3.15.1 maddesinde kapilarin el ile agilabilmesine ek sartlar getirilmistir. c) fikrasinda kapi
motoru elektrik beslemesinin olmamasi sart1 getirilmistir.



4.4 KABIN, KARSI AGIRLIK VE DENGELEME AGIRLIGI
4.4.2.1.1 “kabinin kullanilabilir alan1” ifadesi “kullanilabilir kabin alani” olarak sadelesmis,
beyan yuki—alan iligkisi Tablo 6’dan Tablo 7’ye kaymis ve terim Madde 3 tanim listesinden
cikariimigtir. “Maksimum kullanilabilir alan” terimi ise “maksimum kullanilabilir kabin alani”
haline gelerek 4.4.2.1.1 metninde ve Tablo 7 basliginda korunmaktadir.
4.4.2.1.3 maddesinde kapilar kapaliyken giris cergevesi dikmeleri arasindaki alanin
kullanilabilir kabin alani hesabina dahil edilmesi sartlari degismistir. a) ve b) fikralarinda
durum anlatilmis Sekil 27°de ayrintili olarak gésterilmistir. Ayrim 100 mm derinlik esigine
dayanmaktadir: derinlik 100 mm’yi agsmiyorsa alan hesaba katilmaz, asiyorsa toplam alan
katihr denmektedir.
4.4.2.2.1 Beyan yiiki ile kullanilabilir kabin alani arasindaki iliskinin Tablo 7’ye uygun oldugu
yuk-yolcu asansorleri igin sartlar tanimlanmistir. d) fikrasinda, yiikleme ve bosaltma nedeniyle
kabinin asagi hareketini 20 mm ile sinirlayan mekanik tertibat sart1 kosulsuz hale getirilmistir.
81-205.4.2.2.1 b) 4)’te bu sart ancak seviyeleme hassasiyetinin asiimasi halinde gegerliydi. (f)
fikrasi ise yuk izlemeye iligkindir, yik izleme igin 4.11.2.3 veya SIL 3 ile 4.11.2.4 maddelerini
saglayan cihazlarin kullanilabilecegi séylenmistir. Hidrolik asansorler igin yeni agiklamalar
ilave edilmistir.
4.4.2.2.2 maddesinde mevcut kabin alani Tablo 7'de belirlenen degeri asan ylik-yolcu
asansorleri igin sartlar belirtilmistir. Blyuk kabin alanlari uygulamasi sadece hidrolik
asansorler igin uygulama yerine bitlin asansorleri kapsayan bir uygulama haline getirilmis ve
gerekli sartlar tanimlanmistir. Bu sartlarin saglanabilmesi igin alt fikralarin dikkatlice
incelenmesi gerekir. Ek olarak yeni sartlar getirilmis durumdadir. Yiik izleme sartlarina SIL 3
de ilave edilmistir.
4.4.2.3.3 Yolcu asansorleri igin, kat ylkleme alanlarinda, beyan yuklnl gosteren isaret
karakterlerin minimum yuksekligi 50 mm olacak sekilde olmalidir. Daha 6nce 6lgi
verilmemisti.
4.4.3.1 c) Kabinde kontrol kapilari agilabilecegi sarti getirilmistir.
4.4.3.2.1 Guvenlik cihazinin devreye girmesi durumunda %5’ten fazla egim géstermemesi
sartinda, ylksuz ve diizgiin dagilmig yukla iki hal madde isaretleriyle ayrilmis ve 4.7.4.1’e atif
yapimistr.
4.4.3.2.3 Camdan veya kismen camdan yapilmig kabin duvari Lamine camlar igin ISO 12543-3
standardina atif yapilmistir.
4.4.4 Kabinin yik tasiyici yapisi, EN 13501-1:2018, sinif A1 veya A2 veya B gerekliliklerini
karsilamalidir denmistir. EN 13501 standardi 2018 versiyonuyla revize edilmistir. Ayrica
camlar igin kullanilan standart EN 12600 iken I1SO 29584:2015 olarak revize edilmistir.
4.4.5.1 Kabin eteginde 5 mm’yi asan ¢ikintilar olmamalidir, 2 mm’yi asan gikintilara girintiler
de eklenmis ve bunlarda 75° agiyla pahlandirma istenmistir.
4.4.6.2 Kabin acil durum kapilariigin kabin acil durum kapilari arasindaki mesafenin 0,20 m’yi
asmasi durumunda tasinabilir kdpri sarti getirilmis (81-20 5.4.6.2’de esik 0,35 m idi),
kopriiniin asgari 0,50 m genisligi ve korkuluk sarti 81-20’den korunmus, korkuluk 4.4.7.4 a), b)
ve e)’ye baglanmis, kopri Gzerinde 0,30 m x 0,30 m alan zerinde 2 500 N’lik kuvvet
durumunda 1 mm kalici 15 mm elastik deformasyona miisaade edilmistir.
4.4.7.2 maddesinde c) fikrasinda kabin girisi tarafina korkuluk ve d) fikrasinda kuyu igindeki
¢ikintilarin élgllerinde eklemeler yapiimistir. Ayrica kabin Gstiiniin disinda ayakta
durulabilecek bir yer varsa buralarda da korkuluk istenmistir.



4.4.7.3 Kabin korkulugunda kabin ile kuyu bilesenleri arasinda 0,30 m’yi asan acgikliklar
kapatilmalidir sartina kabin Gzerindeki bilesenler ile kuyu duvari ve kuyu igindeki bilesenler
arasindaki 0,30 m aciklik da ilave edilmistir. Bu sart Sekil 29’da gosterilmistir.

4.4.7.4 maddesinde a) fikrasinda korkulugun gubuklari arasindaki mesafe 0,50 m’yi
asmamalidir denmis, ayrica f) fikrasinda bakim gerektiren ekipman/bilesenlerin kabin
tavanindan yatay mesafesi, korkulugun iginden itibaren 0,70 m'yi gegmemelidir sarti
eklenmistir.

4.4.7.5 Kabin tavaninda kullanilan camlar ISO 12543-2:2021 standardina uygun lamine
glvenlik cami olmalidir denmis ve isaretlemelerin daha dnce belirtilen sekilde yapilmasi
istenmistir.

4.4.8 maddesinde kabin Ustline giris noktasindaki sart degismistir: 81-20’de giris noktasina en
fazla 1 m mesafede durdurma tertibati isteniyordu, 8100-1'de bunun yerine en fazla 0,75 m
yatay mesafede denetim galismasi anahtari istenmektedir; 6l¢i, kat kapisi esiginin ig
kenarindan alinir. Kalici olarak monte edilmis denetim kumanda cihazlari igin siginma alanina
0,30 m sarti ise degismemistir.

4.4.9 maddesinde kabinin Ust kisminda %1 kabin alani kadar kabin st tarafinda, gene alt
tarafinda %1 kabin alani kadar kabin alt tarafinda havalandirma agikhgi istenmekte, kapi
acikhklarinin bu alanlarin her birinin ancak %25’ini karsilayacagi kabul edilmektedir.
4.4.11.1 Dengeleme agirligi kullanimi kisitlamalari pozitif tahrikli ve hidrolik tahrikli
asansorler igin tanimlanmistir.

4.4.11.3 maddesinde metal olmayan dolgu agirliklari igin yeni sartlar ve test yontemi
getirilmistir. Testin sekli Sekil 31’de gosterilmistir.

4.5 ASKI TERTIBATI, DENGELEME ARAGLARI VE iLGiLi KORUMA ARAGLARI
4.5.1.1 Asansor aski tertibatlari igin elastomer kapli halatlar, kayislar, elastomer kapli
kasnaklar sartlari eklenmistir.
4.5.1.2 maddesi ve alt maddeleri 4.5.1.2.1 de gelik halatlarin 4 mm ¢aptan sonra
kullanilabilecegi, bunlarin standart olarak ISO 4344:2022’ye tabi olacagi veya Tablo 11’de
verilen 6zelliklere ve 8100-2’de belirtilen testlere gére uygun olmasi gerektigini
belirtmektedir.
4.5.1.2.2,4.5.1.2.3 maddelerinde ise yeni tanimlanan elastomer kapli malzemelerin tagimasi
gereken oOzellikler tanimlanmaktadir.
4.5.1.5,4.5.1.6, 4.5.1.7 ve 4.5.1.8 maddelerinde sirasiyla elastomer kapli tahrik kasnagi
kanallari (4.5.1.5), elastomer kapli halat ve kayislar igin tahrik kasnaklari (4.5.1.6), elastomer
kapli zamanlama kayislari igin tahrikli disliler (4.5.1.7) ve metal olmayan degistirilebilir kanal
astarlari (4.5.1.8) tanimlanmaktadir. 4.5.1.6 ve 4.5.1.7’deki kasnak ve disli gbvdeleri gelik,
dokme demir veya aliminyumdur; yalnizca 4.5.1.8 metal olmayan kanal veya yiv bileseni tarif
etmektedir.
4.5.2.1 Kasnaklar, makaralar, tamburlar ve dislilerin adim ¢api1 (D) ile aski araglarinin nominal
capi (d) arasindaki minimum oranlar Tablo 12’de verilmistir. Ozellikle yeni tanimlanan aski
elemanlari oranlarina dikkat edilmelidir.
4.5.2.2.1 Elastomer kapl aski tertibatlari ve 4.5.1.2.1 b) maddesine gore gelik halatlar igin
MBF, ISO 8100-2:2026, 4.13.4 uyarinca dogrulanmalidir sarti eklenmistir. Ayrica pozitif ve
hidrolik tahriklerde, dengeleme agirliklari igin de hesap yontemi verilmistir. Tablo 12’ye gére
ISO 4344:2022 halatlarinda asgari D/d orani 40’tir ve bu halde Tablo 13 uyarinca yorulma
Omru deneyi istenmez, kullanilamaz élgitleriyle gdrsel muayene yeterlidir; elastomer kapli



aski elemanlariile 4.5.1.2.1 b) gelik halatlarinda ise ISO 8100-2’ye gore yorulma 6mri deneyi
yapilmalidir. Zincirler Tablo 13 kapsaminda degildir.

4.5.2.2.2 maddesinde, Tablo 13 uyarinca yorulma émri deneyi yapilmamis 4.5.1.2.1 a) gelik
halatlar ile zincirler igin asgari glivenlik faktorleri verilmistir (zincirler Tablo 13 kapsaminda
degildir; zincirler icin deger 10’dur).

4.5.2.2.3 maddesinde ise Tablo 13’e gore yorulma 6mr testi yapiimis celik halat ve
elastomer kapli aski elemanlarinin minimum giivenlik faktorleri verilmistir.

4.5.2.3.1 maddesinde Tablo 13’e isaret edilerek yorulma émri testi ve izleme yontemleri
tanimlanmistir.

4.5.2.3.2 maddesi blikiim sayaci ve fiziksel mukavemeti izleme sonucunda aski elemanlarinin
degistirilmesi gerekliligi dogunca asansdrde olmasi gereken galisma sartlarini ve degistirme
sonucunda sifirlama ve otomatik ¢alismaya geri dontsi tanimlamistir.

4.5.2.3.3 ve alt maddelerinde bikiim sayaci ve biikiim sayisinin hesaplanmasi anlatilmistir. Bu
madde ile ilgili Sekil 32 bikim sayaci, Sekil 33 basit ve ters bikim sayimi érnekleri verilmistir.
4.5.2.3.4 maddesinde ise aski sistemlerinin fiziksel mukavemet izleme sistemleri sartlari
belirtilmistir.

4.5.2.3.5 maddesi yalnizca 6 mm’den kicik capli (4 mm < d < 6 mm) celik tel halatlar icindir.
CGap azalmasini 6lgmek igin kullanilan alet, ISO 8100-2:2026, 4.13.5'e gére dogrulanmalidir.
Anma c¢apina gore %6’lik bir azalma olmasi durumunda RBF'nin MBF'nin %80'inden az
olmadigini kanitlamalidir denmektedir.

4.5.2.4 Aski araglariile ug baglantilari arasindaki baglantt maddeleri yeni aski tertibatlari
dolayisiyla genisletilmistir. 4.5.2.4.3, ug baglantisini baglayan mahmuzlu civatanin (eyebolt)
yorulma deneyi sonrasi MBF'nin en az %80’ine dayanmasini ve EN 13411-6:2004+A1:2008,
6.2.5 ya da ISO 8100-2:2026, 4.13.3.5’e gore deneye tabi tutulmasini sart kogsmakta olup,
(genel %80 MBF sart1 4.5.2.4.1'dedir), 4.5.2.4.4 ve 4.5.2.4.5 maddelerinde ise elastomer kapli
celik halatlarin ve kayislarin ug pargalarinin tagimasi gereken 6zellikler tanimlanmaktadir.
4.5.3 Aski tertibat tahrik veya aktarma kabiliyeti 4.5.3.1’de kat seviyesinde %125 yikle
kaymadan durma, 4.5.3.2 acil stop ile durus ve 4.5.3.3 de kabin veya karsi agirligin bloke
olmasi durumunda sartlari daha genis olarak anlatmistir. Celik halatlarin testi 8100-2:2026,
4.11’e gore, elastomer kapli zamanlama kayisi ve disli dis mukavemeti ise 8100-2:2026,
4.13.6.3’e gore yapilmalidir. Elastomer kapl gelik halat ve tahrik kayislari da 8100-2:2026,
4.11 kapsamindadir.

4.5.5 Halatlar veya zincirler arasinda yiik dagihmi maddesinde elastomer malzemeleri de
dikkate alarak sartlar daha genis ve anlasilir olarak tanimlanmistir. Ayrica 4.5.5.3 maddesinde
pozitif tahrikli ve hidrolik asansorler igin gevsek aski elemani tertibati kullaniimasi
durumunda asansoriin tekrar servise alinabilmesi icin bilingli bir sifirlama yapilmasi sart
getirilmistir. Bu sart, maddenin hem a) (iki aski elemaninda anormal bagil uzama) hem b)
(gevsek aski elemani) fikralari igin gegerlidir. 81-20 5.5.5.3’te bu sart “gevsek halat riski varsa”
kosuluna bagliydi ve yalnizca normal ¢alismanin engellenmesi isteniyordu.

4.5.6.1 Dengeleme araglari maddesine 1,75 m/s’yi asan beyan hizlari igin gergisiz dengeleme
araglarinin bikimin (loop) tzerindeki diiz digsey bolimde kilavuzlanmasi sarti getirilmistir.
Bu sart 81-20 5.5.6.1 d)’de de baglayiciydi; degisen, kilavuzlama yerinin “bikim civari”’ndan
“biakimuin Gzerindeki diiz dusey bolim”e taginmasidir. Ayrica dengeleme araglari arasina
elastomer kapli gelik halatlar ve kayislar da dahil edilmistir. Bu degisim ayrica 4.5.6.2
maddesinde agiklanmistir. Bu maddenin d) fikrasinda gergi kasnagi adim ¢apinin aski elemani
anma gapina orani (D/d) malzemeye gore verilmistir: gelik tel halatta en az 30, elastomer
kapli gelik tel halatta 24, elastomer kapli kayista 40, CFRP gerilme elemanli elastomer kapli



kayista 150 (81-20'de tek deger olarak 30 vardi). Ayrica 4.5.6.3 maddesinde givenlik
katsayilari verilmistir.

4.5.7 Kasnaklar, makaralar ve disliler igin koruma maddesinde daha 6nce halat atma pimleri
ayni tabloda incelenirken 81-20 Tablo 10’da b) sarti olarak incelenen “halatlarin kasnaklardan
¢itkmasi” riski, 8100-1’in karsilik gelen Tablo 14’Gnden gikarilmis ve 4.5.7.1 maddesinde
yaralanma onleyici ve kasnak halat arasina nesne girmesi durumlari incelenmistir. Halatlarin
kasnaklardan ¢ikmasi durumu ise 4.5.7.2 maddesinde daha genis olarak ele alinmis ve ek
sartlar getirilmistir. Bu madde Sekil 35’te agiklanmistir.

4.5.8 maddesi genisletilmis, metal olmayan kasnaklar igin ek olarak bilgilendirme etiketi sarti
getirilmistir.

4.5.9 Aski ve dengeleme araglarinin isaretlenmesi maddesi eklenmis, aski ve dengeleme
araglarinin kaplama tzerine dogrudan ya da etiketle isaretlenmesi zorunlu tutulmustur.
isaretlemede imalatgi adi, tanimlama, anma cap, tel cekme dayanim sinifi ve MBF yer almali,
karakter ylksekligi en az 2,5 mm olmalidir.

4.6. SERBEST DUSMEYE, ASIRI HIZA, iISTENMEYEN KABIN HAREKETINE VE KABININ

KAYMASINA KARSI ONLEMLER
4.6.2.2.1.1 Hiz regllatori ile devreye girme Genel hiikimler maddesine a)3) Alt fikra olarak
sabit makaral tipteki karsi agirlik veya dengeleme agirligi emniyet tertibatlari igin 1,50 m/s
sarti eklenmistir. Bu deger beyan hizi degil, regiilatoriin azami devreye girme (tetikleme)
hizidir: kabin sabit makarali emniyet tertibatlari igin 1,00 m/s’de kalirken, karsi agirlik ve
dengeleme agirligiicin 1,50 m/s’ye yukseltilmistir.
4.6.2.2.1.2 Asiri hiz reglilator halatinin hareketine karsilik gelen maksimum mesafe a)
kademeli bir emniyet tertibatini ¢alistirmak igin 0,25 m; ve b) anlik emniyet tertibatinin
¢alistiriimasi igin 0,10 m’yi asmamalidir. Daha 6nce aktivasyon noktalari arasinda 0,25 m
olmasi yeterli goriliyordu.
4.6.2.2.1.7 maddesinde regilatoriin “glivenlik aksami sayilir” ibaresi kaldirilmig, dogrulama
ISO 8100-2:2026, 4.4’e baglanmistir. Tip inceleme belgesi numarasi sarti ise etiketlemeye
iliskin 4.6.2.2.1.8 b)’de “tanimlama bilgisi” ile degistirilmistir.
4.6.2.2.4.1 maddesi emniyet tertibatinin glivenlik halati kullanilarak tetiklenmesi e) fikrasinda
elektrikli givenlik cihazinin kilit agilma bolgesinde devre disi tutulabilecegi eklenmistir.
4.6.2.2.4.2 maddesinde de emniyet tertibatinin bir kol mekanizmasi ile devreye alinmasi h)
fikrasinda elektrikli glivenlik cihazinin kilit agilma bélgesinde devre disi tutulabilecegi
eklenmistir.
4.6.2.2.5 Elektriksel yollarla tetikleme maddesi tamamen yeni olan regtilatoriin elektriksel
yollarla tetiklenmesi sartlarini incelemektedir. Yeni olan bu bélimin dikkatlice incelenmesi
gerekir. 4.6.2.2.5.1’den 4.6.2.2.5.8’e kadar olan alt maddeler tamamen bu konuya aittir.
4.6.2.2.5.7 tasarim ve dogrulama maddesinde hiz izleme ve elektrikli glivenlik cihazinin
4.11.2.4 (SIL 3) ve 4.11.2.1.5 ile uyumlu ayrica tetikleme elemaninin elektrik kisminin 4.11.2.3
veya4.11.2.4ile SIL 3 ve 4.11.2.1.5 ile uyumlu olmasi ve ISO 8100-2:2026, 4.19 maddesine
gore test edilmis ve dogrulanmis olmasi sartlari getirilmistir.
4.6.3.2 Boru kirilma valfinin kuyu tabanindan ve kabin Ustiindeki calisma alanindan
bulunmasi gereken mesafeleri vermistir. Daha 6nce ulasilabilir olmasi yeterli deniyordu.
4.6.4.2 Debi sinirlayicilar igin de kuyu tabanindan ve kabin Ustiindeki galisma alanindan
bulunmasi gereken mesafeleri vermistir. Daha 6nce ulasilabilir olmasi deniyordu.
4.6.5 maddelerinde koklu bir degisiklik yapilmamis, ancak ti¢ noktada degisiklik vardir:
4.6.5.1’de yiik esasi Cizelge 6 yerine beyan yiki olmus, 4.6.5.9’da pengenin geri ¢ekilmis



konumunun 4.11.2’ye uygun elektrikli glivenlik cihazi ile denetlenmesi sart1 81-20 5.6.5.9’dan
devralinmis, buna ek olarak bu cihazin kilit agilma bélgesi igcinde devre disi birakilabilmesine
izin verilmis ve 4.6.5.10°da “yetkili bakim personelinin midahalesi” yerine “yerinde kasitli
sifirlama [6.2.4 f)]” gelmistir; glic kesip yeniden vermek sifirlama sayilmamaktadir. Hidrolik
kisim genel olarak ayni kalmistir. Bazi yazim diizeltmeleri yapilmigtir. 81-20 5.6.5.3"teki “iki
seviyede destek” dlizeni ve “kat seviyesinin 0,12 m altina inmeyi 6nleme” sarti kaldiriimis;
geriye yalnizca kabinin kilit agilma bolgesinin alt ucundan asagi inmesini 6nleme sarti
kalmistir. 4.6.5.11 maddesi, sistemin kilit agilma bolgesi icinde elektrikli glivenlik cihazinin
devre disi birakilabilecegi eklenmistir.

4.6.6.1 Kabinin yukari yonde asiri hizlanmasina karsi koruma araglari kapsaminin igine a)
otomatik galisma (eski normal galisma), b) 4.9.2.3.9’a gore fren serbest birakilmadikga acil
durum g¢alismasi, c) asansér makinesi dogrudan gézlemlenmedikge veya hiz baska yollarla
karsi agirhk tamponunun tasarim hizinin altinda sinirlanmadikga acil elektrikli galisma ve d)
denetim galigmasi alinmigtir.

4.6.6.2 maddesine Makine freni kullanilmasi durumunda, kendi kendini izleme 4.9.2.2.2.8'e
uygun olmalidir sart getirilmistir.

4.6.6.4 maddesi c) fikrasina ancak gelik olan aski ve dengeleme halatlarinda da
kullanilabilecegi daha agik bir sekilde belirtilmistir.

4.6.6.5 maddesinde hiz disuricu elemanlarin 4.6.6.4 d) veya e) uyarinca elemanlarin serbest
birakilmasi, 4.9.2.2.2.3 g) uyarinca (fren bloklarinin izlenmesi sartlari) izlenmelidir sarti
getirilmistir.

4.6.6.7 maddesinde hiz dustriict elemanlar igin asansériin otomatik ¢alismaya dénmesi igin
yerinde kasith bir sifirlama yapilmasi gerekir sarti getirilmistir.

4.6.6.10 maddesinde hiz izleme elemani olarak 4.6.2.2.5’e uygun elektriksel tetikleme
sistemleri eklenmistir [4.6.6.10 c)].

4.6.7.1 maddesinde kapilar agik iken 4.12.1.4°e gbre seviyeleme, seviye diizeltme diizenegi ve
kap1 6n agma galismasi bulunmayan ve durdurma elemaninin 4.6.7.3 ve 4.6.7.4'e uygun bir
makine freni oldugu asansorlerde, istenmeyen hareketin durdurulmasinda tahrik
kosullarindan kaynaklanan herhangi bir kayma, durdurma mesafesinin hesaplanmasi ve/veya
dogrulanmasi saglanmalidir denmektedir. Bu maddedeki gergek degisiklik, ariza taniminin
yeniden diizenlenmesi ve “tek bir ariza” ifadesinin kaldirilmasidir. Ayrica harig tutulanlar
listesi daraltilmistir: 81-20°de harig olan aski halatlari/zincirleri ile tambur ve zincir dislisi
arizalari listeden gikarilmis, geriye yalnizca tahrik kasnagi, ani tahrik kaybi, esnek hortum,
celik boru ve silindir kalmistir.

4.6.7.3 maddesinde de gene Makine freni kullanilmasi durumunda, kendi kendini izleme
4.9.2.2.2.8'e uygun olmahdir sart1 getirilmistir.

4.6.7.4 c) fikrasinda ancak gelik tel olan aski elemanlarinda kullanilabilecegi sarti eklenmistir.
4.6.7.8 maddesinde b) 4.6.7.4 d) veya e) uyarinca durdurma elemanlarinin serbest
birakilmasi, 4.9.2.2.2.3 g) uyarinca izlenmelidir; c) 4.6.7.4 f) fikrasi uyarinca, durdurma
elemani/elemanlari 4.6.7.3 maddesi uyarinca izlenmelidir sartlari eklenmistir.

4.6.7.9 gene bu maddede tertibatin durdurma elemaninda bir ariza oldugunu gosterdiginde,
asansoriin otomatik gcalismaya donmesi igin yerinde kasitli bir sifirlama yapilmasi gerekir [bkz.
6.2.4 f)] sarti getirilmistir.

4.7 KILAVUZ RAYLAR
4.7.1.2 Kilavuz raylar igin yeni standart tanimlanmis, ISO 8100-33:2022 standardi olarak
degistirilmistir.



4.7.1.3 Emniyet tertibati olmayan karsi agirlik veya dengeleme agirliklarinin raylari ISO 8100-
33 standardina uygun olabilecegi gibi sekillendirilmis blikme sagtan da yapilabilecegi
belirtilmistir. Bikme sag segenegi 81-20 5.7.1.3’te de vardi; yeni olan, ISO 8100-33:2022
alternatifidir. Buna karsilik “korozyona karsi korunmalidir” sarti madde metninden
cikariimigtir.

4.7.2.1.1. maddesi b) 4) fikrasinda hareketli pargalarin garpismamasi igin gerekli bosluklarin
birakilmasi sarti yeniden dizenlenmistir; b) 1)’de ise sehimlerin 4.7.5.2’deki izin verilen
degerlerle birlikte degerlendirilecegi agikga yazilmistir. Bu 6zellikle MRL asansérlerdeki
makine sasileri veya regulator sistemleri ile hareketli pargalar arasindaki bosluklara dikkat
cekmektedir.

4.7.2.2 maddesinde hesaplamalarda sigrama durumu da dikkate alinmalidir denmektedir.
Ozellikle yiiksek hizli asansorlerde bu dnemli kuvvetler olusturmaktadir.

4.7.2.3.5 maddesinde raylarin kuyu tabanina oturmasi ve serbestge asilmasi sartlari
incelenmistir. Kuyu tavanina asilan raylar kaldirilmistir. Ayrica 40 m’yi agmayan hareket
yukseklikleri veya 5 yildan eski binalar igin, Fp sifir olarak alinabilir denmektedir. Fp, bir
kilavuz ray hattindaki tiim braketlerin itme kuvvetidir. “5 yildan eski bina” muafiyeti yenidir;
81-20’de yalnizca 40 m 6lgltl vardi. Ayrica serbestge asili raylarda 1/3 katsayisi artik yalniz
Fp’ye degil, Formul (14) uyarinca (Mg-gn + Fp) toplamina uygulanmaktadir.

4.7.2.3.6 maddesinde hesaplama kural olarak Esige dikey kuvvet uygulandiginda, kabin bos
kabul edilmelidir. Birden fazla girisi olan kabinlerde, kilavuz ray lizerinde en yliksek yatay
kuvvete neden olan giris Gizerindeki dikey esik yiku dikkate alinmalidir denmektedir. Yeni
olan, “en elverissiz giris” ifadesinin “kilavuz ray Gizerinde en ylksek yatay kuvvete neden olan
giris” olarak netlestiriimesidir.

4.7.2.3.7 hesaplamalarda ks - Maux yerine bu garpan igin Faux kullanilmis ks ise tablolarda
belirtilmemistir. Faux, k3 - Maux ile birebir ayni degildir; sigrama senaryolarini da kapsadigi
icin kapsami genislemistir. Eski k3 darbe katsayisi 81-20 Tablo 14’ten ¢ikarilmis, 8100-1 Tablo
18'de yer almamis, sigrama etkisi dogrudan Faunun igine alinmigstir.

4.7.5.2 maddesinde izin verilen sapmalar olarak yeni olan d) fikrasidir ve sigrama durumu igin
izin verilen sehim, kabin raylari dahil olmak tizere her iki yonde 10 mm’dir. Ayrica eski
metindeki “T profil raylar igin” sinirlamasi kaldiriimistir.

4.7.5.3 maddesinde ise ray hesabi yalnizca ISO 8100-2:2026, 4.10’a baglanmis; 81-20
5.7.4.7’deki EN 1993-1-1:2002 ve sonlu elemanlar yontemi (FEM) secenekleri metinden
cikariimigtir.

4.8 TAMPONLAR
4.8.1.5 Maddesinde dogrusal ve dogrusal olmayan 6zelliklere sahip enerji depolayan tipi
tamponlar b) fikrasinda asansoriin yavaslamasinin izlenmesi ve 1,00 m/s beyan hizinda
tampon kullaniimasi durumunda beyan hizi 1,75 m/s’yi asmayan asansorlerde
kullanilabilecektir.
4.8.2.2.1 maddesinde tampon stroklari hesaplanirken (0,067 4 x v?) veya asansor
makinesinin hareketinin sonlarinda yavaslamasi izlendiginde, kabin/karsi agirlik/dengeleme
agirhginin tamponlarla temas ettigi hiz olarak alinmasi istenmektedir. Bununla birlikte, 1,75
m/s'yi asmayan hizlar igin strok 0,067 m'den az olmamali ve 1,75 m/s'yi asan hizlar igin 0,173
m'den az olmamalidir sart1 getirilmistir. Bu deger, azaltilmis stroklu tamponlarda 81-20’de
2,50 m/s’yi asan beyan hizlari igin 0,42 m’den az olamaz deniyordu. Ayrica 4.8.1.1'de,
4.2.5.5.1e gore perde kuyu tabanina 50 mm’ye kadar uzatilmigsa karsi agirlik veya
dengeleme agirhgl tamponu igin 0,30 m’lik kaide aranmayacag belirtilmis; 4.8.1.7’de



tamponlarin “glivenlik aksami sayilir” ibaresi kaldirilarak dogrulama ISO 8100-2:2026, 4.5’e
baglanmis; 4.8.1.8 b)'de tip inceleme belgesi numarasi yerine “tanimlama bilgisi” istenmis ve
karakter ylksekligi en az 2,5 mm olarak belirlenmistir. Tablo 18’e ayrica “kilavuz ray lizerine
etkiyen yukari yonde asiri hiz ve istenmeyen hareket korumasi, k1 = 2” satiri eklenmistir.

4.9 ASANSOR MAKINE GRUBU VE iLGiLi DONANIM
4.9.2.1.1 maddesi a) sikkinda strtiinme tahrikli asansorlerde kayislar ilave edilmis, bir hiz
limiti konmamistir, ayrica b)3) fikrasinda dogrudan tahrikli asansérlerde beyan hizi 1,75 m/syi
gecmeyen elastomer kapli zaman kayislari kullanimi eklenmistir.
4.9.2.1.2 maddesinde motoru, makine freninin (bkz. 4.9.2.2.1.2) ¢alistigi bilesene baglamak
icin bir veya birkag kayis kullanilabilir denmistir, daha 6nce asgari iki kayis kullaniimahdir
deniyordu.
4.9.2.2.2.1 maddesinde frenin serbest birakilmasina hidrolik sisteminde kullanilabilecegi
eklenmistir. Maddenin devaminda hidrolik sistemin tagimasi gereken 6zellikler tanimlanmigstir.
Ayrica iki takim mekanik bilesen sarti artik yalnizca frenlemeye degil, frenin serbest
birakilmasina katilan pargalara da uygulanmakta; bir takim arizaliysa asagi yénde tutulmasi
gereken yuk “beyan yuku veya asiri yuk algilama ayarina karsilik gelen yiikiin biiyGgi” olarak
belirlenmekte; fren yukari yénde asiri hiz veya istenmeyen kabin hareketi korumasinin bir
elemani ise mekanik elle serbest birakma her fren grubu igin bagimsiz olmalidir. Mekanik
parga tanimina elektromiknatis pistonunun yaninda silindir, valf ve hidrolik filtre de
eklenmistir.
4.9.2.2.2.3 maddesinde a) fikrasi yeniden yazilmistir: 81-20 5.9.2.2.2.3 a) 1)’deki “seri bagli iki
bagimsiz elektromekanik cihaz (kontaktor)” secenegi metinden ¢ikariimis; yerine 1) 4.11.2.3’e
gore guvenlik devresi, 2) 4.11.2.4’e gore SIL 3 gerekliliklerini karsilayan, PFH < 2,5x107® olan
SIL dereceli devre ve 3) anahtarlama elemanlarindan gegen akim, bunlarin anma akiminin
yarisindan az olmasi kosuluyla dogrudan elektrikli giivenlik cihazlari segenekleri getirilmistir.
Alt fikralarda agiklayici kisimlar eklenmis ayrica f) fikrasinda makine freninin 4.6.6, 4.6.7 veya
4.12.1.3'e gore kabini durdurma araglarinin bir pargasi oldugu durumlarda, a) fikrasina ek
olarak bir elektrikli cihaz kullanilmali ve bu cihaz, a) fikrasinda tanimlanan araglarin
arizalanmasi durumunda bile fren akimini kesebilmelidir, g) fikrasinda her bir fren grubunun
serbest birakilmasi izlenmelidir, h) fikrasinda Asansor makinesindeki yaglayicilarin fren
balatalarina ntfuz etmesini dnleyecek 6nlemler alinmalidir sartlari eklenmistir.
4.9.2.2.2.8 maddesinde makine freninin kabinin hizini azaltmak i¢in kullanilacag yerler
belirtilmis ve makine freninin ya balata asinmasi kontrolu ile veya normal calisma
sirasinda en az gunde bir kez makine freninin tutma kapasitesinin otomatik statik
dogrulamasi ile izlenmesi sarti getirilmistir. Ayrica bir ariza durumunda yapilmasi
gerekenler belirtilmis, bir reset sistemi zorunlulugu getirilmis ve eger makine freni
normal calismada kabinin yavaslatilmasi i¢in kullaniliyorsa yukari yonde asiri hiz
korumasi veya istenmeyen kabin hareketine kargi koruma olarak kullanilamayacagi
belirtilmistir. Bu dislili makinelerde hizli saftta calisan ve motoru yavaslatma gorevi olan
frenlerin yukari yonde asiri hiz korumasi veya istenmeyen kabin hareketine karsi koruma
olarak kullanilamayacagi anlamina gelmektedir. Benzer durumlari da kapsar.
4.9.2.3.1 maddesinde hidrolik sistemle galisan elektromekanik frenlerin 6zellikleri
tanimlanmakta ve manuel serbest birakma araglarindaki ariza durumunda frenleme islevinin
bozulmamasi gerekliligi belirtiimektedir.
4.9.2.3.2 maddesinde acil durum galistirma talimatlari makine frenini manuel olarak
¢alistirma araglarinin Gzerine veya yakinina sabitlenmelidir. Tampon strokunun kisaltiimasi



durumunda, ISO 7010:2019, W001’e uygun, minimum yuksekligi 25 mm olan ve “Tampon
stroku kisaltilmistir” metni ile desteklenen uyari isareti ayni yere sabitlenmelidir denmekte ve
Sekil 37°de uyari isareti gosterilmistir.

4.9.2.3.3 maddesinde Makine freni asagidaki kosullar alinda manuel olarak serbest
birakildiginda daha 6nce (q - 0,1) Q ve (g + 0,1) Q sinirlari dahilinde denirken yeni olarak %0
beyan yikiinden (g —0,1) Q'ya ve (q + 0,1) Q'dan %100 beyan yiikiine denmektedir. Daha
once denge durumu s6z konusu iken simdi dengesizlik durumu s6z konusu edilmektedir.
4.9.2.3.9 maddesinde, frenin manuel olarak acilmasi durumunda, fren mekanik olarak
serbest birakilmiyorsa veya asansér makinesi dogrudan gozlemlenemiyorsa kabin hizinin
tamponlarin tasarlandigi hiz ile sinirlandirilmasi gerektigi belirtilmistir.

4.9.2.5.3 maddesinde daha 6nce Ward-Leonard sistemi anlatiimaktaydi; bu madde kaldirildig
icin 81-20’de zaten var olan “Statik elemanlar tarafindan beslenen ve kontrol edilen AC veya
DC motor” maddesi (5.9.2.5.4) bir list numaraya kaymistir. Bu maddede motorun giiclinii
kesmek i¢in yontemlere SIL 3 ve PFH < 2,5x1078 sartlarini karsilayan gtivenli tork kapatma
(STO) islevine sahip ayarlanabilir hizli elektrikli tahrik sistemi veya SIL 3 ve PFH < 2,5x1078
sartlarini karsilayan SIL derecelendirmeli devre sartlari yer almaktadir. STO segenegi 81-20
5.9.2.5.4 d)’de de vardi; yeni olan, PFH < 2,5x107® nicel hedefi, atfin IEC 61800-5-2:2016’ya
giincellenmesi, donanim ariza toleransi (HFT > 1) sartinin kaldirilmasi ve e) SIL dereceli devre
segenegidir.

4.9.3.2.1.2 Hidrolik burkulma hesaplamalari maddesinde b) hesaplamalar ISO 8100-2:2026,
4.15.2'ye gore yapilmalidir olarak belirtilmistir.

4.9.3.3.1.1 maddesinde basinca maruz kalan boru ve baglanti pargalari (baglantilar, vanalar
vb.) a) kullanilan hidrolik siviya uygun olmali; b) ISO 4413:2010, 5.4.6'ya uygun olmalidir.
sartlari getirilmistir. Daha 6nce standarda atif yapiimiyor idi. Standarda atif yapildigi igin
borularin duvar gecislerinde yiksik korunmasi sarti da kaldirilmistir. Bu konu artik ISO
4413:2010, 5.4.6’ya birakilmistir. Ayrica yeni 4.9.3.3.1.2, baglanti pargalarinin makine
mahallerine monte edilmesini sart kogsmaktadir.

81-20 5.9.3.3.2.1 (yeni: 4.9.3.3.2.1) Rijit borularin imalati igin kullanilan borularin boyutlari
ve toleranslari, EN 10305 serisinin gegerli standardina uygun olmalidir sarti kaldiriimistir; EN
10305 atfi, silindir borularina iliskin 5.9.3.2.1.1 c¢) dahil olmak lzere standardin tamamindan
cikariimigtir.

4.9.3.3.3.2 Silindir ile ¢ek valf veya asagi yon valfi arasindaki esnek hortum ve baglanti
pargalari, tam ylk basincinin bes kati basingta yapilan bir teste hasarsiz olarak dayanmalidir
denmektedir. 81-20 5.9.3.3.3.2°deki “bu deney hortum takimi imalatgisi tarafindan yapilir”
climlesi metinden gikarilmistir; yeni metin deneyi kimin yapacagini belirlememektedir.
Sorumluluk atanmamis olmakla birlikte, 4.9.3.3.3.3’teki isaretleme sarti deneyin fiilen
hortum takimi imalatgisinda kalmasini gerektirmektedir. Bununla birlikte 4.9.3.3.3.3 uyarinca
imalatgi adi, deney basinci ve deney tarihi takim Uizerinde isaretli olmaya devam etmektedir.
81-20 5.9.3.3.3.4 Esnek hortum, hortum imalatgisi tarafindan belirtilenden daha az olmayan
bir biikiilme yarigapi ile sabitlenmelidir maddesi kaldirilmistir.

4.9.3.4.2 yukari dogru harekete d) elektrik motoru, IEC 61800-5-2:2016'ya uygun, SIL 3 ve
PFH < 5x1078 sartlarini karsilayan guivenli tork kapatma (STO) islevine sahip, hiz ayarh bir
elektrikli tahrik sistemi ile durdurulmalidir veya e) elektrik motoru, 4.11.2.4'e gore SIL 3 ve
PFH < 5x1078 sartlarini karsilayan bir SIL dereceli devre ile durdurulmahdir. d) sikki 81-20
5.9.3.4.2 d)'de de vardi; degisen, atfin IEC 61800-5-2:2016’ya giincellenmesi ve HFT > 1 yerine
PFH < 5x1078 hedefinin konmasidir.



4.9.3.4.3 asagi dogru hareket maddesi de yeniden yazilmistir: a) anahtarlama elemanindan
gegen akim anma akiminin yarisindan az olmak kaydiyla dogrudan elektrikli glivenlik cihazlari,
b) 4.11.2.3’e gore glvenlik devresi ve c) 4.11.2.4’e gore PFH < 5x1078 ile SIL 3 gerekliliklerini
karsilayan SIL dereceli devre segenekleri getirilmistir. Boylece 81-20 5.9.3.4.3 a)’daki “seri
bagh en az iki bagimsiz elektromekanik cihaz” segenegi kaldirilmis olmaktadir.

4.9.3.6.1 maddesine istenmeyen kabin hareketine karsi koruma amaciyla ikinci bir ¢ek valf
kullanihyorsa (bkz. 4.6.7), basing gostergesi bu valf ile asagl yon valfleri veya kesme vanasi
arasina takilmahdir eklemesi yapilmistir. 4.9.3.5.3.2 basing sinirlama valfi maddesinde ise 81-
20’nin iki ayri maddesi birlestirilmis; basing igin 50 MPa mutlak Ust siniri getirilmis ve 170 %’e
kadar yuksek ayar igin 81-20’deki “yiiksek i¢ kayiplar nedeniyle gerekliyse” kosulu
kaldiriimistir.

4.9.3.10.4 maddesine motor galisma siresi sinirlayicinin denetim ¢alismasini (4.12.1.5), acil
durum elektrikli calismasini (4.12.1.6) ve elektrikli sirinme 6nleme sistemini (4.12.1.10)
engellememesi sarti eklenmistir. Ayrica 4.9.3.10.2 b)’de sinirlayicinin siiresi “tam seyir” yerine
“bitisik duraklar arasindaki en uzun mesafenin seyir siiresi” esasina baglanmis, 4.9.3.10.3’te
“elle sifirlama” yerine “yerinde kasith sifirlama [6.2.4 f)]” gelmistir.

4.10 ELEKTRIK TESISAT MONTAJLARI VE ARAGLARI
4.10.1.1 Elektromanyetik Uygunluk sartlari ISO 8102-1:2020 emisyon igin, ISO 8102-2:2021
bagisiklik igcin sart kosulmustur. Ayrica tim devreler ve glvenlik devresi bagisiklik sartlarina
uygun olmalidir sarti getirilirken standardin hangi devrelerinin bu kapsamda oldugu
aciklanmistir. (Yazarin notu: bu devreler incelendiginde 1ISO 8102-2 standardinin bahsettigi
“tim devreler” ve “glivenlik devresi” ifadelerindeki devreler belirlenmis olur.)
4.10.1.1.4 Isi1 yayan ylzeylerin asansorde bulunduklari yerlere gore izin verilen maksimum
sicaklik degerleri Tablo 20°de belirtilmistir. Bu tabloda kullanicilar tarafindan anahtar veya alet
kullanmadan erisilebilen pargalar, elde tutulan kumanda araglari, dokunulmasi amaglanan
ancak elde tutulmayan pargalar, dokunulmasi gerekmeyen pargalar ve kuyu veya makine
odasinde bulunup ISO 7010:2019 WO017 isareti (asgari 50 mm) taslyan pargalar olmak lizere
bes satirlik bir diizenleme yapilmis; her satirda metalik ve metalik olmayan ylzeyler igin ayri
sicaklik degerleri verilmistir.
4.10.1.1.5 Harici bir ekipmana baglanabilen asansér ve asansor bilesenleri: ISO 8102-20:2022
Madde 5 ve Madde 6 ile uyumlu olmalidir denerek Siber glivenlik sarti getirilmistir. Bdylece
asansorlere uzaktan erisim veya mudahale belirli sartlara tabi hale getirilmistir. Madde, harici
ekipman 4.10.5.1’e gore ana salterden ya da 4.10.5.3’e gore besleme kesme cihazindan
besleniyorsa veya makine odasi, makara odasi, makine dolabi ya da 4.2.1.1.1’e gbre kuyu
icinde bulunuyorsa uygulanmaz denmistir. Bu uzaktan miidahale olmadigi anlamina
gelmektedir.
4.10.1.1.6 maddesinde ISO 8102-20:2022, 5.5'in gerekliliklerinden kaynaklanan ve Tablo 25'e
gore guvenlik islevleriyle ilgili denetlenebilir olaylarin kayitlari en az 5 yil siireyle
saklanmalidir. (Yazarin notu: bu hilkiim, bakim ve onarim ¢alismalarinda seyir defterine
nelerin islenecegine de bir aciklama olarak alinmalidir.)
4.10.1.2.2 temel koruma maddesinde b) fikrasi yetkili eleman yerine ekipmana anahtar
kullanilmadan erisilebiliyorsa olarak degistirilmistir. c) fikrasindaki IPXXB sart1 81-20
5.10.1.2.2 c)’de de vardi; atif EN 60529:1992’den IEC 60529’a glincellenmistir. d) fikrasi ise EN
50274:2002 atfi yerine, sifirlama, ayar veya kumanda igin agilan muhafazalarda IPXXB sarti ile
degistirilmistir.



4.10.3.2.2 maddesinde bitisik elektrik devreleri ile elektrik gtivenlik zinciri arasinda elektriksel
izolasyon saglanmasi igin malzeme grubu, homojen olmayan alan, 2 000 m rakim gibi ek
sartlar getirilmistir.

4.10.5.1.3 maddesinde Ana salterin kumanda mekanizmasina, kabin hareket ettiriimeden,
kumanda panosu / tahrik kontrol sistemi / asansér makinesinin bulundugu yerlerden
ulasilamiyorsa IEC 60204-1:2016+A1:2021 5.5'te belirtildigi sekilde standardina uygun olarak
elektrikli ekipmani izole etmek icin ek bir cihaz, s6z konusu bilesenin bulundugu yerde ek
olarak saglanmalidir denmektedir. Agiklama genisletilmistir.

4.10.5.2 maddesinde kontaktor kullanimi 81-20’de de bir secenekti ve yeni metinde de
secenek olarak kalmistir (“may be used”); degisiklik, kontaktorii kumanda eden cihazin artik
IEC 60204-1:2016+A1:2021, 5.3.2 a) — d) ve 5.3.3’e uygun olmasi sartidir. Makine odasinin
birden fazla erisim noktasi varsa veya ayni asansoérin her biri kendi erisim noktasina sahip
birden fazla makine odasi varsa, IEC 60204-1:2016+A1:2021, 5.3.2 a) ile d) ve 5.3.3'e uygun
bir cihaz tarafindan kontrol edilmelidir olarak degistirilmistir. Bu cihazin konumu 4.11.2’ye
gore bir elektrikli glivenlik cihazi ile denetlenmeli veya cihaz kapali konumdayken elektrik
glvenlik zincirinin beslemesini kesmelidir. Kontaktorin 6zellikleri maddede belirtilmistir.
4.10.5.5 madde IEC 60204-1:2016+A1:2021, 5.3.2'ye uygun bir besleme kesme cihazi
saglanmalidir demektedir. Madde yenidir ve iki hal icin gegerlidir: a) asansore entegre, beyan
gerilimi 25 V AC veya 60 V DC'yi asan devreleri besleyen giic kaynaklari; b) kabin veya kapi
hareketine yol agabilecek cihazlari besleyen gl¢ kaynaklari kapsamaktadir. 81-20’deki
5.10.5.5 farkh bir hiikiimdu ve 4.10.5.4e donusmustur.

4.10.5.6 ana salter acildiktan sonra bazi devreler enerijili kaliyorsa bu devrelerin gerilimi 25 V
AC veya 60 V DC’yi asmasi durumunda, ana salterin yakinindaki levha(lar) bu durumu
gostermeli ve 4.10.5.3 ile 4.10.5.5’e gore besleme kesme cihazlarinin taninmasina imkan
vermelidir. Ayrica bu devreler igin asagidaki segceneklerden biri uygulanmalidir:

— bu devrelerin iletkenleri TURUNCU renkle tanimlanmalidir veya

— bu devreler diger devrelerden ayrilmalidir; veya

— bu devrelerin baglanti terminalleri, ISO 7010:2019, W012'ye uygun uyari isaretleriyle
tanimlanmalidir eklemesi yapilmistir.

4.10.6.1.2 Hareketli kablolar igin 81-20’de Ui¢ segenekten biri olan IEC 60245-5:1994
kaldirilmis, EN 50214 atfi 2024 baskisina glincellenmis ve malzeme tipi muafiyeti yalitmin
yaninda dis kilifi da kapsayacak sekilde genisletilmistir (4.10.6.1.2: EN 50214:2024 veya IEC
60227-6:2001).

4.10.6.1.3 maddesinde elektrik kablolari igin yangin sinifi belirtilmistir. Muhafazalarin disina
monte edilen iletkenlerin ve kablolarin minimum yangin sinifi, EN 13501-6:2018+A1:2022,
Sinif Eca ile uyumlu olmali veya yangin tepkisi, IEC 60332-1-2:2025+AMD1:2025, Ek A'da
belirtilen minimum gerekliliklere uygun olmalidir denmektedir.

4.10.11.1 maddesinde acil durum beslemesinin neleri ne kadar siireyle besleyecegi dokuz
kalem halinde (a—i) agikga sayilmistir: acil aydinlatma, iki yonli iletisim sistemi, akustik cihaz,
frenin acik tutulup kabinin duraga ulastiriimasi, kilit agilma bdlgesi denetimi, gosterge
cihazlari, kabinin hareket ettirilmesi, otomatik kurtarma ve emniyet tertibatinin elektrikli
tetiklenmesi. Kalemlerin tamami igin asgari slire 1 saattir; iki yonlu iletisim sisteminde bu
surenin en az 15 dakikasi ¢ift yonli konusma olmalidir.

4.10.11.2 Acil durum beslemesinin tasarimi, baglh tiim cihazlarin toplam gii¢ gereksinimlerini
dikkate almalidir. Bir izleme sistemi, acil durum beslemesinin kapasitesinin gerekli olanin
altinda olup olmadigini géstermelidir denmistir. Ayrica 4.10.6.2°de iletken kesitleri igin atif EN
60204-1:2006 Tablo 5’ten IEC 60204-1:2016+A1:2021, 12.2’ye giincellenmistir.



4.11 ELEKTRIK ARIZALARINA KARSI KORUMA; ARIZA ANALIZi, ELEKTRIKLI GUVENLIK

CiHAZLARI
4.11.1.2 maddesine k) hareketli kablonun bitisik iletkenleri arasinda kisa devre arizasi da ariza
analizine eklenmistir.
4.11.1.4 maddesi iki iletken arasindaki kisa devre, iletkenler herhangi bir iletkenin maruz
kalabilecegi en yuksek gerilime gore yalitilmissa, harig tutulabilir. Ancak bu, hareketli
kablonun bitisik iletkenleri icin gegerli degildir denmektedir.
4.11.2.1.1 Elektrikli giivenlik cihazlari siklarina 4.11.2.4'e gore SIL derecelendirmeli devreler
eklenmistir. Boylece 81-20'de glivenlik devresi sikki altinda yer alan PESSRAL (5.11.2.1.1 b) 4)
ve 5.11.2.6) bagimsiz bir sik haline gelmistir.
4.11.2.1.4 bu maddeye Elektrikli glivenlik cihazi ile asansér makinesine beslemeyi kontrol
eden ekipmanin, makinenin durmasini baslatmak igin toplam tepki siiresi 1 saniyeyi
gecmemelidir kismi eklenmistir.
4.11.2.2.4 maddesine Koruma derecesi IP4X'ten (IEC 60529:1989+AMD1:1999+AMD2:2013)
disukse, ayrilma sonrasi bosluklar en az 5,5 mm, kagak mesafeleri en az 8 mm ve kesme
kontaklari igin mesafeler en az 4 mm olmalidir kismi eklenmistir.
4.11.2.3.2 maddesine 4.11.2.3.3'e gore arizasi tehlikeli bir duruma yol acabilecek bilesenlere
derating (bilesenin anma degerinin/kapasitesinin galisma kosullarina bagli olarak daha
dusuk bir degerle sinirlandirilmasi) uygulanmalidir. Glvenlik devresinin tepki siresi 1
saniyeyi gecmemelidir eklenmistir.
4.11.2.3.4 maddesine Herhangi bir mantik karari veya ariza tespit kararinin elektronik
bilesenler kullanilarak alindigi bir glivenlik devresi, ISO 8100-2:2026, 4.6'ya gore
dogrulanmalidir. Glivenlik devrelerinin ne glivenlik mantigi ne de ariza tespiti, bilgisayar
teknolojisine dayali elektronik cihazlar igermemelidir denmektedir. Bdylece bilgisayar
teknolojisine dayali (programlanabilir) elektronik ¢oziimler “glivenlik devresi” kapsamindan
cikarilip 4.11.2.4 SIL derecelendirmeli devreler kapsamina alinmistir. Gerekli asgari SIL
seviyesi tek tip degildir; Ek A Tablo A.1’de cihaz bazinda SIL 1, 2 veya 3 olarak verilmistir.
4.11.2.4 SIL derecelendirmeli devreler
4.11.2.4.1.1den 4.11.2.4.3.2’ye kadar olan maddelerde bu devrelerle ilgili sartlar
anlatilmaktadir. 4.11.2.4.1.1, Tablo A.1’e gore asgari SIL seviyesi ile azami 1 s tepki siiresi
sartini; 4.11.2.4.1.3 ise en az 20 yillik kanit testi (proof test) araligi ile Tablo 22’deki PFDavg ve
PFH sinirlarini igerir. Ayrica 4.11.2.3.5 glivenlik devrelerinde imalatgi adi ile tanimlama
bilgisinin, 4.11.2.4.1.7 ise SIL dereceli devrelerde bunlara ek olarak tretim tarihi ve gorev
stresinin (mission time) etikette bulunmasini sart kogsmaktadir; gérev siiresi, kanit testi
araligindan uzun olamaz.

4.12 ELEKTRIK KONTROLLER
4.12.1.1.3 maddesine eger varsa, yeniden seviyeleme islemi, 4.12.1.4'e gore kapilar kapah ve
kilitli degilken yapilabilmelidir kismi eklenmistir. 4.12.1.4 kilit agilma bélgesi maddesinde ise
iki degisiklik vardir: kilit agilma bolgesini denetleyen elektrikli glivenlik cihazinin Tablo
A.1’deki asgari SIL seviyesi 2’den 3’e ylikseltilmis; 81-20 5.12.1.4 c) 1) ve 2)’deki elle
kumandali kat kapili asansorlere iliskin diistik hiz devresi ve 0,80 m/s denetimi sartlari
kaldiriimistir.
4.12.1.1.5 4.12.1.8.3 c) maddesinde belirtilen sesli sinyal, durma islemi bir elektrikli glivenlik
cihazi tarafindan baslatildiginda, asansoriin otomatik calismada yeniden baslatiilmasindan
Once en az 2 saniye sireyle etkinlestiriimelidir sarti eklenmistir.



4.12.1.2.2 Asini yik, en geg beyan yikiniin %10’u asildiginda tespit edilmelidir denmis en az
75 kg ibaresi kaldinimistir. Bu madde 750 kg beyan yiki altindaki asansorleri etkilemektedir.
4.12.1.2.3 maddesine Asiri yik durumunda: 35 dB(A) ile en az 65 dB(A) arasinda ayarlanabilir
bir sesli sinyal saglanmalidir. Yiik-yolcu asansorleri igin sesli sinyal en az 80 dB(A) seviyesine
kadar ayarlanabilir olmalidir. Ses seviyesi, kapi tamamen agikken kapi agikhginin merkezinde
1,50 m yukseklikte 6lgtlmelidir; kabin iginde, ISO 4190-5:2006, Tablo C.1 No.7'ye uygun
olarak veya "ASIRI YUK" ibaresi seklinde bir optik sinyal bulunmalidir; kismi ilave edilmistir.
4.12.1.3.2 Tampon strokunun azaltilmasi durumunda, yavaslamanin ug katlara varistan énce
etkili olmadigi 4.12.1.3.1%e gore bir elektrikli glivenlik cihazi tarafindan tespit edildiginde,
asansoriin otomatik calismaya donmesi igin yerinde kasitli bir sifirlama yapilmasi gerekir [bkz.
6.2.4 f)]. Gl dongisi tek basina bu sifirlamayi saglamamalidir denmektedir.

4.12.1.5.1.2 Kontrol kumandasi maddesine a) Déner kontrol anahtarlari, sabit parganin
doénmesini 6nleyecek bir donanima sahip olmalidir. Siirtinme tek basina yeterli kabul
edilmemelidir. Listedeki d) sikki ise 4.12.1.11’e gore bir durdurma cihazidir. Listeyi izleyen
paragraflarda ayrica "CALISTIR" diigmesi ve bir yon digmesi tek elle ayni anda
cahstirilabilmelidir. "CALISTIR" digmesi ile durdurma cihazi arasindaki mesafe 0,30 m'yi
gecmemelidir, kisimlari eklenmistir. Kuyu giris kapisinda 4.2.1.3.1.a)’ya gore bir denetim
¢alismasi anahtari ve kuyu aydinlatma kumandasi; siginma hacmine en fazla 0,30 m yatay
mesafede ise 4.2.1.3.1 b)’ye gore anahtarsiz denetim kumanda cihazlari bulunmahdir. 81-20
5.2.1.5.1.a)’da burada durdurma cihazi isteniyordu.

4.12.1.5.2.1 maddesinde a, b, c, d, e fikralarinda madde numaralari da belirtilerek aciklama
ve eklemeler yapilmistir. Kontrol kapagi kontagi ve platformun geri ¢ekilme kontaklari da
baypas edilmektedir. f) 4) fikrasinda Limit salterleri gegme izni verilmis ise limit salterlere
gelindiginde otomatik olarak durma, galistir ve yon butonuna tekrar basilmasi durumunda
seyre devam etme, normal seyir sinirlari disinda 0,15 m/s hiz, limit salter ve tampon
kontaklarinin devre disi birakilmasi gibi eklemeler yapilmistir. Genel olarak bahsedilen her
madde numarasi bakilarak alt fikralar incelenmelidir.

4.12.1.5.3 Asansorin otomatik ¢alismaya donmesi icin kuyu disinda kasith bir sifirlama
gerekmedikce, 4.12.1.8.3 c) fikrasinda atifta bulunulan sesli sinyal, asansoriin otomatik
calismada ilk calistiriimasindan hemen 6nce en az 2 saniye slireyle etkinlestirilmelidir
denmektedir.

4.12.1.5.4 Denetim galismasi kontrol cihazlari renkleri ve hareket yon oklari Tablo 23’te
gosterilmistir. Sembol referanslari IEC 60417:2002-5022/5023/2765/2764 olarak verilmistir.
4.12.1.6 Acil elektrikli durum ¢alismasi maddesi b) fikrasinda 4.12.1.6.2.3'e gore, basili
tutma kontrol cihazi/cihazlari (AC-15 / DC-13 kontaklar ile veya elle calisan en az iki
cihaz ile) yapilmasi sarti getirilmis, surekli basili galistirma anahtarlari sart kosulmus,
kapilarin otomatik tahrikleri engellenmis, surekli basili galistirma anahtari ile yapilmasi
istenmis, sistemin neleri bypass edecegi acik madde numaralari ile belirtilmistir. d) 2) alt
fikrasinda, fotosellerin devre disi birakilmasi veya sistemin bozulmasi halinde, asansor
calismaya devam ettirilecekse kapilarin kinetik enerjisinin 4 J ile sinirlanmasi ve
kapanma boyunca 35 dB(A) — 65 dB(A) arasinda ayarlanabilir sesli bir sinyalin calismasi
sartlari getirilmistir [4.3.6.2.2.1 b) 3)]. Ayrica 4.12.1.6.2.1 c) 1) uyarinca kabin hiz1 0,30
m/s’yi ge¢cmemelidir.

4.12.1.8.3 Kat ve kabin kapisi baypas cihazi maddesinde b) fikrasinda kabin kapi(lar)inin
kapali konumda oldugunu denetleyen ayri bir izleme sinyali istenmekte (bu sart 81-20
5.12.1.8.3 d)’den korunmus, yeniden numaralandirilmistir); c) fikrasinda ise hareketin
baslamasindan en az 1 saniye 6nce kabinde bir sesli sinyal etkinlestirilmeli, hareket



suresince aktif kalmali ve bu sinyal kabin altinda 1,00 m mesafede en az 55 dB(A)
olmalidir denmektedir. Ayrica kabin altinda yanip sénen isik etkinlestirilmelidir ibaresi
iptal edilmistir.

4.12.1.11 Durdurma cihazlari maddesinde c) fikrasinda kuyu platformunun altinda hareketli
pargalar varsa, kuyu platformunun altindaki asansér kuyusunda, d) fikrasinda asansor
makinesinde, 1,00 m'yi gegmeyen en kisa yatay bos mesafede baska bir durdurma cihazi veya
ana salter bulunmuyorsa durdurma cihazi gereklidir denmektedir. Bu gereklilik, asansor
makinesi kuyuda bulunuyorsa gegerli degildir ibareleri yer almaktadir. Listenin e) sikki ise, acil
durum panosundan ayri oldugunda deney panosunda (bkz. 4.2.6.6) durdurma cihazi ister;
1,00 m’yi agmayan en kisa yatay bos mesafede bagka bir durdurma cihazi varsa bu sart
aranmaz. Bunlardan yalnizca c) fikrasi, d)’deki “asansor makinesi kuyuda ise uygulanmaz”
istisnasi ve e) fikrasindaki kosul yenidir; buna karsilik 81-20’de zorunlu olan kuyu dibi ve kabin
Ustl ayri durdurma cihazlari (5.12.1.11.1.a) ve c)) yeni listede yer almamaktadir. 81-20
5.12.1.11.2°deki “EN 60947-5-5:1997’ye uygun buton tipi cihaz kullanilmalidir” sarti
kaldirilmistir; geriye yalnizca iki konumlu olma ve istem disi bir eylem sonucu servise donlsin
mumkiin olmamasi sarti kalmistir.

4.12.1.12 Otomatik kurtarma isleminin kontrolii maddesinde, ilave bir elektrikli giivenlik
cihazi ayni glivenlik fonksiyonunu saglamadik¢a otomatik kurtarma isleminin higbir elektrikli
givenlik cihazini etkisiz kilmamasi gerektigi belirtilmistir (4.12.1.12.2). Ayrica 4.12.1.12.3%e
gore kabin hizi beyan hizini agmamalidir. Otomatik kurtarma islemi yapildiginda katta durma
hassasiyeti 20 mm olmalidir, ancak yeniden seviyeleme hareketi gerekli degildir. Eger kapilar
acikken seviyeleme hassasiyeti 3 s boyunca 20 mm’yi gegerse 35 dB(A) ile 65 dB(A) arasinda
ayarlanabilir bir akustik sinyal devreye girmelidir; ses seviyesi kabin merkezinde, zeminden
1,00 m yikseklikte olgulir. Ayrica otomatik kurtarma sirasinda 4.12.1.4°e gore seviyeleme
yapilirken kapilarin agilmasina izin verilmez. Yeni bir madde olan bu bélim igin ayrintih
actklamalar madde ve alt maddelerinde yapilmistir.

4.12.3.1 Alarm baslatma cihazi/cihazlari kabine monte edilmelidir. Alarm baslatma
cihazi/cihazlart:

a) EN 81-28:2022'ye uygun olarak iki yonla bir iletisim sistemine bagli olmalidir; veya

b) 1,00 m mesafede 80 dB(A) ses seviyesine sahip, kabin tavaninda veya bir katta bulunan bir
akustik cihazi etkinlestirmelidir. Akustik cihaz, 4.10.11'e gore acil durum beslemesi ile
cahstirilmahdir.

4.12.4 Yazilhmin tanimlanmasi maddesinde, Tablo 25’te atifta bulunulan glivenlik
fonksiyonlariyla ilgili yaziimlar tanimlanmalidir.

Tanimlanan yazilimin degistirilmesi mimkiinse, yazilim strima bilgileri talep Gizerine
saglanmalidir. Yazilim stirim bilgileri, yerlesik bir sistem veya harici bir arag araciligiyla insan
tarafindan okunabilir bicimde saglanmalidir. Bu harici arag 6zel bir aragsa, asansorle birlikte
saglanmalidir. NOT: Serbestge erisilebilir bir uygulama igeren dizisti bilgisayar veya cep
telefonu 6zel arag sayilmaz.

81-20 5.12.4 Oncelikler ve sinyaller maddesi iptal edilmistir.

5. GUVENLIK GEREKLILIKLERININ VE/VEYA KORUYUCU ONLEMLERIN
DOGRULANMASI
5.1 Dogrulama yéntemleri 81-20'nin 6.1 maddesindeki teknik uygunluk dosyasi sarti ve buna
kilavuzluk eden bilgilendirici Ek B kaldirilmig; dosyanin igerigi blyik 6lgliide 6.2.2 (Temel
veriler ve ozellikler) talimatlarina tasinmistir. (verification ) Dogrulama olarak gelen yeni
tanim Tablo 24’te verilmistir. Tablo 24’(in siitun adi “gorsel kontrol”den (visual inspection)



“kontrol”e (inspection) degismis, dipnot tanimi “gereklilikte istenen 6zelligin mevcut olup
olmadiginin dogrulanmasi” olarak sadelestirilmistir. Olciim ile performans
kontrolu/deneyi Tablo 24°te ayri sutunlardir; kontrol sitununa dahil degildir. Eski Tablo 18
revize edilmistir.

5.2.2.2 Bir fren seti galismadiginda a) kuyunun alt yarisinda beyan yiiki ile asag, Ust yarisinda
bos kabinle yukari dogru hareket ederken (bkz. 4.9.2.2.2.1) asansér makinesini yavaslatip
durdurur, b) kabin, en alt katta beyan yikd ile ve en st katta bosken tutulmahdir, fikralari
eklenmistir. Deney, serbest birakilan her fren takimi igin ayri ayri yapilmalidir; garpma hizi
tampon tasarim hizini agmiyorsa kabin veya karsi agirligin tampona temas etmesine izin
verilmistir. 5.2.2.1’de ise deneyin beyan hizinda ve beyan yukl + %25 ile kuyunun alt
yarisinda yapilmasi sart1 gelmis, 81-20 6.3.1.a)’deki “yavaslama, emniyet tertibati veya
tampon degerini asmamalidir” sarti kaldirilmistir.

5.2.2.3 Test, makine freni manuel olarak serbest birakildiginda ve kabin, bkz. Formiil (23):
%0 beyan ylkiinden (q —0,1) Q'ya ve (g + 0,1) Q'dan %100 beyan yiikiine denerek bos
kabinden dengeli yik durumuna kadar testlerin yapilmasi eklenmistir.

5.2.3 maddesinde elektriksel muayene atiflari HD 60364-6:2007'den IEC 60364-
6:2016'ya guncellenmis ve a) sikkl "tanimlama, etiketleme, kodlama, renklendirme,
ayirma, mekanik/elektriksel korumalar" olarak genisletilmistir.

5.2.4.2 bos kabinle karsi agirik tamponlara temas ettirilmeli, makine a) aski elemaninda
kayma olusana kadar veya b) 4.5.3.3'e gore elektrikli giivenlik cihazi, 4.2.5.6.1'e gore
kabini en yuksek konumuna ulasmadan durdurana kadar kismi eklenmistir.

5.2.5 Kabin emniyet tertibati testi makinenin halatta kayma veya gevseme olusana kadar
calistiriimasiyla yapilmalidir sarti kaldirilmigtir. Testten sonra, degistirilebilir stirtinme
bilesenleri harig, asansérin normal kullanimini etkileyecek herhangi bir bozulma olup
olmadigi gorsel bir kontrol ile tespit edilmelidir kismi eklenmistir.

5.2.6 Karsi agirlik veya dengeleme agirligi emniyet tertibat testi Karsi agirlik veya dengeleme
agirhgi, bos kabinle beyan hizinda algalirken emniyet tertibati devreye girmelidir denmis,
yavas hizlar kaldiriimigtir. Ayni sekilde halatlarin kayma sarti kaldirilmistir.

5.2.8 maddesinde enerji harcayan tamponlarda beyan yiikli kabin ve karsi agirlik, beyan
hizinda veya 4.8.2.2.1 b)’ye gore azaltilmis hizda tamponlarla temas ettirilmeli; enerji
biriktirmeli tamponlarda ise beyan yiikli kabin tampona oturtulup aski elemanlari
gevsetilmeli veya hidrolik basing asgariye indirilmelidir denmistir. Kaldirilan ise yalnizca ener;ji
biriktiren tamponlarda sikistirma miktarinin teknik uygunluk dosyasindaki degerlerle
karsilagtiriimasi sartidir. Enerji harcayan tamponlarda beyan yukli kabin ve karsi agirhgin
tampona temas ettirilmesi sarti korunmustur.

5.2.12 yukari yonde kabin asiri hiz koruma aracinda tertibat kendi kendini izleme
ozelligine sahipse (bkz. 4.6.6.2), islevselligi talimatlara uygun olarak kontrol edilmelidir
kismi eklenmistir.

5.2.13 maddesinde seviyeleme dogrulamasi "en elverigsiz katta" yerine
"yikleme/bosaltmanin seviyelemede en blylk degisiklige yol actigl en alt veya en Ust
katta" olarak netlestirilmistir.

5.2.14 Kabinin istenmeyen hareketine karsi koruma testinde tertibatin durdurma
elemaninin tetiklendiginin dogrulanmasi sarti 81-20 6.3.13’te de vardi; yeni olan, “tip
incelemesinde tanimlandigi gibi” ibaresinin kaldirilmasi, deneyin amacina “devreye
alma (varsa)” eklenmesi ve 6n ayarli hizicin ISO 8100-2:2026, 4.8.4.c) atfinin
getirilmesidir.



5.2.16 Dikey kayar kapinin dengelenmesi (4.3.3.3.5) Kapi 100 mm aralikla agikken, disey
kayar kapinin kendiliginden agilmaya veya kapanmaya baslamadigi kontrol edilmelidir.

5.2.17 Karsi agirhik dengesi tahrik, makine frenleri, emniyet tertibati, yukari yénde kabin agiri
hiz korumasi ve istenmeyen kabin hareketine karsi koruma deneyleri yapilmadan 6nce
makine akimi 6l¢imi veya kabin ve karsi agirhgin tartilmasi yoluyla, karsi agirlik dengesinin
talimatlarda belirtildigi gibi oldugu dogrulanmalidir.

5.2.18 Dengeleme agirhgi dengesi (4.5.3) Makine frenleri, hidrolik ekipman ve kabinin
istenmeyen hareketine karsi koruma araglarinin testleri yapilmadan énce, dengeleme agirligi
dengesinin talimatlarda belirtildigi gibi oldugu, pratik testler veya dlgiimler yoluyla
dogrulanmalidir sarti eklenmistir.

6. KULLANIM BILGILERI
6.2.2 Temel veriler ve 6zellikler maddesinde biitiin alt madde ve fikralar ilgili maddelere
isaret ederek belirginligi artirmistir. Genel bir tanimlamadan ¢ok ayrintili bir liste
olusturulmustur. Asil degisiklik, bu bilgilerin 81-20’de kayit defterinde (7.3.2) istenirken 8100-
1’de talimatlara (6.2.2) tasinmasi ve 6.3 Kayit defteri maddesinin tek climleye indirilmesidir.
6.2.3 Normal kullanima iligkin calistirma bilgileri maddesinde bakim ile ilgili sartlar bir alt
maddeye alindigi icin maddede diizenleme yapilmistir. Ayrica yeni a) sikki (asansoriin kattan
ve kabin iginden galistiriimasi) ve f) sikki (uyari sisteminin arizalanmasi halinde uzun sireli
mahsur kalma riski hakkinda bilgi) eklenmistir.
6.2.4 Bakim, muayene, onarim ve periyodik kontrollerle ilgili bilgiler verilmistir. EN 13015
standardi referansi kaldirilmis onun yerine bu maddedeki liste verilmistir. Tablo 25 ise ayri bir
listedir: 6.2.4 w) uyarinca glvenlik fonksiyonlarinin dogrulanmasi igin 6zel talimat gerekip
gerekmedigini gosterir. Bakim faaliyetlerinin bu maddeye gore diizenlenmesi gerekmektedir.
Bakim formlarinin kapsami bu maddeye gore yeniden olusturulmalidir. Tamamen yeni
siklardan bazilari sunlardir: k) SIL dereceli devreler igin talimatlar, q) Madde 5.2 deneylerinin
givenli yapilis yontemleri, r) metalik olmayan karsi agirlik dolgularinin iskarta 6lgtleri, s)
baypas cihazlari (4.12.1.8.4), t) bakim korumasi (4.12.1.7), u) elektriksel izolasyon (4.10.5.6),
v) yazilim (4.12.4) ve y) metalik olmayan kanal kaplamalari (4.5.1.8). (Yazarin Onerisi: aylik,
altr aylik ve yillik bakimlar igin kapsamlar ayrica belirlenmelidir. Standart bir periyot
vermemekte; 6.2.4.a) yalnizca igerigin, sikligin ve prosedurlerin imalatgi tarafindan
tanimlanmasini istemektedir.)
6.2.5 Acil durum galismasi icin bilgiler ayri bir madde haline getirilmis ve ayrintil
olarak tanimlanmistir. Diger maddeler icinde yer alan sartlar ve varsa 6zel aletlerin
tanimlanmasi sarti bu madde igine alinmistir.

7. BINA ILE ILGILi SINIR KOSULLARI
8100-1’de “7 Building-related boundary conditions” baslikli yeni bir ana bélim vardir. 7.1
Genel hiikiimler maddesi “bina ile ilgili sinir kosullari EK B’ye uygun olmalidir” diyerek
normatif EK B’yi ana metne baglar; 7.2 Binadaki montaj planlari maddesi ise imalatginin
binaya saglayacagi montaj planlarini diizenler.

EK A (NORMATIF) — ELEKTRIKLi EMNIYET CIHAZLARI LISTESI VE ASGARI SIL
SEVIYELERI

Tablo A.1’deki “Minimum SIL” stitunu 81-20°’de de vardi; 8100-1°de cihaz listesi
genisletilmis ve bazi SIL seviyeleri gozden gecirilmistir. Ornegin seviyeleme ve yeniden
seviyeleme kontroliinln (4.12.1.4 a)) asgari seviyesi SIL 2’den SIL 3’e cikmis; ana salter



konumunun denetimi (4.10.5.4), baypasin devre disi birakilmasi (4.12.1.5.2.2),
elektriksel tetikleme (4.6.2.2.5) ve kuyu platformu altindaki durdurma cihazi (4.12.1.11.1
c)) gibi cihazlar SIL 3 ile listeye yeni eklenmistir. Tablo dipnotu da “yalnizca PESSRAL i¢in
gecerlidir (5.11.2.6)” yerine “yalnizca SIL dereceli devreler i¢cin gecgerlidir (4.11.2.4)”
haline gelmistir. PESSRAL - SIL dereceli devre gegisinin uygulamadaki karsilig bu
tablodur.

EK B (NORMATIF) ASANSORUN KURULDUGU BINA iLE iLGILi KOSULLAR HAKKINDA
BILGILER

81-20’nin 5.2 maddelerinde ve bilgilendirici Ek E (Bina arayUzleri) ekinde yer alan binaile
ilgili sartlar bu ek icinde toplanmistir. Boylece standart metninden asansoére ait olmayan
kisimlar ¢ikarilmis, yeni Madde 7 (Bina ile ilgili sinir kosullan) ile birlikte bu ekte
toplanmistir. 81-20 Ek E bilgilendiriciyken 8100-1 Ek B normatiftir; B.2.3’te ortam
sicakligl +5 °C ... +40 °C ve 0,50 m mesafede 80 dB(A) gurilti siniri gibi somut degerler
yer alir.

EK C (NORMATIF) KUYU DiBi ERiSIM MERDIVENI

C.1f) katlanabilir merdiven (Tip 4b), Kuyuya sabitlenir ve ardindan konumlandirilir ve kuyu
duvarina kancalanir denilmistir. Ek C, 81-20 Ek F'nin yerini almistir; 81-20’deki Tip 3b (kuyu
tabanina yatirilarak depolanan) merdiven kaldiriimis, Tip 4 ise 4a ve 4b olarak ikiye ayrilmistir.
Ayrica tip listesi bilgilendirici bir secenek olmaktan gikip baglayici hale gelmistir (81-20 F.1'de
“can be used”, 8100-1 C.1’de “shall be used”).

C.2.2 Merdiven:

a) 1 500 N'luk dikey kuvvete dayanabilmeli;

b) 300 N'luk yatay kuvvete dayanabilmeli;

c) aliminyum veya gelikten yapilmis olmahdir. Aliminyum/gelik sart1 81-20 F.2.2 b)’de de
vardi; yeni metinde gelik i¢in korozyon korumasi ve ahsap merdiven yasagi ifadeleri
cikarilmistir. 1 500 N degeri de eskiden vardi, yoni (disey) netlestirilmistir; 300 N’luk yatay
kuvvet ise yenidir.

C.3.1 Genel

Mekanik mukavemet, ISO 14122-4:2016, Madde 6’ya uygun olmahdir. Bu bir atif
degisikligidir; 81-20 F.3.1 b) EN 131-2:2010+A1:2017, Madde 5’e atif yapiyordu. Ayrica
C.3.3’te basamak net genisligi 280-600 mm, basamak araligi 225-300 mm ve diiz basma
yuzeyi en az 20 mm olarak degismistir

C.4 Sabit olmayan merdivenler igin 6zel hiikimlerin kapsami ve igerigi degistirilmistir (81-20
F.4 yalnizca Tip 3 ve Tip 4’e uygulanirken 8100-1 C.4 Tip 2a, 2b, 3, 4a ve 4b’yi kapsar): a) kuyu
dibi erisim merdivenini hareket ettirmek igin gereken kuvvet sinirlandirilmis (kullanma
mesafesi D £ 300 mm i¢in en fazla 150 N; 300 mm < D £ 700 mm igin Formul (C.1): F = 150 -
(D -300)/5), bu sart 81-20 F.4 a)’daki 15 kg agirlik sinirinin yerini almis, e) kat kapisi esigine
yerlestirilen Tip 3 ve Tip 4a merdivenler igin, tutamaklar arasinda ya da bir dikme veya
tutamak ile kapi kasasi arasinda en az 0,50 m serbest mesafe bulunmalidir denilerek ek sart
getirilmistir. Merdiveni hareket ettirme kuvveti igin Sekil C.2 verilmistir.

C.5 Kuyuda merdivenin konumu tanimlanmis agiklama olarak Sekil C.4 verilmistir (Sekil C.3
ise C.4.e)’ye aittir). Bu maddede 6nemli olan kuyuda kullanilan degisik merdiven tipleri igin
saglanmasi gereken kenar Olgllerin verilmesidir. Degerler: basamagin 6n yizi ile duvar arasi
0,20 m (81-20’de 200 mm idi ama basamagin arka ytziinden 6lgilliyordu), 0,70 m (eskiden
800 mm), 0,60 m ve basamagin Ust ylizeyinin kat esiginin en fazla 0,15 m altinda olmasi.



EK D (INFORMATIVE - BILGILENDIRICI) ISO 8100-20:2018 iLE iLiSKi

Tablo D.1, ISO 8100-20:2018'in genel temel glivenlik gerekliliklerini (GESR) bu standardin
maddeleriyle eslestirir ve kapsama alinmamis "not covered" kalemleri gosterir. EN 81-
20’de bulunmayan yeni bir ektir.

EK E (INFORMATIVE — BILGILENDIRICi) iISLEMLERE GENEL BAKIS

Sekil E.1, basta normal ¢alisma ve otomatik galisma olmak Uzere isletme tirlerine genel bir
bakis sunar; standart metninde bu eke 3.2 (automatic operation), 3.36 (normal operation) ve
4.12.1.1 maddelerinden atif yapilmaktadir.

EN 81-20'NiN EK B, EK C VE EK D EKLERININ KALDIRILMASI

EN 81-20’nin bilgilendirici “Ek B — Teknik uygunluk dosyasi”, "Ek C Periyodik muayeneler ve
deneyler; 6nemli degisiklik veya kaza sonrasi muayene ve deneyler" ve "Ek D Makine
mahalleri, erisim" ekleri 8100-1’de tamamen kaldirilmistir. Ozellikle Ek C'nin kalkmasi, EN 81-
20 7.2.4 a)’daki “periyodik muayene ve deneylerin Ek C'ye gore yapilmasi tavsiye edilir”
atfinin da dismesi anlamina gelir, periyodik kontrol yapan kuruluslar agisindan dogrudan
sonug dogurur.

SONUC:

Teknolojinin gelismesi ve karsilagilan riskli durumlara gore kaginilmaz olarak standartlarda
degisiklikler yapilmaktadir. Bu sefer gelen kokll degisiklikler hem montaj hem tretim hem de
denetim kisminda ciddi degisiklikler yaratmistir. Taraflarin standart degisikliklerini dikkatlice
inceleyip gegis donemi sonunda hazir olmalarini dilerim. Bitln sektér mensuplarina
kolayliklar diliyorum.
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