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GENEL
TS EN 81-1/2 standartlari, TS EN 81-20/50 standartlari
olarak degistirildi. Son yirmi yilda asansor ana
standartlarinda yapilmis en koklu revizyon bu sefer
yapilmigtir. Bu yapilan degisiklikler, hem uretimi hem de
sertifikasyonu etkileyecek degisikliklerdir.
Ayrica detaylarda bir¢cok degisiklik s6z konusu iken bu
calisma daha ¢cok montaji dogrudan ilgilendiren ana
degisiklikler izerinde durarak bir bilgilendirmeyi
hedeflemistir. Tek bagina yeterli bir kaynak olarak
gorulmemelidir.
Bu calisma standartla gelen degisikliklerin Uzerine
yapilmis 6zet bir calismadir. Hi¢cbir sekilde bu ¢alisma
ornek gosterilerek calismalarda bir duzeltme
yapilmamalidir. Yapilacak imalatlarda, standardin kendisine
dayanilarak degisiklik ve dizenlemeler yapilabilir.
Gerekli durumlarda alintilar standardin kendisinden
yaplimalidir. Standardin zorunlu uygulama tarihi
31.08.2017 dir.

Publication by CEN (Date of Availability, DAV)

EN 81-20/50 is made available to the National Standardization Bodies to be adopted and published as

the National standard

Withdrawal of EN 81-1/2:1998+A3: 2009

EN 81-1/2 will be withdrawn and they will no longer provide presumption of conformity to the Essential

Health and Safety Requirements of the Lifts Directive
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MANISA VALILIGINE
(Bilim. Sanayi ve Teknoloji I1 Miidiirliigii)

Asansdrlerin tasarmmina iliskin yasanan farkl uygulamalarin ortadan kaldirilabilmesi
amaciyla Bakanligimiz tarafindan hazirlanan ve 14/6/2017 tarihli ve 30096 sayili Resmi
Gazete’de yayimlanmus bulunan Asansérlerin Tasarmmuna Iliskin Usul ve Esaslara Dair
Teblig (SGM: 2017/18) viiriirlitkte bulunan ulusal imar mevzuatina uyumlu olacak sekilde
hazirlanmis ve mevzuannuza kazandirtlmis bulunmaktadir.

Bu mnedenle 03/7/2017 tarihli ve 30113 sayili Resmi Gazete’de yaymunlanan Planl
Alanlar Imar Yénetmeliginin 57 nci maddesi yirmibesinci fikrasinda yer alan “Kamu yapilar:
ile yirmialtine: fikrada belirtilen istisnalar haricinde avan proje onaylanmasma iliskin
zorunluluk getirilemez. Bu yonde meclis kararn almamaz. plan notu getirilemez ve bu
dogrultuda uygulama yapilamaz. Kamu yapilarinda avan proje onaylandiktan sonra uygulama
projelerinin ilgili idarelerince onaylanmasi istenemez.” hiikkmiinden anlasilacag {iizerine

-14/06/2017 tarihine kadar TS EN 81-1/2 +A3 standartlar1 referans alinarak hazirlanan ve
ilgili ruhsat makamu tarafindan onaylanan avan veya wuygulama projesine sahip olan her
asansoriin.

- 14/6/2017 - 01/9/2017 tarihleri arasinda TS EN 81-1/2 +A3 standartlar1 referans alinarak
hazirlanan ve ilgili ruhsat makanu tarafindan kamu binalari i¢in avan projesi. kamu binalari
disindaki binalar icinde uygulama projesi onaylanan asansoriin,

cesitli nedenlerden dolay:r 01/9/2017 tarithinden sonra pivasaya arz edilmesi noktasinda soz
konusu asansoriin periyodik kontroliinde ve tescilinde sadece TS EN 81-1/2 +A3 standart
gereklilikleri aranacakfir.



NUMARALANDIRMA ve RISK SIRALAMASI

Yeni standartta sekilsel olarak yapilan ana degisiklik,
kapsam ve numaralandirmanin yeniden
duzenlenmesidir. Eski konu siralamasi ayni kalmig
olmasina ragmen, madde siralamasi degistirilmistir.

« TS EN 81/1-2 +A3 Standardinda daha once 5 ve 15
maddeleri arasinda islenen konularin tamami TS EN
81-20 de 5. madde icinde islenmis ve eski numaralarin
tamami degismistir. Yeni sekillendirme TS EN 414
standardinin getirdigi planlamaya uygun durumdadir.

« Sartunme tahrikli ve hidrolik asansorler beraberce
ele alinmisg, ortak konular tek seferde islenmis, ayrica
konularin daha iyi anlasilabilmesi i¢in bazi paragraflar
bolunmUs ve daha genis bir aciklama getirilmistir.

Madde 4 de Risk siralamasi ve tanimi igin yeni bir tablo

verilmistir. Risk siralamasi Tablo EN 14121-1 standardina

uyumlu hale getirilmigtir. Risk analizinde ana yapi olarak

TS EN ISO 12100-1 ve TS EN 14798 standartlari

kullanilacaktir.

Clzsigs 1- Snemi tshlkeisrr i

Mo  |EN B0 1210023809 nus ER B'ainds lebslensly olan sehikaler

il mukiater

il [Ag e stianliar nemdisivla mekanin whilsehe:

HEervie pevagaie (Ufal siai)]

L ET A TR TR T 1T
A7 B 502503

Fradst ir punican et Bk aberrison yakicim

FLEFLETT

FLEET

2k

B3840 65 58

Al EOF apnca bl 1.3

EIEA R ERERET R

EETEEL RN

BI162E64T

[Asil Pkl chopl = bk §.1.1

]

P 43

FI5 53

-E]

TERETFETE

21, 531 BLE B4
LEET RS LR R

-]

B2 836311 S4T SX 558

EITEIEEEEER

[ Paic b’ vt polewii froi sk Sirgani frandan oiyan

| SR

- Mabirakai, brbiresh el Sl bidad rindan olugar

53

|- ey bieyiei i il lrrasd \ l’ CERTEL TS TR
S~
B [Erekiriusal tilkakr { )=
1 R i
- ity . oty o il el TR R
[Ecqir i V4 = / XIT]
Eorea nthad et el P (i b o il 0F & 105 2
] 04, 511 2
Bl iy
] i leh [ =

e

[0 s o o e oo i e s 1
a0 harprblan feden il

Rilden i lagan

1
ol degyl (B Masds 1.3)

1]

|"Irq imdan dediyi alegan Sehikaler

gl teg] (DL Masds 1.3

TS EN 414 Makinelerde guvenlik-Guvenlik standartlarinin hazirlanmasi ve sunulmasi

icin kurallar

TS EN ISO 14121-1 Makinalarda guvenlik- Risk degerlendirmesi - Bolum 1: Prensipler
TS EN ISO 12100-1 Makinalarda guvenlik - Temel kavramlar, tasarim icin genel

prensipler - Bolum 1: Temel terminoloji, metodoloji




1.

GENEL YAPILANDIRMA EN 81-20

AsansoOrde genel yapi olarak iki ana Urunt tanimlayan
standartlar TS EN 81-1 ve TS EN 81-2, birgok ortak

noktay! tekrarlamakta idi. Bu durum yeni standartta

ortadan kaldirilmis durumdadir.

iki ayr1 standart yerine tek bir standartta konular
birlestirilmistir. Madde 5.2 kuyu ve makine dairesi,
Madde 5.3 Durak ve kabin kapilari birlesik olarak,
Madde 5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirlig,
Madde 5.5 Aski tertibati, Madde 5.6 Guvenlik tertibatlari,
Madde 5.7 Raylar, Madde 5.8 Tamponlar gibi ortak olan
konular sirasiyla sayllan maddelerde anlatiimistir.
Boylece her Urdn igin ayrica tekrarlama ortadan
kaldiriimistir.

Farkh olan tahrik guruplari ise ‘5.9 Asansor makinasi
ve ilgili donanim’ maddesinde sirasiyla incelenmistir.
Madde 5.9.2 surtinme tahrikli ve pozitif tahrikli
asansorleri, Madde 5.9.3 ise hidrolik asansorlerde
hidrolik tahrik sistemini incelemektedir.

Her iki standardin gene ortak olan elektrik bolumu,
Madde 5.10 elektrik tesisat montaji ve cihazlari, Madde
5.11 elektrik arizalarina karsi korunma, Madde 5.12
kumandalar, sinir guvenlik kesicileri maddelerinde
incelenmistir. >

TS EN 81-20
TS EN 81-1

Uriin risk
tanimlamalan
TS EN 81 2

Urun rlsk
tanimlamalari




GENEL YAPILANDIRMA EN 81-20, EN 81-50

EK D olarak bildigimiz asansor hizmete alinmadan once
yapilan muayene ve deneyler boliumu yeni Standard da
‘Madde 6 Guvenlik gereklerinin dogrulanmasi ve/veya
koruma onlemleri’ olarak standardin bir pargasi haline

getirilmistir. Boylece yapilmasi gereken tasarim dogrulamasi

standardin dogrudan maddesi, bir zorunlulugu olmustur.

Daha 6nce Madde 16 da tanimlanan tutulacak kayitlar ve
bakim kismi ‘Madde 7 Kullanim i¢in bilgiler’ kismini
olusturmustur. Bu bolum igerik olarak daha genigletilmistir.

‘Ek E de Bina ara yuzleri kisminda ray destekleri kabin
kuyu ve makine dairesi havalandirmalarr’, ‘Ek F de Kuyu
bosluguna erisim icin tasinabilir merdiven’ kisimlari
eklenmistir.

EN 81-50

EN 81-1 deki ‘Ek F Guvenlik elemanlari, uyumlulugun
dogrulanmasi i¢in deney islemleri’, ‘Ek G kilavuz raylarin
hesaplanmasr’, ‘Ek H elektronik devre elemanlarr’, ‘Ek J
sarkac carpma deneyleri’, ‘Ek M tahrik yeteneginin
hesaplanmasli’, ‘EK N Halat guvenlik katsayisinin
hesaplanmasi’ ve gene EN 81-2 deki ‘Ek K - Kaldiricilarin,
silindirlerin, rijit borularin ve baglanti elemanlarinin hesabr’
bir araya getirilerek EN 81-50 olusturulmustur.

TS EN 81-1

Hesaplar ve
tip testleri

Hesaplar ve
tip testleri l

EN 81-50




0. GIRIS
Standardin genel girig, ilke ve kabulleri 0. Giris maddelerinde agiklanmistir. Her
standardin ana kabulleri giris bolumunde tanimlanir. Standart maddeleri incelenmeden
once ozellikle bu maddeler incelenmis olmalidir.
0.3 ILKELER

0.3.2 Bu Standard, yangina karsi bina bolumlerinin korunmasi dahil her elektrikli ve
mekanik veya bina ingaatina uygulanabilir tim genel teknik kurallan tekrar etmez.
0.4 KABULLER

0.4.4 Bilesenlerin, asinmaya ragmen gerekli boyutlarinin muhafaza edilebilmesi igin
bakimli ve ¢alisabilir durumda ve calisma duzeni iginde tutulur. Tum asansor
bilesenleri, bunlarin kullanimlari sirasinda surekli gavenli ¢alismasini saglamak
icin muayene gerektirdigi kabul edilir.

0.4.11 Yatay kuvvetler velveya enerjiler, bu standardin uygulanabilir maddelerinde

dikkate alinmasi icin belirtiimistir. Genellikle, bu standartta aksi belirtiimedikge bir kisi
tarafindan uygulanan enerji, asagida belirtilen esdeger statik kuvvetleri meydana getirir:

a) 300 N, b) Carpmanin meydana geldigi yerde: 1000 N.
0.4.17 Asansor kuyusu, ulusal bina mevzuatina gore, imalatcisi tarafindan belirtilen 1si
cikisl, asansorun gevre gartlari ve ornegin ortam sicakligi, nem, dogrudan gunes 1SiQ!

sinirlari ve enerji tasarrufu gerekleri nedeniyle Madde 0.4.16’da verilen binanin hava
gecirmezligi dikkate alinarak uygun bir sekilde havalandiriimistir.

Not— Daha fazla bilgi icin Madde 0.4.2°’ye ve Madde E.3’e bakilmalidir.

0.4.22 Hidrolik asansorlerin calismasinda kullanilan akigkanlar, EN ISO 6743-4’e gore
olmalidir.



1. KAPSAM

1.2 Bu standardin gereklerine ilave olarak o6zel
durumlarda tamamlayici gerekler goz oniine
alinmalidir.

(muhtemel patlayici ortam, sira disi iklim sartlari, deprem
sartlari, tehlikeli yuklerin nakliyesi, vb.).

1.3 Bu standard asagidakileri kapsamaz:
b) Asagidaki ozelliklere sahip hidrolik asansorleri:
1) Beyan hizi 1 m/s’yi aganlar,

2) Basing tahliye vanasinin ayari (Madde 5.9.3.5.3) 50
MPa’yi asanlari.

c) Bina kisitlamalari ile uygulamaya konan sinirlamalar
nedeniyle bazi gsartlarda mevcut binalardaki insan veya yuk
tasiyan yeni asansorleri, EN 81-20’nin bazi gereklerini
karsilamaz ve EN 81-21 dikkate alinmalidir.

d)........ veya ruzgar turbinlerindeki asansorleri.

e) Bu standard uygulamaya konmadan once tesis
edilen bir asansorde yapilan onemli degisiklikleri (bk.
Ek C).

TS EN ISO 6743-4 Yaglama yaglari, endustriyel yaglar ve
ilgili Granler (sinif L) - Siniflandirma - Bolum 4: Tip H
(hidrolik sistemler)




3. TANIMLAR

Standartta asagidakiler i¢in yeni tanimlar getirilmistir.
% 3.2 Yetkili kisi (Authorized person)

Bakim, muayene veya kurtarma calismasini yapmak
Uzere yasakli alana (makina alanlari, makara dairesi ve
asansor kuyusu) girmesi icin yetkilendirilmis, asansorun
calistinimasindan (hizmete alinmasindan) ve
kullanilmasindan sorumlu gergek veya tuzel kisi.

Not 1— Yetkili kigi, yetkilendirildikleri gorevler i¢in
yetkin olmahlidirlar

% 3.7 Yetkin kisi (competent person)

Kullanicilarin kurtarilmasi veya asansorun bakimi veya
muayenesi igin gerekli calismalari guvenlik talimatlariyla
yerine getiren, uygun egitim almis ve bilgi ve pratik
tecrubeye sahip nitelikli Kigi.

Not 1— Yetkin Kisinin sertifikasyonu igin ulusal bir
duzenleme gerekli olabilir.

% 3.20 Asansor montajini gergeklestiren

Asansor icin binada ayriimis nihai yere asansoru kurmak
ve calistirmak icin sorumluluk alan gercek veya tuzel
Kisi.




3. TANIMLAR
3.30 Bakim

Asansorun omur ¢cevrimi boyunca ve montajinin tamamlanmasindan sonra tesisin
ve bilesenlerinin guvenligini ve tasarlanmis fonksiyonlarini yerine getirmesini
saglamak igin gerekli tum calismalar. -3

Bakim asagidakileri kapsayabilir:
a) Yaglama, temizleme vb.,

b) Kontrolleri,

c) Kurtarma ¢alismalarini,

d) Kurulum ve ayar islemlerini,

e) Asinma veya kesilme nedeniyle meydana
gelebilen ve tesisin karakteristigini etkilemeyen bilesenlerin tamir veya degigimi.

3.46 Kurtarma caligmalari

Kabin ve kuyu icinde mahsur kalmis kisiyi guvenli bir
sekilde kurtarmak icin yetkin Kisiler tarafindan
gerceklestirilen gerekli 6zel faaliyetler.

3.57 Ozel alet

Donanimin guvenli calisma sartlarinda kalmasini
saglamak icin veya kurtarma calismalarinda gerekli
olan donanima mahsus bir alet.(tools)




3. TANIMLAR

3.13 Elektrikli guvenlik zinciri Elektrikli guvenlik cihazlarinin biri devreye girdiginde
asansoru durduracak sekilde baglanmis olan cihazlarin tamami.

3.49 Guvenlik devresi Bir elektrikli guvenlik cihazinin gereksinimini yerine getirmek igin
gerekli olan kontaklar ve/veya elektronik bilesenleri iceren devre.

3.50 Guvenlik bileseni Kullanim sirasinda bir gtvenlik fonksiyonunu yerine getirmek
icin saglanan bilegen.

3.61 Tip inceleme sertifikasi incelemesi yapilan 6rnek asansore uygulanabilir
hakdmlere bu asansorun uygunluk tespiti yapilarak sertifikalandirilmasi icin bir tip
incelemesi gerceklestiren onaylanmis kurulus tarafindan hazirlanan belge.

REVIZE EDILMIS$ TANIMLAR

3.27 Makina dairesi Tavan, duvarlar, zemin ve giris kapi/kapilariyla tam olarak
sinirlandirilan ve makinanin butun veya kismi olarak yer aldigi makina alani.

3.29 Makina alani Asansor kuyusu icinde veya disinda makinayla iligkili calisma alanlari
dahil makinalarin timundn veya bir bolumuntn yerlestirildigi hacim/hacimler.

IPTAL EDILEN TANIMLAR

s Makara mekani,

“ Ani frenlemeli tampon etkili guvenlik tertibati,

“ En kacuk halat kopma yukau,

3.21 Ani frenlemeli guvenlik tertibati Maddesi

3.21 Ani etkili guvenlik tertibati seklinde degistirilmistir. (TS EN 81-20: 2014/D1: Mayis
2016) 1

L)
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5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi
5.2.1.2 Kuyu, makina ve makara dairelerinin 6zel kullanimi

5.2.1.2.1 Kuyu, makina ve makara daireleri, asansorlerden
farkli amagclar icin kullanilmamalidir. Bunlar,
asansorunkilerinden farkli olan kanallari, kablolari veya
tertibatlari (cihazlar) icermemelidir.

Asansor kuyusu, makinasi ve makara daireleri bununia
birlikte agsagidakileri igcerebilir:

a) Buharli 1sitma ve yUksek basingli suyla i1sitma hari¢ bu
alanlarin iklimlendirilmesi igin gerekli donanimi.

Bununla birlikte, 1sitma donanimlarinin herhangi bir kontrol ve
ayar tertibatlari, kuyu digina yerlestirilmelidir.

b) Elektrik donanimi icin ve kazayla darbelere karsi uygun
korunmus, yuksek calisma sicakligina sahip (6rnegin, 80°C
ustinde) yangin detektorleri veya sonduruculeri.

Yangin sondurucu sistemler kullanildiginda, bu yangin
sonduruculerin etkin hale gelmesi; sadece asansor durakta
duruyorken ve asansor elektrik beslemesi ve aydinlatma
donanimi otomatik bir sekilde yangin veya duman tespit
sistemi tarafindan kapatildiginda mumkun olmalidir.

Not— Bu tur duman, yangin tespiti ve yangin sonddrucu

sistemleri, bina yonetimi sorumlulugundadir.

12



5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

% 5.2.1.4 Aydinlatma

5.2.1.4.1 Kabinin, kuyu icerisinde gidip gelmesi esnasinda kabinin

her hangi bir konumunda ve tum kapilarin kapali olmasi halinde bile i
asagidaki aydinlatma siddetini saglayacak sekilde kuyuda kalici

monte edilmisg elektrikli aydinlatma saglanmis olmalidir.

a) En az 50 luks (lux), dusey izdugsumu icerisinde kabin catisi
ustunde 1,0 m, (eski, 0,5 m alt ve ustte ve arada lambalar)

b) En az 50 luks (lux), calisma alanlari arasinda bir kisinin ayakta
durabildigi, calistigl ve/veya hareket edebildigi her yerde kuyu
boslugu zemininden 1,0 m,

c) Kabin veya bilesenlerin olusturdugu golgelerin haricinde,
a)’da ve b)’de belirtilen yerlerin digsinda en az 20 luks (lux).

Bunu elde etmek icin, yeterli sayida lambalar kuyu boyunca takilmali
ve gerekli olan yerlere ilave lamba/lambalar kuyu aydinlatma
sisteminin bir parcasi olarak kabinin ust catisina takilabilir.

5.2.1.4.2 Makina alanlari ve makara daireleri (eski, 100 Ix), kat
seviyesinin her yerinde bir kisinin ¢alismasi ic¢in ihtiyaci olan en az
200 luks (lux) ve calisma alanlari arasinda hareket etmesi icin kat
seviyesinde 50 luks (lux) siddetinde kalici montaji yapiimisg
elektrik aydinlatmasina sahip olmalidir.

Not— Bu aydinlatma, kuyu aydinlatmasinin bir pargasi olabilir. €




5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

% 5.2.1.5 Kuyu alt boslugunda, makina alanlarinda
ve makara dairelerindeki elektrik donanimi e
5.2.1.5.1 Kuyu alt boslugunda asagidakiler olmalidir: _—
a) Kuyu alt bogluguna ve kuyu boglugu zemininden kapi/kapilar

V
aclimasi halinde Madde 5.12.1.11°de verilen gereklere uygun /
gorunebilir ve erigilebilir durdurma cihaz/cihazlari. Durdurma %

\

ﬁ

2
e
| &
. =
=

cihaz/cihazlari asagidaki sekilde yerlestiriimelidir:

1) 1,60 m’den daha az derinlige sahip veya bu degere esit kuyu
alt bosluklari icin durdurma anahtari asagidaki sekilde olmalidir:

— En dusuk kat duragi Ustinde asgari 0,40 m ve kuyu boslugu —75.00—
zemininden azami 2,0 m diisey mesafe iginde, 9. .

— Kapi gergevesi i¢ kenarindan azami 0,75 m yatay mesafe sTop butonu 1odoo
icinde. |
2) 1,60 m den daha buyuk derinlige sahip kuyu alt bosluklari

icin iki durdurma anahtari agagidaki gibi bulunmalidir: %

— Ustteki anahtar; en diisik durak zemininde asgari 1,0 m dikey 164.00

mesafe icinde ve kapi cerceve i¢ kenarindan azami 0,75 m yatay '

mesafe iginde, / 12d.00
— Kuyu boslugu zemininden 1,20 m azami dikey mesafe /
icerisinde bulunan alttaki anahtar, bir siginak alanindan

kullanilabilir.

=

]
=
=
—
=
=
—
=
—
=
=
=



5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

3) Durak kapilari disinda kuyu bosluguna giris
kapagi olmasi halinde, kuyu boglugu zemininden
1,20 m yuksekteki giris kapi ¢ercevesi i¢c kenarindan
azami 0,75 m yatay mesafe icerisinde bir tek
durdurma anahtari saglanmalidir.

Kuyu bogluguna verilen girig ile ayni seviyede iki
durak kapisi bulunmasi durumunda, bunlardan biri,
giris donanimina sahip kuyu bosluguna giris kapisi
olarak belirlenmelidir.

Not— Durdurma anahtari, b)'de gerekli gorulen
muayene istasyonuyla birlestirilmis olabilir.

b) Bir siginma alaninin 0,30 m igerisinde
kullanilabilir ve Madde 5.12.1.5’e gore kalici
montaji yapilmig muayene kumanda istasyonu,

c) Bir soket ¢ikisi (Madde 5.10.7.2), (Priz)

d) Giris kat seviyesi Ustunde asgari 1,0 m
yuksekliginde ve kuyu boslugu giris kapagi
cercevesi i¢ kenarindan 0,75 m azami yatay mesafesi
icerisinde konumlandiriimis kuyu aydinlatmasi
(Madde 5.2.1.4.1) i¢in anahtarlama tertibatlari.

@ - v,
oK X.

r75.0%
1 00.00

40,00

|

Aydinlatma
anahtari konumu

® - | Muayene
® @ @ kumandasi

S,
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5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi
% 5.2.1.6 Acil durum cikigi

Kuyuda mahsur kalmis kisi/kisilerin kurtulmasi i¢in higbir vasita
saglanmamissa (5.3.9.3.5 ?), EN 81-28’e gore alarm sistemi icin
siginma alanindan/alanlarindan kullanilabilecek sekilde alarm
baglatma cihazlari, mahsur kalma tehlikesinin bulundugu yerlerde
montaji yapiimaldir (bk. Madde 5.2.1.5.1 kuyu dibi, Madde 5.2.6.4
kuyuda makine konmasi ve Madde 5.4.7 kabin tstu).

5.2.1.8 Duvarlarin, zeminin ve tavanin dayanimi

5.2.1.8.2 Kuyunun duvarlari, 0,30 m x 0,30 m daire veya kare
alani ustunde duzgun dagitilmig 1000 N kuvvet, (eski deger 5
cm2 ye 300 N) her iki yuzde herhangi bir nokta da duvara dik
acida uygulandiginda asagida verilen bozulmalar olmaksizin
dayanabilecek sekilde mekaniksel bir dayanima sahip olmalidir:

a) 1 mm’den daha buyuk kalici sekil bozulmasi,
b) 15 mm’den daha buyuk elastik sekil bozulmasi.

5.2.1.8.3 Duz veya sekil verilmis cam paneller, lamine edilmisg
(katmanli) camdan imal edilmelidir. Bunlar ve baglanti
parcalari, kuyunun i¢ ve dis her iki tarafinda herhangi bir
noktadaki 0,30 m x 0,30 m alan Uzerinde yatay statik 1000 N
kuvvete kalici sekil bozuklugu olmaksizin dayanmalidir.
TS EN 81-28 Asansorler - Yapim ve montaj igin guvenlik kurallari - Yolcu ve yuk
asansorleri - Bolum 28: Yolcu ve vuk asansorlerinde uzaktan alarm

16



5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

% 5.2.2.4 Kuyu bogluguna girmek igin vasitalar,
asagidakilerden olugmalidir:

a) Kuyu derinliginin 2,50 m’yi asmasi| durumunda bir girig

kapisi,

b) Kuyu derinliginin 2,50 m’yi asmamasi durumunda; ya bir

giris kapisi ya da durak kapisindan kolayca erisilebilir kuyu

icerisinde tasinabilir (portatif) bir merdiven (ladder).

Herhangi bir kuyu bosluguna giris kapisi, Madde 5.2.3°Un

gereklerine uygun olmalidir. Taginabilir merdivenler, Ek

F’ye uygun olmalidir.

Asansorun hareketli parcalari ile carpisma konumunda
tasinabilir merdiven kullanimindaki tasinabilir merdivenin bir
riske sahip olmasi halinde, bu tasinabilir merdiven depolama
konumunda degilse, asansorun ¢alismasini engellemek
icin Madde 5.11.2’ye uygun olarak elektrikli guivenlik
cihaz/cihazlarla donatiimahlidir.

Tasinabilir merdiven, kuyu boslugu zemininde depolanmissa,
merdiven kendi depolanmis konumunda iken, kuyu boslugu
tum siginma alanlari muhafaza edilmelidir.

(EK F-5 de kuyu dibi merdiven olarak duzeltilmigtir (TS
EN 81-20: 2014/D1: Mayis 2016))

17



Ek F Kuyu bosluguna erisim icin tasinabilir merdlven

F.2.1 Bir asansor tesisi tasarimlanirken (bk. Madde F.1) kuyu 800
boslugu tipine gore secilen taginabilir merdiven, kuyudan
sokulemeyecek sekilde olmamali veya diger amaclar igin

280
kullanilmayacak sekilde kuyu boslugunda kalici olarak D D |
muhafaza edilmelidir.

F.4 Sabitlenmeyen tip tasinabilir merdivenler i¢in 6zel hukumler 200 600

Hareketli ve katlanabilir tagsinabilir merdivenler (tip 3 ve tip 4) icin
asagidakiler uygulanir:

a) Tasinabilir merdivenin azami agirligi, durak esiginden bunun
kolayca ve guvenli bulunmasi ve tagsinmasina miusaade etmek igin
15 kg’t agmamalidir.

F.5 Kuyu dibinde merdivenin konumu Kuyu dibinde merdivenin konumu, kullanim
konumunda asagidakileri yerine getirecek sekilde olmalidir:

a) Dikey merdiven durumunda herhangi bir basamagin arkasi ile kuyu dibinin duvari
arasinda asgari 200 mm net mesafe bulunmalidir, (eski 150 mm)

b) Durak girisi kenari ile muhafaza konumundaki merdiven arasindaki mesafe, 800
mm’den fazla olmamalidir,

c) Durak girisi kenari ile calisma konumundaki merdivenin basamak ortasi arasindaki
mesafe, kolayca ulasilabilir olmasi i¢cin azami 600 mm olmalidir,

d) Merdivenin birinci basamak yuksekligi, durak esigi gibi ayni seviyede mumkun oldugu
kadar yakin konumlandiriimis olmalhdir. Seklinde degistirilmistir. (TS EN 81-20: 2014/D1.:
Mayis 2016) 18




EKF1

(Zorunlu hukumler)
Kuyu bosluguna erigim igin

tasinabilir merdiven
Sekil F.1 - Kuyu bosluguna erisimde
kullanilan tasinabilir merdivenin tipleri
Sekil F.1 - Kuyu dibine erisimde kullanilan
merdiven tipleri Seklinde degistirilmistir.
(TS EN 81-20: 2014/D1: Mayis 2016)
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“*Tip 2b - Kullanim i¢in bir konumu ve
muhafaza icin diger konumu olan iki
konumda yukari dik duran sabitlenmis
geri ¢cekilebilir taginabilir merdiven.
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Tip 1 Kullanim ve muhafaza gibi her iki
amag icin bir tek konumda yukari dik

duran sabitlenmis bir merdiven
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Tip 2b — Muhafaza konumunda dik duran ve
onun alt kisminin yatay kaymasiyla kullanma

konumuna el ile getirilen geri ¢ekilebilir
tasinabilir merdiven
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Tip 3a — Muhafaza konumunda dik ~ Tip 3b — Muhafaza konumunda dik duran ve
duran ve egimli konumlu kullanima el egimli konumlu kullanima el ile getirilen kuyu

ile getirilen taginabilir merdiven boglugu zemininde yatik vaziyette bulunan
tasinabilir merdiven
Ek F =
(Zorunlu hiikiimler) | 1) |
Kuyu bosluguna erisim icin f
tasinabilir merdiven T <Yl
/pf% I RO

Kuyu dibi guvenlik hacimlerini

RS (e Tip 4 — Kuyu boslugunda muhafaza edilen ve bu

durumda konumlandirilan ve durak kapisi esiginde
asilmis katlanabilir (acgilir kapanir) merdiven 20
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- Merdivenleri




5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

% 5.2.3 Giris ve acil durum kapilar - Giris kapaklar —
Muayene kapaklari

5.2.3.2 Giris ve acil durum kapilari, giris kapaklari ve
muayene kapaklari, asagidaki boyutlara sahip olmalidir:

a) Makina dairelerine ve kuyuya giris kapilari, 2,0 m
asgari yukseklige ve 0,60 m asgari geniglige sahip
olmalidir, (eski 6lcu 1,80*0,60 m idi)

b) Makara dairelerine giris kapilari, asgari 1,40 m yukseklige
ve asgari 0,60 m genislige sahip olmalidir,

c) Makina ve makara dairelerine kisiler icin giris kapaklari, en

az 0,80 x 0,80 m net gecisi saglamali ve kargi dengelenmis
olmaldir,

d) Acil durum kapilari; 1,80 m asgari yukseklige ve 0,50
m (eski dlcu 1,80%0,35 m) asgari genislige sahip olmalidir,

e) Muayene kapaklari; 0,50 m azami yukseklige ve 0,50 m
azami geniglige sahip olmali ve kapak uzerinden gerekli
calismayi yapmak icin yeterli boyutlara sahip olmalidir.

(Denetim kapaklari iptal edilmistir) x . ‘/ .>

22



5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

* 5.2.4 Uyarilar
* 5.2.4.1 Asgari olarak asagidaki ifade yazisi bulunan bir uyarti:

5.2.4.1 Maddesi
“Asansor Makinasi —
Yetkisiz kigilerin tehlikeli girigi yasaktir”

Ifadesi
“Asansor Makinasi — Tehlike
Yetkisiz kigilerin girigi yasaktir”

seklinde degistirilmistir. (TS EN 81-20: 2014/D1: Mayis 2016)

“Dusme tehlikesi — Kapag tekrar kapatin”

‘Dusme tehlikesi- Kapagi kapal tutunuz.’

seklinde olmasinda yarar vardir

23



5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

5.2.5.2.2.2 Kuyu igerisinden bir duvardan veya
genisligi 0.15 m’den daha buyuk olan yatay kiristen
herhangi bir yatay ¢ikinti ve ayirici kirigler dahil,
Madde 5.4.7.4’e uygun olarak bir kabin ust
korkulugu ile giris engellenmedigi surece, bir
insanin orada ayakta durmasi engellenmis
olmalidir.

5.2.5.4 Kuyunun altinda bulunan herhangi bir
boslugun korumasi

Kuyunun altinda erisilebilir bogluklar mevcutsa,
kuyunun zemini en az 5000 N/m? lik maruz kalinan
bir yike gore tasarimlanmali ve karsi agirlik veya
dengeleyici agirhgi, guvenlik tertibatiyla
donatiimalidir.

(Ayrica olusacak kuvvetler konusunda
yapimciya bilgi vermek zorunlulugu vardir. Bu
bilgilendirme yazili oimalidir. (EK E)

(Eski, a) Kargi agirlik tamponunun veya
dengeleme agirliginin hareket sahasi altindaki
beton kaide, saglam zemine kadar indiriimeli veya)

150

mm

Korkuluk

Kabin

R - s




5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

s 5.2.5.5.1 Kars! agirlik veya dengeleme
agirhginin hareket guzergahi, agagidakilere
uygun olan bir bélme duvari (paravan) vasitasi
ile korunmalidir:

a) Bu bolme duvari delikli ise, EN 1SO 13857:2008,
Madde 4.2.4.1°e uyulmahidir.

b) Bu bolme duvari, karsi agirligin tam baskisi
altindaki tampon/tamponlar uzerinde oturan
karsi agirhigin en alt noktasindan veya
dengeleme agirligi en alt konumunda dengeleme
agirhgr en alt noktasindan, kuyu boslugu easeasal
zemininden asgari 2,0 m yukseklige kadar e
uzatilabilir. (eski, 0.3 m den baslayip 2.5 m) |
¢) Hic bir durumda kuyu boslugundan, bolmenin en
alt bolumune 0,30 m’den daha fazla mesafe
olmamalidir. Kargi agirlikla hareket eden

tamponlar icin Madde 5.8.1.1°e bakilmalidir.

d) Geniglik en az, karsi veya dengeleyici
agirhiklarinkine esit olmalidir. (eski, kenarlardan
0.1 m daha genis olmahdir)

TS EN ISO 13857 Makinalarda guvenlik - Kol ve bacaklarin erisebilecegi bolgelerde
tehlikenin onlenmesi igin glvenlik mesafeleri (Eski TS EN 294) 2




5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

e) Karsi agirlik/dengeleme agirligi kilavuz
raylari ve kuyu duvari arasindaki boslugun
0,30 m’yi agmasi durumunda bu alan,
ayrica b) ve c)’ye uygun olarak korunmus
olmalidir.

f) Bu bolme duvari, gozle muayene maksadi
icin veya dengeleme tertibatlarinin serbest
gecislerine imkan vermek i¢in gerekli asgari
geniglige sahip olan delik/deliklere sahip
olabilir.

g) Bu bdlme duvari, bunun herhangi bir
noktasinda dik agiyla 5 cm?*lik yuvarlak veya

kare seklinde bir alana esit olarak
dagilacak 300 N’luk bir kuvvet
uygulandiginda, karsi agirlik veya
dengeleme agirliginin onunla ¢arpismasi igin
saptiriimamasini saglamak igin yeterli
rijitlige sahip olmahidir.

h) Kabin ve ilgili parcgalari, karsi agirligindan
veya dengeleme agirligindan (birisi olmasi
durumunda) ve bunlarin ilgili pargalarindan
en az 50 mm mesafede olmalidir.

410
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5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

EN ISO 13857:2008, Madde 4.2.4.1°’e uyulmalidir.
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5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

5.2.5.5.2 Asansor kuyusunda birden fazla asansor varsa, farkli asansorlere ait
hareketli parcalar arasinda ayirici bolme bulunmalidir. Bu ayirici bolme delikli
malzemeden yapiimissa, EN 13857:2008, Madde 4.2.4.1°e uygun olmalidir.

Bu ayirici bolme, bunun herhangi bir noktasinda dik aciyla 5 cm?lik yuvarlak veya
kare seklinde bir alana esit olarak dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandiginda,
kargi agirlik veya dengeleme agirliginin onunla ¢arpigsmasi igin saptiriimamasini
saglamak igin yeterli rijitlige sahip olmalidir. 503.22

5.2.5.5.2.1 Bu ayirici bolme en az, 0,30

m den itibaren kuyu boslugunun

zemininden en alt durak seviyesi - g
zemini ustunde 2,5 m yukseklige kadar
uzatiilmahdir. Bu genislik, bir kuyu
boslugundan digerine erigimi
engellemek icin yeterli olmalidir.
5.2.5.5.2.2 Herhangi bir korkuluk ile E== =—=

bitisik asansorun hareketli kismina
(kabin, karsi agirlik veya dengeleme

agirhgr) olan yatay uzakhk 0,5 m’den__ il I ,
az ise, ayirici bolme, kuyunun tam =D — | —

yiiksekliginde yapilmalidir. o= L = =
(Eski:Kabin tavani kenarinin, bitisik asansoriin hareketli kismina olan yatay uzakligi
0,5 m’den az ise)

J
450,

6 BOY 140'LIK NPU

BT
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5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

©5.256.1.1

...... Madde 5.2.5.7'ye ve Madde 5.2.5.8’e gore siginma alanlari ve paylari

hakkindaki gerekler icin Cizelge 2'ye gore kabinin, kargi agirhgin ve dengeleme
agirhginin en u¢ konumu dikkate alinmahidir. (karsi agirlik tampona tam basmis iken
ve kabin hareketine + 0,035 v? sigrama mesafesi ilavesi ile)

* 5.2.5.7 Kabin catisi uzerindeki siginma alanlari (bosluklar) ve kuyu ust

boslugundaki acikliklar

5.2.5.7.1 Madde 5.2.5.6.1
gore kabin en yuksek
konumunda iken kabin
catisinda, Cizelge 3’ten
secilen ve bir siginma
alani olarak kullanilabilir en
az bir net alan saglanmalidir.
(Eski 0.5*0.6*0.8 mt)

<0,30m

<0,70m

Cizelge 3 — Ust bosluktaki siginma alanlarinin boyutlari

Si§inma alaninin

Sidinma alaninin

yatay boyutlan yiksekligi
Tip Durus Resimli gbsterim (M xm) (m)

| 0

1 Dik durus _ — 10,40x 0,50 2.00
(3 2
Comelmis 1)

5 vaziyette 1m — 0,50x0,70 1,00
durus )

Resimli gosterimlerin agiklamas
@ Siyah renk
@ Sarn renk

@ Sivah renk

Tip 2 siginak alanlari igin, siginma alaninin kabin ¢atisina
temas ettigi alt kenarinda tek yonde bir azalmaya muisaade

edilir. Kabin ¢atisinda sabit parcalari bulundurmak icin, 0,30 m
yuksekliginde ve 0,10 m genigliginde bir azalma dahil edilebilirzo




5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

5.2.5.7.2 Madde 5.2.5.6.1 gore kabin en yuksek
konumunda oldugunda, kuyu tavani Gzerinde
bulunan en disuk yukseklige sahip kisimlar
(tavan altina yerlestirilen kirisler ve parcalari
dahil) (bk. Sekil 5) ile asagida verilenler
arasindaki net mesafe:

a) b) ve c) siklarinda belirtilenler hari¢ olmak
uzere, tavanda sabitlenmis donanimin en
yuksek kisimlari, kabinin izdusumu
dahilindeki herhangi bir dikey veya egik bir
dogrultuda en az 0,50 m olmahdir,(A;B) (Eski
30 cm)

b) Kilavuz patenlerinin veya makaralarinin,
halat baglanti uclarinin ve basliginin en yuksek
kisimlari veya varsa dikey surgulu kapilarin
parcalari, kabin izdusumu dahilinde 0,40 m
yatay mesafe icinde herhangi bir dikey yonde
en az 0,10 m olmaldir,

c) Korkulugun en yuksek kismi, en az asagida verilen degerlerde olmalidir:

1) Kabin izdusumu dahilinde 0,40 m yatay mesafe icinde 0,30 m ve korkulugun dis tarafi
uzerinde 0,10 m, (E,D) 30
2) Kabinin izdugsumu dahilinde 0,40 m ilerisinde herhangi bir egimli mesafede 0,50 m (C).




5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

Kabin catisinda, muayene ve
bakim iglerini yurutmek igin birden
fazla kisinin bulunmasi gerekli
ise, her bir ilave kisi i¢in ek bir
siginma alani saglanmaldir.
Birden fazla siginma alani olmasi

halinde, bunlar ayni tipte olmali
ve birbirleriyle ile karismamalidir.

Kabin catisi Uzerinde bulunan ve o
kabin ¢atisina erisim imkani veren
duraklardan okunabilir bir isaret, GD/
siginma alani/alanlari igin

ayrilmasi dusunulen alanlara

miisaade edilen kisi sayisini ve ©/
durus tipini (Cizelge 3) acikca
belirtmelidir.

A Mesafe =2 0,50 m (Madde 5.2.5.7.2a) F Kabin Gzerinde mon. yapilmis en yuksek kisimlar
B Mesafe = 0,50 m (Madde 5.2.5.7.2a) G Kabin

C Mesafe =2 0,50 m (Madde 5.2.5.7.2 c.2)
(
(

D Mesafe = 0,30 m (Madde 5.2.5.7.2 c.1) H Siginma alani/alanlari
E Mesafe < 0,40 m (Madde 5.2.5.7.2 c.1) X ,Siginma alanlarinin yuksekligi (Cizelge 3) 31



5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

5.2.5.8 Kuyu boslugundaki siginma alanlari ve acikliklari
5.2.5.8.1 Kuyu boslugu zemini Uzerinde, Madde 5.2.5.6.1°e gore kabin en alt

konumunda oldugunda, Cizelge 4’ten secilen ve bir siginma alani olarak kullanilabilen
en az bir acik alan saglanmalidir.

Birden fazla SIQInma Siginma alaninin Sl@ln”ma ale_ip_lnln
| b | yatay boyutlan yiiksekligi
alani buiunmasi Tip Durus Resimli gosterim (m x m) (m)
durumunda, bunlar
ayni tipte olmali ve =
birbirine .
karismamalidir 1 Dik durus 3 A 2 0,40 % 0,50 2,00
Kuyu boslugunda, )
girigsten/giriglerden Comelmis | (31 %)
okunabilir bir igaret, 2 Vﬂgﬁfut;eki o 0,50x0,70 1,00
musaade edilen
Kigilerin sayisini ve Q)
Siginma Yatmis — 2)
alan/alanlar igin 3| Ve © 070 x 1,00 050
ayrilmasi dustnulmus
durus tipini (C}izelge 4) Resimli gosterimlerin aciklamasi
. . qs @ Siyah renk
acikca belirtmelidir. @ San renk
@ Siyah renk B



5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

5.2.5.8.2 Madde 5.2.5.6.1’e gore kabin en alt konumunda oldugunda, asagidaki sartlar
saglanmalidir:

a) Kuyu boslugu zemini ile kabinin en kisa parcalari arasindaki serbest dusey
mesafe en az 0,50 m olmalidir.

Bu mesafe asagidakilere gore azaltilabilir:

1) Bitigik duvara/duvarlara 0,15 metre yatay bir mesafede asgari 0,10 m igin kabinin
dikey surgulu kapisinin/kapilarinin pargalari veya kabinin eteginin herhangi bir pargasi
icin,

2) Sekil 6'ya ve Sekil 7'ye gore kilavuz raylardan yatay azami bir mesafede bulunan
kabin gergevesi parcalari, guvenlik tertibati, patenleri, kenetlenme tertibat igin,

p—

0,50

0,30

0,10

.. . 015 0,30 0.80
~<__ 1. - Xu [m]
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5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

5.2.6 Makina alanlari ve makara daireleri

5.2.6.2 Uyarilar ve talimatlar

5.2.6.2.1 Ana anahtari/anahtarlari (salter) ve aydinlatma
anahtari/anahtarlari kolay bir sekilde tarif edecek uyarilar
saglanmahidir.

5.2.6.2.3 Makina dairesinde (Madde 5.2.6.3), makina
panosunda (Madde 5.2.6.5.1) veya acil durum ve deney
panelinde/panellerinde (Madde 5.2.6.6), asansorun arizasi
durumunda, ozellikle kurtarma g¢aligmasi tertibatinin
kullanimi ve durak kapilarinin acil agma anahtari ile ilgili takip
edilecek ayrintili talimatlar bulunmalidir.

5.2.6.3.2 Boyutlar
5.2.6.3.2.1 Makina dairesinin boyutlari, donanim Uzerinde guvenli
ve kolay calismaya musaade edecek kadar yeterli olmalidir.

Ozellikle calisma alanlarinda net en az 2,10 m yiikseklik ve , 4
asagidakiler saglanmalidir. e

5.2.6.3.2.5 Makine dairesi zemini 0,05 m’den daha fazla derinligindeki herhangi bir
girintiye ve 0,05 m ve 0,50 m arasindaki genislige veya herhangi bir kanallara sahip
oldugunda, bunlar belirtilmelidir. Bu sadece, bir kisinin ¢alisabilir veya farkli calisma
alanlari arasinda hareket edebilir oldugu alanlarda gecerlidir. an
0,50 m’den daha buyuk genislige sahip girintiler, farkli seviyeler olarak kabul edilmelidir



5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

5.2.6.4.3 Kabin icinde veya kabin catisi Uzerindeki calisma
alanlari

c) Bu mekanik tertibat etkin konumunda oldugunda ve kendi Uzerine
uygulanan kuvvetler nedeniyle devre disi kalamadiginda, asansor
kuyusunun terk edilebilmesi agsagidaki sekilde mumkun
olmalidir:

1) Kabin kapisi ust tertibati/ kapi tahriki uzerinde en az 0,50 m x
0,70 m veya net bir aciklik ile durak kapisindan veya

2) Madde 5.4.6'ya gore kabin ¢atisindaki acil durum kapag!
uzerinden giris saglanarak kabinden. Kabin icine guvenli bir inige
izin vermek icin, basamaklar, tasinabilir merdiven ve/veya el
tutamak/tutamaklari saglanmalidir veya. (TS EN 81-20: 2014/D1.
Mayis 2016)

3) Madde 5.2.3'deki gibi, acil bir durum kapisi yardimiyla.
Kacis prosedurleri ile ilgili talimatlar, asansor dosyasinda verilmelidir.

5.2.6.4.5 Bir platform uzerinde ¢alisma alanlari
(Bu kisim ayrintil sekilde incelenmelidir.

Asirn zorunlu olmadigi durumlarda kuyu ortasi platform
uygulamalarindan kaginiimalidir, aksi durumda standart sartlari
cok iyi incelenerek uygulama yapiimalidir.)
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5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

% 5.2.6.6 Acil durum calismasi ve deney
islemleri igin tertibatlar

5.2.6.6.3 Pano/panolarin tzerindeki cihazlar,
cihazda en az 200 luks (lux) siddetinde bir
aydinlatma saglayacak sabit elektrik tesisati ile
aydinlatiimahdir.

Panonun Uzerine veya yakinina yerlestirilmis bir
anahtar, panonun/panolarin aydinlatiimasini
kumanda etmelidir.

Bu tesisatin elektrik beslenmesi Madde 5.10.7.1‘e
uygun olmalidir.

5.2.6.7 Makara dairesinin yapisi ve donanimi
Aydinlatma

5.2.1.4.2 Makina alanlari ve makara daireleri, kat
seviyesinin her yerinde bir kisinin ¢calismasi igin
ihtiyaci olan en az 200 luks (lux) ve calisma
alanlari arasinda hareket etmesi icin kat
seviyesinde 50 luks (lux) siddetinde kalici montaji
yapilmis elektrik aydinlatmasina sahip olmalidir.
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5.3 Durak ve kabin kapilari

% 5.3.5.3 Mekanik dayanim

a) Daire veya kare kesitli 5 cm2’lik bir alan Uzerine
esit olarak dagitiimig 300 N’luk bir statik kuvvet, her
iki yuzde herhangi bir noktada panele/cerceveye
dik agilarda uygulandigi zaman, kapilar asagidaki
sekil degisikligini gostermeden dayanmalidir:

1) 1 mm’den daha buyuk kalici sekil degisikligine,
2) 15 mm’den daha buyuk elastik sekil
degisikligine.

Bu tur bir deneyden sonrasinda kapinin guvenlik
fonksiyonu etkilenmemelidir.

b) Daire veya kare kesitli 100 cm2’lik bir alan
uzerine esit olarak dagitilmis 1000 N’luk bir
statik kuvvet, durak kapilari i¢in inis (veya
binig) tarafindan, kabin kapilari i¢in kabininin
icerisinden, panel veya gercevenin herhangi bir
noktasina dik agilarda uygulandigi zaman,
kapilar, fonksiyonelligi ve guvenligi etkileyen
onemli kalici sekil degisikligi olmaksizin
dayanmalidir.




5.3 Durak ve kabin kapilari
5.3.5.3.5 Camli kapilarda/cercevelerde, lamine cam
kullanilmalidir. (Eski, 15 cm den az genisliklerde 6 mm telli

cam)
5.3.7.2 “Kabin burada” gostergesi
5.3.7.2.1 Elle acilan durak kapilarinda, kullanici kapiyi

acmadan once, kabinin katta olup olmadigini
anlayabilmelidir.

Bu husus icin asagidakilerden biri tesis edilmis olmalidir:

a) Asagidaki dort sarti ayni zamanda yerine getiren bir veya
birden fazla saydam gorme paneli:

1) Madde 5.3.5.3.4 a) gore her kapi sarka¢ deneyi
sirasinda Madde 5.3.5.3’ te belirtilen mekanik
dayanikliligi yerine getiren camin kirilmasi veya zarar
gormesi, deney arizasi olarak kabul edilmez. Cam panel
kapidan ¢ikartilmamalidir.

2) Asagidaki sekilde isaretlenmis 3/3/0,76 mm asgari
kalinhiginda lamine cam:

i) Tedarik¢inin ismi ve ticari markasi,
ii) Kalinlik (6rnegin, 3/3/0,76 mm).

b) Sadece kabin ilgili durakta durunca veya durmak uzere
iken yanmasi gereken “kabin burada” sinyali bulunmahdir




5.3 Durak ve kabin -
kapilari

5.3.5.3.4 Buna ilave olarak:
— Cam panelli durak kapilari ve
— Cam panelli kabin kapilari ve ﬁ|

— 150 mm’den daha genis olan durak .
kapilarinin yan gercgeveleri;

A$ag Ida belirtilenleri yerine getirmelidir' Sekil 11.d - Cam panelliveyatam Sekil 11.e = 1,0 m Ustinde cam $ekil 11.f — 1,0 m dstinde cam panelli

|
|1.00m
1,00m
@
1,00 m

Sekil 11.a — Cam panelsiz kapi Sekil 11.b ~Cam panelli kap! Sekil 11.c - Birden fazla cam panelli
paneli kapi

1,00m
L ]
|
0,90 m
1,00
1,00 m
1,10m

caml kapi paneli panelli kapi paneli kapi paneli
Sarkac darbe deneyi Yumusak darbeli sarkag Agir darbeli sarkag
Disme yuksekligi 800 mm 800 mm 500 mm 500 mm
Darbe noktasi yiksekligi 1,.0m=+=010m | Cam 1,0m =010 m | Cam merkezi
merkezi
Cam panelsiz kapi X
(Sekil 11 a)
Kiiciik cam panelli kapt (Sekil 11 b) X X X
Bir cam panelinden daha fazlasina
sahip kapi
(Sekil 11 ¢) X X X

En k&t durumu temsil eden cam panel

uzerinde deneyler
Biyiik cam panelli veya tam camh kapi X X
(Sekil 11 d) (cam lizerinde (cam lzerinde
darbe) darbe)
Cam panelli kapi baslama veya yaklasik
1m’de bitirme X X X
(Sekil 11 &)
Cam panelli kapi baslama veya yaklasik X X
1m’de bitirme {cam lzerinde (cam Gzerinde

(Sekil 11 1) darbe) darbe)




5.3 Durak ve kabin kapilari

5.3.6.2.2.1 Otomatik gucle calisan kapilar
(Fotosel ve sikisma kontagi birlikte zorunludur.)

Asagidakiler uygulanir:

a) Durak ve/veya kabin kapisi ve bu/bunlara sabit bir sekilde (rijit)
baglanmig mekanik elemanlarin kinetik enerjisinin ortalama
kapanma hizindaki hesaplanan ve olgulen degeri 10 J’u
asmamaldir.

b) Bir koruyucu tertibat, kapi/kapilarin kapanma hareketi
esnasinda bir kiginin kapi girisinden gecmekte oldugu sirada
kapi/kapilarin otomatik olarak yeniden acgiimasini
baslatmalidir (aktive etmelidir). Bu koruyucu tertibat, kapi
kapanma araliginin son 20 mm’sinde devre disi birakilabilinir. =}
1) Koruyucu tertibati (ornegin i1sik perdesi), kabin kapisi esigi uzerinde
en az 25 mm ve 1600 mm arasindaki mesafe uzerinden acikhgi
ortmelidir. (Boy fotosel)

2) Koruyucu tertibati, asgari 50 mm c¢apinda engelleri tespit edebilmelidir,
3) Kapiyi kapatilirken, kalici engelleri ortadan kaldirmak igin koruma tertibati
onceden belirlenmis bir surenin sonrasinda devre disi kalabilir.

4) Koruyucu tertibatin devre disi birakilmasi veya ariza durumunda, asansor
calismaya devam ediyorsa, kapilarin kinetik enerjisi 4 J’ e sinirlandiriimali
ve akustik sinyal, kapi (kapilarin) herhangi bir zamandaki kapanmasinda

calismalidir.
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5.3 Durak ve kabin kapilari

c) Kapinin kapanmasini engellemek i¢in gerekli kuvvet
etkisi, kap1 hareket seyrinin ucte biri hari¢c olmak uzere
150 N’u agmamalidir. (sikisma kontagi)

e) Bir acilir kapanir kapiyl agilmadan engellemek icin gerekli | -
kuvvet etkisi, 150 N'u agsmamalidir. Bu olgum, ornegin kapi
cercevesi gibi 100 mm’lik bir mesafedeki, acilir kapanir
panellerin veya esdegerin ardisik dis kenarlari gibi cokmus
kapiyla yapiimalidir. (Katlanir kapilar)

g) Kapi panellerinin oncu kenarlarinda (ornegin,

yanginin yayllmasini sinirlanmasi igin) veya oncu kapi
kenari ve sabit kenar birlesimi Gzerinde labirentler veya
duzenekler kullanilirsa, girintiler ve ¢ikintilar 25 mm'yi
asmamalidir. Cam kapi durumunda, oncu
panel/panellerin on kenar kalinligi 20 mm'den daha

az olmamaldir.

i) Cocuklarin ellerinin suruklenmeden onlemek
icin, Madde 5.3.7.2'de belirtiienden daha buyuk
boyutlu camdan yapilmis yatay olarak otomatik
calistirilan surgulu kapilar, asagidakiler yardimiyla
riski asgariye indirecek vasitalarla donatiimaldir. ey : \
3) Azami 4 mm’ye kadar kapi panelleri ve gerceve arasindaki boslugun sinirlandiriimasi
esik Ustunde asgari 1,60 m’ye kadar. Asinma nedeniyle bu deger 5 mm’ye ulasabilir.  ,;




5.3 Durak ve kabin kapilari

5.3.9.3.2 Kilit agma ug¢genin konumu, kapi paneli veya
cercevesi Uzerinde olabilir. Bir dikey duzlemde, kapi
paneli veya cercevesi uzerinde, kilit agma ug¢genin
konumu, duragin ust yuksekliginde 2,00 m’yi
asmamaldir.

Kilit agma ug¢geni, ¢cerceve ve yatay duzlemde asagi
dogru bir anahtar deligin Gzerinde ise, durak zemininden
kilit agma deliginin azami yuksekligi, 2,70 m olmalidir.
Acil durumda kilit agma deligi anahtari uzunlugu,
kap1 yuksekliginden 2,0 m eksilterek bulunan en az
yukseklige esit olmalidir.

Acil durumda kilit agma anahtari, 0,20 m’den daha buyuk
uzunluga sahip olmasi durumunda ozel bir alet olarak
kabul edilmistir ve montaj yerinde hazir
bulundurulmalidir.

5.3.9.3.5 Kuyu bosluguna giris kapisi bulunmuyorsa,
durak kapisindan farkli kapi kilittenmesi, Madde 5.2.2.3'e
gore kuyu boslugu tasinabilir merdiveninden 1,80 m
yukseklikte ve azami 0,80 m yatay mesafede guivenli
bir sekilde gerceklesmeli veya kalici montaj edilmis
tertibat, kuyu boslugunda bulunan bir kiginin kapi
kilidini acmasina imkan vermelidir.

Max 2,70 mt




5.3 Durak ve kabin kapilari

5.3.15 Kabin kapisinin agilmasi

5.3.15.1 Kilidin acik oldugu bolgede (Madde
5.3.8.1) herhangi bir nedenden dolayi asansor
durursa, 300 N’dan daha buyuk olmayan bir
kuvvet ile asagidaki konumlarda el ile kabin ve
durak kapisini agmak mimkun olmalidir:

a) Durak kapisi, acil durum kilit agma anahtari
veya kabin kapisi yardimiyla kilit acilmig olmasi
ile kilidin acilmis olmasindan sonra duraktan,

b) Kabin iginden.
5.3.15.2 Kabin icerisinde bulunan kisi tarafindan

kabin kapisinin acilmasini sinirlandirmak icin bir
tertibat, asagidaki sekilde saglanmalidir;

a) Kabin hareket ettiginde, kabin kapisi acilmasi,
50 N daha fazla bir kuvvet gerektirmeli ve

b) Kabin Madde 5.3.8.1'de belirtilen bolge disinda
iken, kabin kapisini sinirlama mekanizmasinda
1000 N bir kuvvet ile 50 mm den daha fazla
acmak mumkun olmamali ve ayni zamanda
otomatik bir gug¢ ¢calismasi altinda kapi
aciimamalhdir.
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5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhgi

5.4.2.1.1 Kabin alani, kabin tamamlamalari hari¢
olmak Uzere zeminden 1 m yukseklikteki kabin
ici boyutlar duvardan duvara olc¢ulmelidir.

54.21.2 ........ Kabinde donanim yerlestiriimesi
nedeniyle bir kigiye ayrilmayan kabin zemin
seviyesi ustundeki ¢ikintilarin veya uzantilarin
(6rnegin, acilip kapanan koltuklar icin oyuklari,
haberlesme sistemi ¢ikintilari), kabinin uygun
azami alaninin hesaplanmasinda dikkate
alinmasi gerekli degildir.

Kapi kapatiimis oldugunda giris ¢erceve
dikmeleri arasinda uygun bir alan
bulundugunda asagidakiler uygulanir:

a) Bu alan, herhangi bir kapi paneline (¢coklu
panel kapi durumunda hizli ve yavas kapilar
dahil) kadar 100 mm genislikten kucuk veya
esit oldugunda, bu durumda zemin alanindan
hari¢ tutulmahdir.

b) Alan, 100 mm genigliginden daha buyuk
oldugunda, toplam kullanilabilir alan zemin
alanina dahil edilmis olmalidir.
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5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirligi

5.4.2.2 Yuk tasima asansorleri

5.4.2.2.1 Yuk tagsima asansorlerinde Madde 5.4.2.1°in

gerekleri, asagidaki sartlarin birisi ile uygulanmaldir:

a) Forkliftin (tasima araci) agirligi, beyan yukine dabhil

edilmistir veya

b) Forkliftin agirhgi, asagidaki sartlarda beyan yukunden |

ayri olarak dikkate alinmalidir: i

1) Forkliftler sadece kabinin yuklenmesi ve bosaltiimasi
durumda kullanilir ve yuk ile taginmasi igin
tasarimlanmamistir,

2) Halath tahrikli ve pozitif tahrikli asansorlerde kabin
tasariminda, kabin iskeletinde, kabin guvenlik tertibatinda,
kilavuz raylarinda, makina freninde, tahrik ve kontrolstiz
kabin hareketinden koruma tertibatlarinda, beyan yukuine
tasima cihazlarn agirhiginin ilave edilmesiyle bulunan
toplam yuk esas alinmalidir.

3) Hidrolik asansorlerde, kabin tasariminda, kabin iskeletinde,
kabin ile piston (silindir) arasindaki baglantida, kabin guvenlik & -
tertibatinda, boru kirilma vanasinda, debi sinirlayicilarda/bir
yonlu debi sinirlayicisinda, kenetlenme tertibatinda, kilavuz
raylar ve kontrolsiz hareketten koruma tertibatlarinda, beyan
yukune tagsima cihazlar agirhiginin ilave edilmesiyle
bulunan toplam yuk esas alinmalidir. 45




5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhigi

5.4.2.2.1

4) YUkleme ve bosaltma nedeniyle kabin hareket
mesafesi, azami seviyeleme dogrulugunu astiginda
(asiyorsa), mekanik bir tertibat, asagidakilere
uygun olarak kabinin agagi hareketlerini
sinirlamahidir:

1) Seviyeleme dogrulugu 20 mm’yi asmamalidir,

i) Mekanik tertibat, kapilar aciimadan once aktif
hale getirilmelidir,

i) Mekanik tertibat, hidrolik asansor uzerinde
asagl yon vanasi acilmis veya makina freni

devreye girmemis olsa dahi kabini tutmak icin I
yeterli dayanima sahip olmalidir,

iv) Otomatik seviyeleme hareketi, mekanik tertibat [ o /E!
aktif degilse Madde 5.11.2’ye uygun olarak elektrikli
guvenlik tertibati yardimiyla onlenmis olmalidir,

v) Asansorun normal ¢alismasi, mekanik tertibat aktif
degilse Madde 5.11.2'ye uygun olarak elektrikli
guvenlik tertibati yardimiyla onlenmis olmalidir.

5) Forkliftin azami agirhgi, Sekil 14’e gore durakta +
gosterilmelidir. 4




Kabin alanlari

5.4.2.1.1 Genel

Insanlar tarafindan kabinin
asiri bir sekilde yuklenmesini
onlemek i¢cin kullanilabilir
kabin alani
sinirlandiriimahidir.

Bunu yerine getirmek igin
beyan yuku ile en buyuk
kullanilabilir kabin alani
arasindaki iligki, Cizelge
6‘da verilmistir.

5.4.2.2.2 Hidrolik tahrikli
yuk tasimada kullanilan
asansorlerde, kabinin
kullanilabilir alani, Cizelge
6’dan belirlenmis degerden
daha buyuk olabilir, ancak,
beyan yuku
karsilastirmasina iliskin
Cizelge 7°den belirlenmisg
degeri agmamalidir.

Cizelge 6 Yolcu asansorleri

Beyan yiikil, Kahinin_a_zami Beyan yukil, Kabinin_a_zami
kiitle kullanilabilir alan kiitle kullanilabilir alam
100 @ 0,37 900 2,20
180 b 0,58 975 2,35
225 0,70 1000 2,40

300 0,90 1050 2,50
375 1.10 1125 2,65
400 117 1200 2.80
450 1,30 1250 2,90
525 1,45 1275 2,95
600 1,60 1350 3.10
630 1.66 1425 3.25
675 1,75 1500 3.40
750 1,90 1600 3,56
800 2,00 2000 4 20
825 2,05 2500 C 5,00

a
b
C

1 Kisilik asansér icin asgari.

2 kisilik asansor icin asgari.

2500 kg sonrasinda, her bir ilave 100 kg icin 0,16 m?2 eklenir.
Ara yikler icin alan, dodrusal enterpolasyonla belirlenir.

Cizelge 7 Yuk asansorleri

Beyan yiiki, Azami kullanilabilir Beyan yiiki, Azami kullanilabilir
kitle kabin alam kiitle kabin alam
(kg) (m?) (ka) (m?)
400 1,68 a75 3,52
450 1,84 1000 3,60
525 2,08 1050 3,72
600 2,32 1125 3,90
630 242 1200 408
675 2,56 1250 4,20
750 2,80 1275 426
800 2,96 1350 4 44
825 3,04 1425 4 62
900 3,28 1500 4,80
1600 a) 2,04
a) 1600 kg'dan sonra, her bir 100 kg ilaveye 0,40 m2eklenmelidir.
Ara yakler icin, alan dogrusal entgfpolasyonla belirlenir.




Hesaplama ornekleri:
5.4.2.2.4 Hidrolik tahrikli yuk tagima asansorlerinde, kabin tasarimi; kabin iskeletini, kabin
ile piston arasindaki baglantiyi, aski tertibat vasitalarini (dolayli aktif edilen asansorlerde),
kabin guvenlik tertibati, boru kirllma vanasi, debi kisitlayicisi/bir yonlu debi kisitlayicisi,
kenetlenme tertibati, kilavuz raylari ve tamponlari esas Cizelge 6’dan elde edilen bir yuku
esas almalidir. Silindirler, Cizelge 7’de verilen beyan yukine gore hesaplanabilir.

Ornek Hesap

6000 kg beyan yuku tasimak icin gerekli olan ve 3,40 m geniglik ile 5,60 m derinlikten az
olmayan (6rnegin 19,04 m2 kabin alani) boyutlara sahip bir hidrolik tahrikli yik tagsima
asansoru igin:

a) Cizelge 7 kullanilarak 6000 kg bir yuk transferi icin kabin azami alant:

— 1600 kg = 5,04 m2. Cizelge 7’nin altindaki nota gore ilave her yiz kg icin 0,40 m? ;

— 6000 kg -1600 kg = 4400 kg / 100 = 44, bu durumda 44 x 0,40 m? = 17,60 m>.

— Boylece beyan yuku icin kabin toplam azami alani = 5,04 m? + 17,60 m? = 22,64 m?2.

Kabinin secilen alani 19,04 m?, miusaade edilen azami alandan klicik olmasi nedeniyle 6000
kg transferi icin kabul edilebilir.

b) Madde 5.4.2.1 gore hesaplama, Cizelge 6, ylklerle tam dolu alan icin denk gelen yuk:
— 5 m? = 2500 kg

— Cizelge 6’nin altindaki nottaki c) bendine gore, 19,04 m? - 5 m? =14,0 m?/ 0,16 m? =88, bu
durumda 88 x 100 kg = 8800 kg.

—BO0oylece azami alan igin kabin toplam yuku = 2500 kg + 8800 kg = 11300 kg.

Madde 5.4.2.2.4’e gore listelenmig asansor bilesenlerinin (6rnegin kabin iskeleti ve
guvenlik tertibati vb.) hesaplanmasi, 11300 kg yuk icin yapilmahdir.
Silindir 6000 kg viik icin olabilir. 8



5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhigi
TS EN 81-1 8.2.3 Kabindeki insan sayisi
Kabindeki insan sayisi:

a) (Beyan yuku)/75 formulinden cikan sayinin en yakin kuguk tam sayiya
yuvarlanmasiyla bulunan deger ile,

b) Cizelge 1.2'den alinan degerden kuguk olanina uygun olmalidir.

TS EN 81-20 insan sayisi 5.4.2.3.1 insan sayisi, asagida verilen daha kiiciik
degerlerden elde edilmelidir:

a) Formdulle, (beyan yuku)/ 75 sonuca en yakin tam sayiya yuvarlatilarak bulunan, ya da
b) Cizelge 8 — Insan sayilar ve kabinin asgari kullanilabilir alani.

Kabinin asgari Kabinin asgari
Insan sayisi kullanilabilir alam insan sayisi kullanilabilir alam
(m?) (m?)
1 0,28 11 1,87
2 0.49 12 2,01
3 0,60 13 2,15
4 0,79 14 2,29
4 0,98 15 243
§] 1,17 16 207
7 1,31 17 271
8 1,45 18 2,85
9 1,59 19 2,99
10 1,73 20 3,13 49




5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhigi

5.4.3.2.2 Kabinin her bir duvari, asagidakileri saglayacak sekilde mekanik dayanima
sahip olmahdir:

b) Kabinin, icten disa dogru herhangi bir noktasinda dik olarak 100 cm?lik yuvarlak
veya kare seklinde bir alana esit olarak dagilacak 1000 N’luk bir kuvvet
uygulandiginda, kalici bir sekilde 1 mm’den daha buyuk bigcim degistirmemelidir.

Not— Bu kuvvetler, aynalar, dekoratif paneller, kabin ¢calisma panel/panelleri ve vb.
hari¢ “yap!1” duvari uzerinde uygulanabilir.

% 5.4.4 Kabin kapisi, zemini, duvari, tavani ve dekoratif malzemeleri
Kabin govdesinin yapi desteklemesi, alev almaz malzemelerden yapiimalidir.

Kabin zemini, duvar ve tavan son iglemleri icin (rotuslarinin) secilen malzemeleri,
asagida listelendigi gibi EN 13501-1’in gereklerine uygun olmalidir:

— Zemin kaplamasi: Cfl-s,;— Duvar: C-s,, d;;— Tavan: C-s,, d,.

Boya rotuslari, duvar uzerindeki 0,30 mm’ye kadar lamineler ve ¢alistirma tertibati
gibi donanimlar, aydinlatma ve gostergeler yukaridaki gereklerden harig tutulmustur.

Kabin i¢inde kullanilan aynalar veya diger cam tamamlayicilar, kirthrissa kirilabilir
malzemedense EN 12600:2002, Ek C'ye gore B veya C moduna uygun olmalidir.

TS EN 13501-1+A1 Yapi mamulleri ve yapi elemanlari, yangin siniflandirmasi bolim 1:
Yangin karsisindaki davranis deneylerinden elde edilen veriler kullanilarak siniflandirma

TS EN 12600 Cam - Yapilarda kullanilan - Sarka¢ deneyi - DUz cam i¢in carpma deneyi

ve siniflandirma
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5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhgi

% 5.4.6 Acil durum kapaklari ve acil durum kapilari

5.4.6.1 Kabin catisina, acil durumda kullanilan bir
kapagin monte edildigi yer, (bk. Madde 0.4.2) 0,40 m
%X 0,50 m net aciklik boyutlarinda olmahdir.

(Eski 0,35*0,50)

Not— Alan musaade ettiginde, 0,50 m x 0,70 cm
boyutlarinda bir kapak tercih edilir.

5.4.6.2 Ardigik bulunan iki kabin arasindaki yatay AL
acikligin 1 m’yi agmadigi durumlarda acil durum kapilari F =
kullanilabilir (bk. Madde 5.2.3.3). ‘

Bu durumda her bir kabin, kurtarilacak insani
kurtarmanin gergeklestigi yerin seviyesine
getirmeye musaade eden bitisik kabin konumunu
belirleyen vasitalarla donatiimalidir.

Kurtarma olayinda, kabin acil durum kapaklari
arasindaki mesafe, tasinabilir/seyyar kopru veya kabin
icinde butlnlesik kopru 0,35 m ‘den daha buyuk
oldugunda, acil durum kapilarinin agilmasina uygun
yeterli agiklikla birlikte 0,50 m asgari genisligi ve
parmakliga (el tutamaga) sahip olmalidir.
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5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhigi

% 5.4.7 Kabin catisi

5.4.7.1 Madde 5.4.3’e ilave olarak, kabin
catisi, asagidaki gerekleri kargilamalidir:

a) Kabin catisi, Madde 5.2.5.7.1’de belirtildigi
gibi azami insan sayisina dayanacak sekilde
yeterli dayanima sahip olmalidir.

Bununla birlikle, kabin catisi, kalici sekil
degistirmeden 0,30 m x 0,30 m’lik (eski
0,20 m x 0,20) bir alan uzerine herhangi
bir noktada asgari 2000 N’luk bir kuvvete
dayanmalidir.

b) Bir kisinin calismak icin veya calisma
alanlari arasinda hareket etmek icin ihtiya¢
duyulan kabin ¢ati yuzeyi, kaymaya
musaade etmemelidir.

Not— Kilavuz bilgi igcin EN ISO 14122-2
Madde 4.2.4.6 bakilmalidir.

— —— +

TS EN ISO 14122-2/A1 Makinalarda guvenlik - Makinalara daimi erisme vasitalari -
bolim 2: Calisma platformlari ve ylrime yollari
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5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirligi

5.4.7.3 Kabin catisinin dis kenari ve kuyunun duvari arasina yerlestirilmis asansor
bilesen/bilesenler, disme riskini onleyebildigi durumda (bk. Sekil 15 ve Sekil 16),
koruma, asagida verilen sartlari ayni anda karsilamaldir:

a) Kabinin dis kenari ile kuyu
duvari arasindaki mesafe 0,30
m’den daha buyuk
oldugunda, kabin catisinin dis
kenari ile ilgili bilesen/bilesenler .
arasinda, bilesenler arasinda ‘
veya korkuluk ucu ile Ackiama
bilesen/bilesenler arasinda 0,30 ©: asansor kuyusu duvar

@: Asansor kabin cati kenan

m captan daha buyuk yatay bir o Haitar, caysar

daire yerlestirmek mimkun ®: Korkuluk
olmamalidir.

b) 300 N'luk bir kuvvet,
bilesene herhangi bir dik
acida yatay olarak
uygulandiginda, a) bendi
karsilanamadigl durumda
bilesenin sapmasina neden
olmamalidir.

>030m |




5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhgi

% 5.4.7.4 Korkuluklar, agagidaki gerekleri
karsilamalidir:

a) Korkuluklar, parmaklik ve korkuluk yuksekliginin
yarisinda bir ara ¢ubuk icermelidir.

b) Korkulugun ve kuyu duvarinin (bk. Sekil 17)
parmakliklarinin i¢ kenarindan diginda (6tesinde)
yatay bir dUzlemde serbest mesafe dikkate
alinmasi, bunun yuksekligi, asagida verilen en az
degerlerde olmalidir:

% 1) Mesafe 0,50 m’ye kadar oldugunda 0,70 m,
% 2) Mesafe 0,50 m’yi astiginda 1,10 m.

c) Korkuluk, kabin ¢atisi kenarlarindan azami

0,15 m mesafede olacak sekilde yerlestiriimelidir,

d) Parmakliklarin dig kenari ile kuyunun herhangi bir
parcasi (kargi agirlik veya dengeleme agirhgi,
anahtarlar, raylar, konsollar vb.) arasindaki mesafe,
en az 0,10 m olmahdir.

1000 N’luk bir kuvvet korkulugun en ustundeki
herhangi bir noktaya dik acilarda
uygulandiginda, 50 mm’den daha buyuk elastik
deformasyon gostermeden dayanmalidir.

D=0,30m

7

0,10 m

(Eski
_a) 0,85 m serbest mesafeye
kadar en az 0,7 m,

b) 0,85 m'den buyuk serbest
mesafe icin en az 1,1 m)

54



5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhgi

5.4.7.4 Korkuluklar, asagidaki gerekleri kargilamahdir:

D <300 mm 300 mm <D <500 mm D > 500 mm

Asgari 100 mm Asgari 100 mm Asgari 100 mm
yUksekliginde bir yuksekliginde korkuluk yuksekliginde korkuluk
korkuluk etegi harig etegi ve asgari 700 mm etegi ve asgari 1100
olmak Uzere korkuluk yuksekliginde bir mm yuksekliginde bir
gerekli degildir. korkuluk gereklidir. korkuluk gereklidir.

(Eski a) 0,85 m serbest mesafeye kadar en az 0,7 m,
b) 0,85 m'den buyuk serbest mesafe icin enaz 1,1 m) 55




5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhigi

% 5.4.10 Aydinlatma

5.4.10.1 Kabin, herhangi bir duvardan 100
mm’den az olmayan herhangi bir noktadaki
zeminden 1 m yukarida ve bir kumanda
tertibati Uzerinde en az 100 luks (lux)
siddetinde bir aydinlatma saglayacak kalici
olarak montaji yapiimis elektrikli aydinlatma ile
donatiimalidir. (Eski, 50 Iuks)

5.4.10.4 Asagida belirtilenlerde 1 h (saat) icin
en az 5 luks (lux) bir 11k siddeti saglayabilen
otomatik olarak tekrar sarj edebilir acil durum
beslemeli acil durum lambalari bulunmalidir:

a) Kabinde ve catisinda bulunan her bir
alarm baslatma cihazinda,

b) Kabin merkezinde zeminin 1 m Ustunde,

c) Kabin catisinin merkezinde zeminin 1 m
ustunde.

Bu aydinlatma, normal aydinlatma
beslemesinin arizasinda otomatik bir sekilde
devreye girmelidir.
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5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhgi

< 5.4.11 Karsi agirlik ve dengeleme agirhgi
5.4.11.1 Genel

5.4.11.2 Karsi agirlik veya dengeleme agirligi, dolgu
agirhgindan (ust Uste dizilen bloklardan) olusuyorsa,
bunlarin yerinden ¢cikmasini dnlemek icin gerekli
tedbirler alinmalidir. Bunu saglamak i¢in bir
cercevede icine monte edilmis ve gergeve iginde
guvenli hale getirilmis olmalidir.
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5.5 Aski tertibati ve dengeleme tertibati ve ilgili

koruma tertibati

5.5.2.3.1 Halat uclari; kabine,
karsi agirlhiga veya dengeleme
agirhgina ve/veya soket tipi

(gecmeli) kendinden siki gecmeli
vasitalarla donam halatlarinin olu

parcalarinin aski noktalarina

(érnegin, EN 13411-6 veya EN

13411-7 gore), guvenli halka
gozlerine(ornegin, EN 13411-3
gore) ve/veya dovme baglanti
tespit uglarina (ornegin EN
13411-8 gore) sabitlenmelidir.
Not— EN 13411 bolim 3,
bolim.6, bolum 7 ve bolum 8’e

goOre halat baglanti uclari, halatin

asgari kopma yukunun en az %
80’sini sagladigi (karsiladigr)
kabul edilebilir.

1

$ekil B.1 — Halat kuyruk ucu ile ilgili ydntem

ASME A17.1-2000

' Load-ramjing ropa
B Himas Fopa mus Ea vertically

damalar max in lirea with
shaokde rod

=1
Wiro ropa relaining
| ] olips jnom-foad camyin

5= 2. FL9.5.4]

LI
-I.i (=
4 11meas ropa .'III “! ! - Wedge
diamstor ma. | [ Fl'
||I i

L :—l.'mg:-s:-:.:-.-l
|/|' [ Anb-rolation
pin

L— Eharka rod Moo 13]

a

TS EN 13411+A1 Celik tel halatlar i¢in sonlandiricilar - Guvenlik —
Bolum 3: Kelepceler ve kelepce guvenligi, Bolum 6: Asimetrik kamali soket,
Bolum 7: Simetrik kamali soket, Bolum 8: Dovme baglanti uclari ve kalipta dovme 58



5.5 Aski tertibati ve dengeleme tertibati ve ilgili

N koruma tertibati
s 5.5.3 Halat tahriki

Not— Tasarimda dikkate alinmasi gereken ornekler, EN
81-50:2014, Madde 5.11°de verilmektedir.

Halat tahriki, asagidaki U¢ sarti karsilayacak sekilde
olmalidir:

a) Kabin, Madde 5.4.2.1’e veya Madde 5.4.2.2°ye gore
beyan yukinun %125’i ile yuklu oldugunda durak
seviyesinde kaymadan tutulmalidir.

b) Stroku azaltilmis tamponlar dahil olmak tzere,
tamponlarin tasariminda dikkate alinan hiz degerinden
daha dusuk veya esit olan bir hiza dugurmek icin bos
veya beyan yUku ile yukll iken kabinin acil frenlenmesi

saglanmalidir.

c) Asagidakilerden birisi nedeniyle kabin veya karsi
agirhktan birisi durdurulmussa, bos kabin veya karsi
agirhgin tehlikeli bir konuma ulagmasi mumkun
olmamalidir:

1) Halatlar, tahrik kasnagi tizerinde kaymigsa veya

2) Madde 5.11.2’ye uygun elektrikli guvenlik tertibati i
yardimiyla makina durdurulmussa. Ty iy .0 B b, A S o




5.5 Aski tertibati ve dengeleme tertibati ve ilgili
koruma tertibati

5.5.5.3 Normal olmayan uzama, gevseyen
halat veya gevseyen zincir durumundan
koruma icin asagidaki sartlar saglanmis
olmalidir:

a) Kabinin aski tertibati icin iki halat veya iki zincir
kullanilmasi durumunda, bir halat veya zincirin biri
digerine gore normal olmayan uzarsa, Madde
5.11.2'ye uygun bir elektrikli guvenlik tertibati
asansorun durmasini saglamalidir.

b) Pozitif tahrikli asansorler ve hidrolik
asansorlerde, gevsemis halat (veya zincir) riski
varsa, Madde 5.11.2’ye uygun elektrikli guvenlik
tertibati, gevseme meydana geldiginde makinay!
durdurmalidir.

Durdurma sonrasi normal ¢alisma, onlenmis
olmalidir.

Iki veya daha fazla hidrolik kaldirma iinitesi
olan hidrolik asansorlerde bu gerekler, her bir
aski tertibat takimi igin uygulanir.




9.5 Aski ve dengele. tertibati ve ilgili koruma tertibat

5.5.7.1 Cizelge 10 — Kasnaklar, makaralar ve zincir diglileri igin tedbirler

ESKI

12.11 Makinalarin
korunmasi

Tehlikeli olabilecek,
erigilebilir donen
makina parcalari icin
etkili korunma
tedbirleri alinmalidir.

e) Merkezkag tipli
hiz regulatorleri.

YENI

5.9.1.2 Makinanin
erisebilir donen
parcalari icin etkin
bir koruma
saglanmali, ozellikle:

Madde 5.5.7.1'e gore risk
Kasnaklarin, makaralanin ve zincir dislilerin bulundugu 3 b c
konum
(Catisinda X X X
Kabinde Zemin altinda X X
Karsi agirik/dengeleme agirhd dstiinde X X
Makina ve makara dairelerinde  Reguilator birlestirilmis ¥ 2) X x "
Kabinin st X X
Kuyu st — on
boslugu Kabinin yan ( X ) X
Kuyuda Kuyu bosludu ile Gst bosludu arasinda X X 1)
Kuyu boslugu  Regulator birlestirilmis X X X
Yukariya dogru ilerleyen (uzayan) x 2) X
Hidrolik
kaldirma Gnitesi |a g5 dodru agilan (uzayan) X !
Mekanik senkronizasyon tertibatlar ile X X X

Risk hesaba katilmalidir.

1) Halatlar/zincirler, tahrik kasnagina veya makarasina/dislisine yatay giriyorsa veya azami 90° ‘ye

kadar yatay ustii herhangi bir agida ise gereklidir.

) Koruma, halatlanin/zincirlerin kasnaklara, makaralara veya dislilere girdidi veya ciktidi alanlara kazara

erisimi asgari olarak engelleyecek sekilde bir sikisma tampon sipen olmaldir (bk. Sekil 18).

ESKi Hiz regilatori Ust[]nclle ve bunun gergi makarasinda X X"

6]




5.5 Aski tertibati ve dengeleme

tertibati ve ilgili koruma tertibati

5.5.7.2 Tertibat, donen parcalarinin _ .
gorunur oldugu, kontrol ve bakimlarinin "
engellenmedigi bir sekilde R
tasarimlanmalidir. Bunlar delikli ise,
bogluklar EN ISO 13857:2008, Cizelge 4’e
uygun olmalidir. Kasnaklarin
kanallarindan halatlarin gikmasini
engelleyen tertibat; halatlarin kasnaga i [ S
girdigi ve c¢iktigl yerin yaninda bir emniyet y =
tutucusuna ve makaranin yatay ekseni - U =
altinda 60° den daha bliylik sarim agisiyla
yerlestiriimisse ve toplam sarim agisi A

120° den daha biiylikse en az bir ara
tutucuya sahip olmalidir (bk. Sekil 19).

\/OQQ X@O@ \/@Q
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5.6 Serbest dusmeye, asiri hiza, kontrolsuz kabin hareketine
ve kabinin surunerek kaymasina karsi tedbirler

% 5.6.2.1.2 Guvenlik tertibatinin farkh tipleri icin kullanim sartlan
5.6.2.1.2.1 Kabin guvenlik tertibati:
a) Kaymal tip olmali veya

b) Asansorun beyan hizi 0,63 m/s’yi agsmiyorsa ani etkili tipten
olabilir.

Hidrolik asansorlerde hiz regulatoru yardimiyla devreye girmeyen
bagimli makara (silindir) tipinden farkl olan ani etkili tip gtvenlik
tertibati, sadece boru kirilma vanasinin devreye girme hizinin veya
debi sinirlayicisinin (tek yonlu debi kisitlayicisi) devreye girme
azami hizinin 0,80 m/s’yi agmadigi takdirde kullaniimahdir.
Seklinde degistirilmistir. (TS EN 81-20: 2014/D1: Mayis 2016 )

5.6.2.1.2.3 Karsi agirlik veya dengeleme agirliginin guvenlik tertibati,
beyan hizi 1,0 m/s’yi asiyorsa kademeli tipten olmali, aksi takdirde
guvenlik tertibati ani etkili tipten olabilir. Seklinde degistirilmistir.
(TS EN 81-20: 2014/D1: Mayis 2016)

5.6.2.1.6.2 Guvenlik tertibati ayarlanabilirse, son ayarlama, muhrin
kopariimadan tekrar ayarlanmasini onleyecek sekilde
muhurlenmis olmalidir.
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5.6 Serbest dusmeye, asiri hiza, kontrolsuz kabin
hareketine ve kabinin surunerek kaymasina karsi tedbirler

+ Kaldirilan komponentler

L)

« Tampon etkili frenler,

« Hidrolik oturma
tertibati,(clamping)

* Fly ball regulatorler,

standart kapsamindan
kaldiriimistir.

«» Guvenlik tertibati kabin
altina konmalidir onerisi
kaldiriimistir.

ARMS Oﬁ SPINDLE Flyball or
reb) centrifugal
WEIGHTS ,7\ | / \\"l\'\'.‘ —~—LINKS QOVGI'HOI'
L 17 >3
: § o4 THROTTLE VALVE




5.6 Serbest dusmeye, asiri hiza, kontrolsuz kabin hareketine

ve kabinin surunerek kaymasina karsi tedbirler
5.6.2.2.1 Hiz regulatoru ile devreye girme 250 mm

Karsi agirlik yada dengeleme agirhigi icin asiri hiz requlatordnun =
daha yuksek devreye girme hizi gerekliligi iptal edilmistir.

Agir beyan yuku ve dusuk hiz icin 6zel tasarim iptal edilmistir.
5.6.2.2.1.2 Tepki suresi

Tehlikeli bir hiza ulagsimdan once hiz regulatorinun devreye
girmesini garanti etmek icin (bk. Madde 81-50:2014, Madde
5.3.2.3.1), regulator Uzerindeki devreye girme noktalari
arasindaki mesafe, regulator halatinin hareketine gore 250
mm'’yi asmamalidir.

5.6.2.2.1.1.b ilave zor siireclere maruz birakilan veya ibaresi
Bir sertlestirme isleminden gecirilmeli veya diye anlasiimalidir.

5.6.2.2.1.3 Hiz regulatoru halatlari
Bir hiz regulatoru halati, asagidaki sartlari saglamalidir:
a) Hiz regulatord EN 12385-5te belirtilen halat teli ile tahrik edilmelidir. (min 6

mm sarti iptal edilmistir. Ancak 8 kat guvenlik faktoru gecerlidir.)
5.6.3 Boru kirilma vanasi
5.6.3.7 Makina alaninda, kabini asiri yukleme olmaksizin, boru kirilima vanasinin
devreye girme debisine erigsmesine musaade eden kuyu disindan elle ¢galisan bir
tertibat bulunmalidir. Bu tertibat yanlislikla calistiriimaya karsi korunmus olmalidir. Bu
tertibat hidrolik kaldirma Unitesine yakin guvenlik tertibatini etkisiz hale getirmemelidir . 65




Regulator gergi kontagi

T T T T T £

Regulator gergi agirhgi kontag, . == i S A
glvenlik devresinin en baslarinda yer [ ™ = L} ;}_ -
alan bir kontaktir. Bu kontagin .

gereksiz yere devre disi kalmasi, L
asansorde elektrikli kurtarmanin
yapilamasini engeller. Ozellikle
elektrikli kurtarmanin zorunlu oldugu .%‘.E%.J_;;- g : :

durumlarda kilitli regulator gergi ’ — ’
kontagi kullaniilmamalidir. T [T T T LTI

Regulator gergisi (yayli veya agirlikh)

Agirlikh bir gergi tertibatinda halat uzasa

bile agirlik degisimi %10 civarinda

olmaktadir. 60 kg yerine 55 kg ile asilan bir

gergi sistemi cok sorun ¢ikarmaz. Ancak

bircok yayli sistemde daha az bir halat

uzamasi bile gergi agirhgini yok sayilacak

seviyelere dugsurmekte, ustelik halat gergin

15 Kg

66 gozuktigunden durum farkedilmemektedir.




5.6 Serbest dusmeye, asiri hiza, kontrolsuz kabin hareketine
ve kabinin surunerek kaymasina karsi tedbirler

5.6.2.2 Guvenlik tertibatinin devreye girme tertibatlari
HIDROLIK ASANSORLER LB >
5.6.5 Kenetlenme tertibati (Pawl| device) |

5.6.5.9 Bir kenetlenme geri ¢cekilmis konumda bulunmuyorsa,
Madde 5.11.2°deki gereklere uygun bir elektrikli guvenlik
tertibati kabinin asagi yondeki herhangi bir hareketini
engellemelidir.

5.6.5.9.1 Kenetlenme tertibati, kabin durdugunda ileri
konumda elektriksel olarak kontrol edilmelidir.

5.6.5.9.2 Kenetlenme tertibati, ileri konumda
bulunmuyorsa:

a) Madde 5.11.2.2'nin gereklerine uygun bir elektrikli tertibat,
kapilarin agilmasini ve kabinin herhangi bir normal hareketini
engellemelidir,

b) Kenetlenme tertibati, tam olarak geri ¢cekilmis olmali ve
asansorun hizmet verdigi en duguk seviyeye kabin
gonderilmelidir ve

c) Insanlarin kabini terk etmesi i¢gin kapilar acilmali ve
asansor servis digi konumuna getirilmelidir.
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5.6 Serbest dusmeye, asiri hiza, kontrolsuz kabin hareketine
ve kabinin surunerek kaymasina karsi tedbirler

5.6.6 Yukari yonde hareket eden kabinin asiri
hizlanmasina karsi koruma tertibatlar

5.6.6.2 Makina freninin kullanilmasi durumunda otomatik
izleme islemine, mekanizmanin dlizgun kaldiriimasi veya
indirilmesi veya frenleme glcunun dogrulanmasi dahil
edilebilir. Bir ariza tespit edildiginde, asansorun bir sonraki
normal baglatiimasi engellenmelidir.

% 5.6.6.6 Tertibatlarin sektilmesi icin kuyuya giris gerekli
olmamalidir.

5.6.6.6 Tertibatlarin kurtarilmasi igin kuyuya girig gerekli
olmamalidir.

5.6.6.7 Tertibatlarin kurtarilmasi sonrasinda asansorun
normal ¢calismaya baslamasi igin yetkin bir bakim
personelinin mudahalesini gerektirmelidir.

5.6.6.8 SOkum sonrasinda, tertibatlar bir calisma durumunda
olmamaldir.

5.6.6.8 Kurtarilmasi sonrasinda, tertibatlar calismaya hazir
olmalidir. Seklinde degistirilmistir. (TS EN 81-20:
2014/D1: Mayis 2016)
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5.6 Serbest dusmeye, asiri hiza, kontrolsuz kabin hareketine
ve kabinin surunerek kaymasina karsi tedbirler

5.6.7 Kontrolsuz kabin hareketine karsi koruma

5.6.7.1Seviyeleme tertibati, otomatik seviyeleme ve Madde 5.12.1.4°e gore acik
kapilarla on ¢aligmalari olmayan ve Madde 5.6.7.3’e ve Madde 5.6.7.4’e uygun
durdurma elemani makina freni olan asansorlerde, kontrolstz kabin hareketinin

algilanmasinin bulunmasi gerekli degildir.

5.6.7.5 Tertibatlar asagidaki — 3 ©
sartlarda belirtilen bir

mesafede kabini 5)
durdurmahdir (bk. Sekil 20): [ ]
c) Madde 5.2.5.2.3’e gore
kapatilma durumunda kabin
esigi ile kabin girisine
karsilik gelen kuyu duvar
yuzunun en alt bolimu
arasindaki mesafe, 200
mm’yi asmamalidir,

>1,00m
> 1,00 m

<1,20m

<1,20m

<0,20m

5.6.7.11 After its release, the means shall be in condition to operate.
5.6.7.11 Bunun devre disi kalmasi sonrasinda, tertibatlar calisma sartinda olmalidir.
Kurtarma sonrasinda tertibatlar calisir duruma gelmelidir. 69



Asansorde En Tehlikeli
Durumlardan Birisi
Kabinden Yapilan
Yukari Yonde Mekanik
Frenlemedir.




Tek Yonlu Fren, Cift Yonlu
Mekanizma, Cift Yonlu
Calisan Parasut Kontagi

Asagi yonde guvenlik tertibati sartinin
disinda 5.6.6 maddesine gore
kabinin kontrolsuz hareketleri de
kontrol altinda tutulmah ve 5.11.2 ye
uygun bir guvenlik kontagi devreye
girmelidir. Bu durumda ayrica bir hiz
izleme tertibati veya hiz izleme tertibati
olarak regulator, regulator kontagi ve
parasut kontagi kullanilabilir, ancak
sistemin her iki yonde hizlanmalari
tespit etmesi sonucu devreye
girebilmesi icin cift yonlu calisir bir
mekanizmaya sahip olmasi gerekir. Bu
yuzden mekanik cekme sistemi tek
yonde etkin olmasina ragmen elektrik
kontagi cift yonde devreyi kesebilecek
durumda olmalidir.




5.7 Kilavuz raylari

Genel aciklamalar eklenmis durumdadir.

Soguk cekme yada islenmis disindaki diger yontemlerle
imal edilmis dusuk hizli kilavuz raylar iptal edilmistir.

5.7.1.4 Kilavuz raylarini konsollarina veya binaya
sabitleme baglantilari; binanin normal oturmasindan
veya betonun ¢cekmesinden kaynaklanan etkilerini
otomatik olarak veya basit ayarlama tertibatlarindan biriyle
dengelemesine musaade etmelidir.

5.7.2.1.1 Kilavuz raylari, bunlarin birlestirmeleri ve

baglanti elemanlari, asansorun guvenli calismasini
saglamayabilmek icin kendi uzerlerine uygulanan
yuklere ve kuvvetlere dayanabilmelidir.

5.7.2.1.2 Kilavuz patenlerinde ve kilavuz raylarin duz
dogrulugunda rol oynayan kilavuz raylari ve
konsollarin sehminin birlegsimi, asansorun guvenli
calismasini saglayabilmek icin dikkate alinmalidir.

5.7.2.3.5 Not— Tasarim, binanin cekmesine musaade
edecek sabitleme elemanlarina bagli olan kilavuz raylari
ustu ve/veya alti yeterli acikliklara musaade etmelidir.




5.7 Kilavuz raylari

s 5.7.2.3 Kilavuz raylar uzerindeki kuvvetler
5.7.2.3.1
b) Asagidakilerden kaynaklanan dikey kuvvetler:

1) Guvenlik tertibatinin frenleme ve kilavuz raylari Uzerinde
sabitlenmis kenetlenme tertibatinin tutma (frenleme)
kuvvetlerinden,

2) Kilavuz raylar Uzerinde sabitlenmig yardimci pargalardan
3) Kilavuz ray agirligindan ve

4) Ray klipslerinin (kelepgelerinin) kuvvetleriyle
itmeden.

c) Dinamik darbe faktorlerini iceren yardimecir donanim
nedeniyle torklardan.

5.7.4.7 Hesaplama

Kilavuz raylari agagidakilere gore hesaplanmalidir:
a) EN 81-50:2014, Madde 5.10 veya

b) EN 1993-1-1 veya

c) Sonlu Elemanlar Metodu (FEM)

TS EN 1993-1-1 Celik yapilarin tasarimi - Bolum 1-1: Genel kurallar ve binalara
uygulanacak kurallar (Eurocode 3)
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5.7 Kilavuz raylari

5.7.2.3.5 Baski veya germe kuvveti sonucu olarak kabinin, karsi agirligin veya
dengeleme agirliginin dikey kuvveti F, :

L k1 -gn{P+Q)
Kabinicin: F, = ; . +|F
¢ ! . ( g gn/ p
= e k1 -8nMeowt
Karsi agirikicin: E, = H('! . +HF
51 ag C o ( g En/ P

k1 -gn-Mpyt
n

Dengelemeadiigiicin: /5, = +|_f’}t—ii"g -gﬁ.,}+Fj._;r

Kuyu boslugunda veya askida desteklenmis kilavuz raylarda (kuyu tepesinde sabitlenmis): Fp=np-F;

Serbestce askda klavuz raylarda(sabitlemenoktas GlmayariF =%nb-lfr
P

Yeni tanimlanan kuvvetler :

M, Kilavuz raylarinin bir hattinin kdtlesi, kilogram (kg),

F, Bir kilavuz rayda bulunan tim konsollarin kuvvetiyle itme, (N),

F, Konsol basina tum klipslerin kuvvetiyle itme (N),

n, Bir kilavuz ray igin konsollarin sayisi,

Kucguk seyirler icin binanin (ahsaptan yapilmamigsa) oturma etkisi azdir ve konsollarin
elastisitesiyle absorbe edilebilir. Seyir yuksekligi 40 m’yi gegmeyen durumlar igin F
kuvveti, formulde ihmal edilebilir. 74



5.8 Tamponlar

5.8.1.1 Asansorler, kabin ve karsi agirhgin seyrinin alt
. ERS AETRAT
sinirinda tamponlarla donatiimalidir. Kabine veya - mEn

Ko g

karsi agirliga sabitlenmis tampon durumunda, kuyu
boslugu zemini Uzerinde tampon/tamponlarin darbe
alani/alanlari, 300 mm’den kuiguk olmayan bir
yukseklikteki bir engel/engellerle (ayakh kaide)
acikca belirlenmelidir.

Madde 5.2.5.5.1°e gore bir ayirici, kuyu boslugu
zeminin ustunde 50 mm’den fazla yuksek olmamasi
durumunda karsi agirhga sabitlenmis
tampon/tamponlar icin bir engel gerekli degildir.

5.8.1.4 Hidrolik asansorlerde, tamponlar tam
baskilandiginda (sikigtirildiginda) piston; silindirin
zeminine (dibine) vurmamalidir. (eski 12 cm mesafe)
5.8.1.5 Dogrusal ve dogrusal olmayan
karakteristiklerdeki enerji biriktiren tipte
tamponlar, sadece asansor beyan hizinin 1 m/s’yi
asmadigi durumlarda kullanilabilir.

5.8.2.2.5 Hidrolik tamponlarin kullanilmasi durumunda,
akigkan (hidrolik) seviyesinin kontrolu kolayca
yapilabilecek bir yapida olmalidir.

‘i',-
-
-
-
_?
—
P—
R—
‘J
-
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EK L

kaldirilmistir.
Standartta bulunan  EK L yeni
standartta yer almamaktadir.
Ancak EK L kurallarinda bir
degisiklik yapilmamistir. Bu
konuda TC 10 komitesi bu
tablonun ¢ok anlasiimadigi ve
kullaniimadigini dugunmektedir.

TS EN 81-1+A3 standardinda
bahsedilen

«10.4.2 Geri donme hareketi
tamponlanmisg olan enerji
depolayan tipte tamponlar»
Maddesi iptal edilmistir.

Hidrolik asansorler i¢in Kabin
en alt katta tamponlarin
uzerinde oldugunda maksimum
0.12 m dikey esik mesafesi iptal
edilmigtir.
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Gerekli tampon stroklar
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5.9 Asansor makinasi ve ilgili donanim

5.9.2.2.2 Elektromekanik fren (g¢eviri hatasi)

5.9.2.2.2.1 Alt ve ust fikralarda degisiklik yapiimasina ragmen ana
eksiklik orta fikradadir.

Frenleme yUzeyi Uzerindeki frenleme etkisinin saglanmasina katkida
bulunan, frene ait tum mekanik bilesenler; en az ikiser set monta;
edilmelidir. Eger kabini yavasglatmak, durdurmak ve tutmak icin yeterli
fren glclne sahip setlerden biri, bir bilesen arizasindan dolayi
calismaz ise kabin beyan yuku ile yukluyken beyan hizinda asagi
yonde ve kabin bos iken beyan hizinda yukari yonde hareketine
devam etmehdi etmemelidir.

All the mechanical components of the brake which take part in the
application of the braking action on the braking surface shall be
installed at least in two sets. If one of the brake sets is not working
due to failure of a component a sufficient braking effort to decelerate,
stop and hold the car, travelling downwards at rated speed and with
rated load in the car and upward with empty car shall continue to be
exercised.

Eger fren bilesenlerinin herhangi birisinin arizasindan dolayi fren
setinin bir parcasinin ¢calismamasi durumunda kabin beyan yuku ile
yukllyken beyan hizinda asagi yonde ve kabin bos iken beyan
hizinda yukari yonde hareket halindeyken asansoru yavaslatabilmeli,
durdurmali ve o halde tutabilme etkisini surdurmelidir.
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5.9 Asansor makinasi ve ilgili donanim

5.9.2.2.2.3 Madde 5.9.2.2.2.7°’de mUsaade edilenler harig frenin
kapali (devre digi) tutulmasi icin akimin surekli akigi gereklidir.

Ifadesi

5.9.2.2.2.3 Madde 5.9.2.2.2.7'de musaade edilenler hari¢ frenin = 4
serbest (frenleme devre disi) tutulmasi icin akimin surekli akisi :
gereklidir. Seklinde degistirilmistir. (TS EN 81-20: 2014/D1.:
Mayis 2016)

5.9.2.2.2.7 Makina, surekli el ile calismasi nedeniyle frenin
serbest birakilma 6zelligine sahip olmalidir.

The machine shall be capable of having the brake released by a
continuous manual operation.

Makine, frenin devre digi birakilmasi durumunda surekli bir el ile
calistirilabilme 6zelligine sahip olmahdir.

Calisma, mekanik (0rnegin, manivela) veya otomatik olarak sarj
olabilir acil durum beslemesi ile elektrikli gtg¢ verilerek olabilir.

Acil durum beslemesi, bu beslemeye baglanmis diger
donanim dikkate alinarak duraga kabinin hareket etmesi
icin yeterli olmal ve acil durumlara tepki i¢in alinan sire
yeterli olmalidir.
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5.9 Asansor makinasi ve ilgili donanim

5.9.2.2.2.9 Frenin serbest birakilmasiyla birlikte ve
(d-0,1) Qve (g + 0,1) Q sinirlamalari dahilinde
haricinde yuklu olan kabin:

asagidakilerden birisi ile en yakin kata kabinin ASANSORDE DENGELEME
hareketi mumkun olmalidir:

a) Yer cekimi agirlig1 nedeniyle dogal hareket veya —  Sistemin yikii
b) Asagidakilerden olusan el ile calistirma: S et ST

1) Yerinde mevcut mekanik tertibatlar veya

2) Ana sebekeden bagimsiz elektrik besleme ile
guc verilmis yerinde mevcut elektrik tertibatlar.

Burada; 1 I Q/2
g Karsi agirlik ile beyan yukunun karsi

dengelenme miktarini gosteren denge faktoru ve
Q Beyan yukuddr.

G=P+Q

5.9.2.2.2.9 With the brake manually released and
the car loaded with: G=P+Q/2

-less than or equal to or (g-0.1)*Q
-greater than or equal to (g+0.1)*Q B
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5.9 Asansor makinasi ve ilgili donanim

%+ 5.9.2.3 Acil durumda mudahale

s 5.9.2.3.1 Acil durum mudahalesi icin tertibatlar '
gerekli oldugu yerlerde (bk. Madde 5.9.2.2.2.9 b)),
asagidakilerden herikist birisi saglanmis
olmahidir: (it shall consist of either,or :)

a) Kabini duraga getirmek i¢in el gucu, 150 N'u

gecmedigi durumda asagidakilere uygun olan bir

mekanik tertibat:

...(mekanik kurtarma tertibatlari).......

b) Asagidakilere uygun olan elektrikli vasitalar: I : -

1) Gug beslemesi, bir arizadan sonra herhangi bir T ey

yiikle yiikli kabini en yakin duraga 1 h (saat) iginde =D

getirebilmelidir, = A A

2) Hiz, 0,30 m/s’den buyuk olmamalidir.

Fren tertibaty

l

5.9.2.3.3 Beyan yuku ile yuklenmig kabinin yukari e
yonde hareket etmesi icin el ile uygulanmasi gereken =
kuvvet, 400 N’dan buyukse veya Madde 5.9.2.3.1
a)’da belirtilen mekanik vasitalar saglanmamissa,
elektrikle calisan acil durum tertibatlari, Madde
5.12.1.6’ya uygun olarak saglanmaldir.
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5.9 Asansor makinasi ve ilgili donanim

% 5.9.2.5.4 Statik elemanlarla alternatif veya dogru akim
motorlarinin beslenmesi ve kumandasi

Asagidaki yontemlerden biri kullaniimalidir:

a) ki bagimsiz kontaktdr motor akimini kesmelidir. Asansor
durgunken Kontaktorden biri ana kontaklari agmamasi
durumunda, en geg bir sonraki hareket yonundeki degisimde
asansorun ileriye dogru hareket etmesi onlenmelidir.

b) Asagidakilerden olusan bir sistem:

Iki bagimsiz
kontaktor

Bir kontaktor,
Statik kesme
elemani ve

izleme aygiti

1) Tum kutuplarda akimi kesen bir kontaktor.

2) Statik elemanlardaki enerji akisini kesen bir kumanda
tertibati ve

3) Asansorun her durusunda, enerji akiginin kesildigini
kontrol eden bir izleme tertibati.

c) Madde 5.11.2.3’e uygun olan elektrik devresi.

Bu vasitalar, bir guvenlik bileseni olarak kabul edilmeli

ve EN 81-50:2014, Madde 5.6’nin gereklerine gore
dogrulanmalidir.

d) En az 1’in bir donanim arizasi toleransiyla SIL3
gereklerini yerine getiren EN 61800-5-2:2007, Madde
4.2.2.2’ye gore guvenli bir tork kapatma (STO) fonksiyon
hizi ayarlanabilir elektrikli bir gli¢ tahrik sistemi.

Guvenlik devresi
gereklerini
karsilayan
Elektrik devresi

Guvenli Tork
Anahtari (STO)
61800-5-2
sartlarini
saglayan SIL 3
ve HFT 1

YENI

MOTOR ENERJISININ KESILMESI




9.10 Elektrik tesisat montaji ve cihazlari
5.10.1.1.2 Asansorun elektrik donanimi, bu standardin maddelerine atif yapilarak
EN 60204-1’in gereklerine uygun olmalidir.

5.10.1.1.3 Elektromanyetik uyumluluk, EN 12015 ve EN 12016°da belirtilen gereklere
uygun olmalidir.

5.10.1.1.4 Elektrikli hareket ettiriciler, EN 61310-3’e gore secilmeli, monte edilmeli ve
tanimlanmalidir.

5.10.1.1.5 Tum kontrol tertibati (bk. EN 60204-1:2006, Madde 3.10), 6nden bunlarin
calistirilmasini ve bakimini kolaylastiracak sekilde montaji yapiimalidir.

5.10.1.1.6 Is1 yayan bilesenler (6rnegin 1s1 ganagi, gug rezistanslari), cevredeki her bir
bilesenin sicakligi misaade edilen sinir icinde kalacak sekilde yerlestiriimelidir.

Normal calismada dogrudan erisilebilir donanimin sicakhgi, HD 60364-4-42:2011,
Cizelge 42.1°de verilen sinirlari agmamalidir.

(Dokunulacak alanlar 55° dokunulma ihtimali olanlar 70°, korumal alanlar 80°,
metal olmayan yilizeyler 10° daha fazla olabilir. )

TS EN 60204-1 Makinalarda guvenlik - Makinalarin elektrik donanimi - bolum 1: Genel
kurallar

TS EN 12015 Elektromanyetik uyumluluk - Asansorler, yariyen merdivenler ve yuruyen
bantlar icin Urun ailesi standardi - Emisyon

TS EN 61310-3 Makinalarda guvenlik-Gosterim, isaretleme ve harekete gecirme-Bolum

3: Harekete gecirici mekanizmalarin yerlestiriimesi ve calistiriimasi igin kurallar
82



5.10 Elektrik tesisat montaji ve cihazlari

5.10.1.2 Elektrik sokuna karsi koruma
5.10.1.2.1 Genel
Koruma onlemleri, HD 60364-4-41’de belirtilen kurallara uygun olmalidir.

Elektrik soku riskinin gikmasina neden olabilen elektrik donanimi bulunduran ve baska
tarlu acikca gosteriimeyen mahfazalar, IEC 60417-5036 grafik sembolu ile
isaretlenmelidir, Uyari isaretleri, kuyu duvari kapi veya kapaklari uzerinde dizgunce
gorulmelidir.

Elektrik Isi
Soku Tehlikesi

TS HD 60364-4-41 Algak gerilim elektrik tesisleri - bolum 4 - 41: Guvenlik icin koruma -
Elektrik carpmasina karsi koruma

TS HD 60364-4-42:2011/A1 Algak gerilim elektrik tesisati -Bolum 4-42: Guvenlik 1cin
koruma -Isil etkilere karsi koruma

TS 3033 EN 60529/A1 Mahfazalarla saglanan koruma dereceleri (IP kodu)

TS EN 50274 Algak gerilim anahtarlama ve kontrol duzeni uniteleri- elektrik carpmasina
karsi koruma - Tehlikeli gerilimli bolumlere istenmeden yapilan dogrudan temasa karsi
koruma

TS IEC 60417 DATA BASE Cihazlarin Gzerinde kullanilan grafik semboller 83



5.10 Elektrik tesisat montaji ve cihazlari

5.10.1.2.2 Temel koruma (dogrudan temasa karsi koruma)
Madde 5.10.1.2.1°in gereklerine ilave olarak agagidakiler uygulanir:

a) Asansor kuyusunda, makina alanlarinda ve makara dairesinde dogrudan temasa
karsi elektrikli donanimdan koruma, en az IP2X koruma saglayan mahfazalar
vasitasiyla saglanmalidir.

b) Yetkili olmayan personeller donanima erisebildiginde, dogrudan temasa karsi IP2XD
(EN 60529) karsilik gelen asgari koruma derecesi uygulanmalidir.

c) Kurtarma calismalari igin Uzerinde tehlikeli elektrikli parcalar bulunan kuyu mahfaza
duvari acildiginda, tehlikeli gerilime erisim, IPXXB (EN 60529) asgari koruma derecesi
ile engellenmelidir.

d) Uzerinde tehlikeli elektrik pargalari bulunan diger kuyu mahfaza duvari icin EN
50274 standardi uygulanir.

5.10.1.2.3 ilave koruma

30 mA’i agmayan artik calisma beyan akimi kapasiteli artik akimdan koruma
tertibati (RCD) vasitasiyla ilave koruma, asagidakiler icin saglanmalidir:

a) Madde 5.10.1.1.1 b) ve Madde 5.10.1.1.1 c¢) ‘ye gore devre/devrelere bagl olan
soket cikiglari ve

b) Durak kontrolleri icin kontrol devreleri ve gostergeleri ve 50 V AC. 'dan daha yuksek
gerilime sahip guvenlik zincirleri ve (Control circuits for landing controls)

c) 50 V AC. 'den daha yuksek gerilime sahip asansor kabini Uzerindeki devreleri. 84




IP Kodu Elemanlari ve Anlamlari

Birinc Yabanci kati cisimlerin girisine karsi Tehlikeli bdlamlere:
karakteristik 0 (korumasiz) (korumasiz)
rakam 1 capt = 50 mm Elin disiyla

2 capt= 12,5 mm Parmakla

3 cap1 = 2,5 mm Aletle

4 capt= 1,0 mm Telle

o) Toza karsi korumall Telle

6 Toz gecirmez Telle

erismeye karsi

"II-:inci Etkiler zararli olan su girisine karsi
karakteristik 0 (korumasiz) -
rakam 1 Disey olarak damlama

2 Damlama (15° edik)

3 Puskirme

4 Sicrama

9 Fiskirma

6 Gucla fiskirma

7 (ecici daldirma

8 Surekli daldirma
llave harf Tehlikel bolimlere:
(istege bagh) A Elin disiyla

B - Parmakla

C Aletle

D Telle erismeye karsi




5.12 Kumandalar, Sinir giivenlik kesicileri, Oncelikler

5.12.1.5 Muayene ¢alisma kumandasi
5.12.1.5.1.1 Muayene ve bakim calismasini
kolaylastirmak icin, kolayca calisilabilen muayene
kumanda istasyonu kalici olarak asagidaki yerlerde
monte edilmelidir:

a) Kabin catisina (Madde 5.4.8 a)),

b) Kuyu bosluguna (Madde 5.2.1.5.1 b)),
c) Madde 5.2.6.4.3.4 durumunda kabin iginde,
d) Madde 5.2.6.4.5.6 durumunda platform Uzerinde.

5.12.1.5.1.2 Muayene kumanda istasyonu asagidakilerden olugmalidir:

a) Elektrikli guvenlik tertibati (Madde 5.11.2) igin gerekleri yerine getiren bir anahtar
(muayene ¢alisma anahtan), iki konumlu olmasi gereken bu anahtar, yanlislikla
calismaya karsi korunmus olmalidir.

b) Acikca gosterilen yon yardimiyla kazara ¢aligsmaya kargi korunmus “YUKARI” ve
“ASAGI” yonlu basmali butonlar,

c) Kazara calismaya karsi korunmus “CALISTIRMA” basmali buton,
d) Madde 5.12.1.11°e uygun olarak bir durdurma tertibat..

Kumanda istasyonu, kabin catisindan kapi mekanizmalarini kumanda etmesi igin
kazara calismaya karsi korunmus 0zel anahtarlar da bulundurabilir.

5.12.1.5.1.3 Muayene kumanda istasyonu, asgari IPXXD’nin (EN 60529) koruma
dercesine sahip olmalidir. 86
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5.12 Kumandalar, Sinir giivenlik kesicileri, Oncelikler

5.12.1.5.2 Fonksiyonel gerekler:
5.12.1.5.2.1 Muayene c¢alisma anahtari

Muayene konumunda muayene galisma anahtari, ayni anda gergeklestirilen
fonksiyonlar igin asagidaki sartlari yerine getirmelidir:

e) Kabin hizi, 0,63 m/s’yi agsmamalidir,

f) Kabin ¢atisi Uzerindeki veya kuyu boslugundaki herhangi bir ayakta durma alanindan
dikey yukseklik mesafesi (bk. Madde 5.2.5.7.3), 2,0 m veya daha az oldugunda
kabin hizi 0,30 m/s’yi agmamalidir.

g) Normal kabin seyir sinirlari agilmamalidir, 6rnegin normal ¢aligmada durma
konumlari asilmamaldir,

h) Asansoriun galismasi guvenlik
tertibatina bagl olarak kalmalidir,

) Birden fazla muayene kumanda . @ @ ‘
istasyonu, "MUAYENE" ye baslamis ise,

[~
muayene kumanda istasyonunda ayni
basma butonu ayni anda basilmadikca,
bunlarin herhangi birinden kabini @ 0 o
hareket ettirmek mumkun olmamalidir,

Alarm sistemi TS EN 81-28 standardina uygun olmalidir.
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% 5.12.1.5.2.2 Asansorun normal calismasina geri donusu

Asansériin normal calismasina geri déniisii, sadece muayene calisma \§. k
anahtarinin/anahtarlarinin normale getiriimesiyle gerceklesmesi
mumkun olmalidir.

llave olarak kuyu boslugundan (kuyu dibinden) asansoériin normal
calismasina geri donusu, sadece asagidaki sartlarda mumkun
olmalidir:

a) Kuyu bosluguna erisime misaade eden durak kapilari, kapatiimali
ve kilittenmelidir,

b) Kuyu boslugunda bulunan tim durdurma tertibati, devre digsi
birakilmalidir,

c) Elektrikli tekrar ilk ayar konumuna getirme (reset) tertibati
asagidaki sekilde kuyu disinda calistirildiginda:

1) Kuyu bosluguna (dibine) erisime musaade eden kapinin acil
durum kilit agma tertibatlariyla birlikte veya,

2) Ornegin, kuyu bosluguna erisime miisaade eden kapinin yakin bir
yerinde yerlestirilmis igeriden bir kilitlenmis pano gibi sadece yefKili
kigiler icin giris.

Muayene calismasi kapsamindaki devre/devrelerde gorulen Madde
5.11.1.2'de listesi verilen arizalardan birinin gerceklesmesi durumunda
kabinin tum kontrolstz hareketini onlemek igin tedbirler alinmalidir.

5.12 Kumandalar, Sinir guvenlik kesicileri, Oncellkler




5.12 Kumandalar, Sinir giivenlik kesicileri, Oncelikler
5.12.1.6.2 Acil durumda elektrikli mudahale tertibatlari,

asgari IPXXD (EN 60529)'un koruma derecesine sahip

olmalidir. '
5.12.1.8 Durak ve kabin kapisini devre disi birakan DS

(bypas) tertibati ¢

5.12.1.8.1 Kapi kilitleme kontaklarinin bakimi i¢in durak ve
kabin kapisini devre digi birakan (by-pas) bir tertibat,
kontrol paneli veya acil durum ve deney panelinde
bulunmalidir.

5.12.1.8.2 Tertibat, kalici olarak montaji yapiimis mekanik
hareketli (6rnegin, kapak, guvenlik kapagl) veya Madde

5.11.2°'ye gore elektrikli guvenlik tertibati i¢in gereklere Sekil 23 — Devre
uygun olan bir priz soket tertibatlariyla kontrolsuz kullanima disi birakma (bypas)
karsi korumali bir anahtar olmalidir. resimli gdsterim
5.12.1.8.3 Durak ve kabin kapisini devre disi birakma (piktogram)
(bypas) tertibati, bunlarin Gzerinde veya yakininda

“‘BYPAS” kelimesi yazilarak tanimlanmalidir. Buna ilave Devre disi birakma
olarak, devre disi birakilan kontaklar, elektrik diyagramina tertibatinin

gore tanimlayicilar ile gosterilmis olmalidir. etkinlestirme
Alternatif olarak Sekil 23’te gosterilen sembol, elektrik durumu agikca

diyagramlarina gére tanimlayicilarla birlikte kullanilabilir. gosteriimelidir.




5.12 Kumandalar, Sinir giivenlik kesicileri, Oncelikler

5.12.1.8 Durak ve kabin kapisini devre disi birakan (bypas) tertibati
5.12.1.8.3.
Fonksiyon igin asagidaki sartlar yerine getirilmelidir:

a) Herhangi bir otomatik gucle calisan kapilarin calismasi dahil normal ¢alisma
kumandalari, tesirsiz hale getirilmeli,

b) Durak kapilarinin, durak kapi kilitlerinin, kabin kapisinin/kapilarinin ve kabin kapi
kilitlerinin kontaklarinin devre digi birakilmasi mimkun olmali,

c) Kabin kapi/kapilarinin ve durak kapilarinin ayni anda kontaklarini devre disi
birakmak mimkun olmamali,

d) Mustakil ayri bir izleme sinyali, kabin kapisini kapatan kontak/kontaklarin devre disi
birakilmasiyla kabin hareketine musaade etmek icin kapali konumda kabin
kapi/kapilarinin bulundugunu tespit edilmesini saglamalidir. Ayrica kabin kapisini
kapatan kontak/kontaklar ve kabin kapisini kilitleyen kontak/kontaklari birlestiriimisse bu
sart uygulanir.

e) El ile kullanilan durak kapilarinda, durak kapi kontaklarinin ve durak kapi
kilitlerinin ayni anda devre digi birakilmasi mimkun olmamall,

f) Kabin hareketi, sadece muayene ¢alismasinda veya acil durum elektrikli
mudahalesinde mumkuin olmali,

g) Kabinde bir ses sinyali ve kabin altinda yanip sonen isik, hareket sirasinda aktif
olmalidir. Bu sesli uyarinin ses seviyesi, kabin altinda 1 m mesafede asgari 55 dB
(A) olmahdir. %0



5.12 Kumandalar, Sinir giivenlik kesicileri, Oncelikler

Harekete hazirhik komutlar
< 5.12.1.9 Anizali kapi1 kontak 120 135 140

devreli asansorin normal ¢ 130 130 ¢——o o—
calismasinin onlenmesi l Kabin kapisi

Kabin kapisinin (Madde 5.3.13.2) Fig- priz
kapatilmis konumda bulundugunu .I devreleri He_r gidi$ ve
kontrol eden elektrikli glivenlik mn gelisin ayrica
tertibatinin dogru galismasi, durak | kapandigi kontrolunun |
kapi kilittleme tertibatinin (Madde I - yapilmasi gerekir.
5.3.9.1) kilittenmig konumda ? elektriki Sirasinda |
bulundugunu kontrol eden — acllmayan bir
elektrikli giivenlik tertibati ve ¢ denetimi ® devre varsa
Madde 5.12.1.8.3 d)'de belirtilen o I . I asansorun tekrar
izleme sinyali; kabin kapisi agiimis Kilit hareket almamasi
ve durak kapi kilidi serbest | devreleri gerekmektedir.
birakildigi (acildigi) kabin Kilit I —_
acillma bolgesinde iken izlenmis Kapilarin
olmalidir. I kapandigi

nin

Tertibat, ariza tespit etmisse, .
mekaniki

asansorun normal calismasi I
. - olarak
onlenmis olmalidir.

denetimi o



6. Guvenlik gereklerinin dogrulanmasi ve/veya

koruma onlemleri
6.1 Teknik uygunluk dosyasi

6.2 Tasarimin dogrulanmasi
6.3 Asansor hizmete alinmadan once yapilan muayene ve deneyler
6.3.1 Frenleme sistemi (Madde 5.9.2.2)
6.3.2 Elektrik tesisati montaji
6.3.3 Tahrik yeteneginin kontrolu (Madde 5.5.3)
6.3.4 Kabin guvenlik tertibati (Madde 5.6.2)
6.3.5 Karsi agirlik veya dengeleme agirligi guvenlik tertibati (Madde 5.6.2)
6.3.6 Kenetlenme tertibati (Madde 5.6.5)
6.3.7 Tamponlar (Madde 5.8.1, Madde 5.8.2)
6.3.8 Boru kirllma vanasi (Madde 5.6.3)
6.3.9 Debi kisitlayici/tek yonlu debi kisitlayici (Madde 5.6.4)
6.3.10 Basing¢ deneyi

6.3.11 Yukarn yonde hareket eden kabinin asir hizlanmasina karsi koruma
tertibatlari (Madde 5.6.6)

6.3.12 Duraklarda ve seviyeleme dogrulugunda kabinin durdurulmasi (5.12.1.1.4)
6.3.13 Kontrolsuz kabin hareketine karsi koruma (Madde 5.6.7)
6.3.14 Dusmeyel/kesilmeye karsi koruma (Madde 5.3.9.3.4 92



7 Kullanim ic¢in bilgiler ve Yeni Ekler

7.1 Genel

7.2 Kullanma talimati el kitabi
7.2.1 Genel

7.2.2 Normal kullanim

7.2.3 Bakim

7.2.4 Kontroller ve deneyler
7.3 Kayit defteri

Ek E (Bilgi icin) Bina ara yuzleri
E.1 Genel hukumler
E.2 Kilavuz raylar destekleri
E.3 Kabin, kuyu ve makina dairelerinin havalandiriimasi
Ek F (zorunlu hukiumler) Kuyu bosluguna erisim icin tasinabilir merdiven
F.1 Kuyu bosluguna erisim i¢in kullanilan tasinabilir merdiven
F.2 Genel hukumler
F.3 Tasinabilir merdivenin dikmeleri ve basamaklari
F.4 Sabitlenmeyen tip tasinabilir merdivenler icin 6zel hukumler
F.5 Kuyu boslugunda tasinabilir merdivenin konumu
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EK E (Bina ara yuzleri)

E.2 Kilavuz raylari destekleri

Asansorun kilavuz raylari, bunlarin baglandigi bina yapisinin hareket etkilerini asgariye
indirecek sekilde desteklenmis olmasi onemlidir.

Beton, tugla veya briketten yapilan bina insaatlari dikkate alindiginda, kilavuzu
destekleyen kilavuz ray konsollari, kuyu duvarlarinin hareketi nedeniyle olusan yerinde
oynamalara maruz kalmayacagi kabul edilebilir

/

% E.3 Kabin, kuyu ve makina dairelerinin havalandiriimasi

/

< E.3.2 Kuyu ve kabinin havalandiriimasi

Binanin bir bolumu olarak tum tesis edilen asansorlerde havalandirma ihtiyaci olup
olmadigi/bulundugunu bina veya insaat Uzerinde ¢alisma konusunda sorumlu personelin
karar vermesine imkan vermek icin, asansor montajini gergeklestiren; yapilacak bina
tasariminin uygun olmasi ve hesaplamalarin dogru yapilmasina imkan verilmesi
icin gerekli bilgiyi vermelidir.

/

<+ E.3.3 Makina dairesinin havalandiriimasi

Binanin bir bolumu olarak bu makina dairelerinde havalandirma ihtiyaci olup
olmadigi/s6z konusu bina veya insaattan sorumlu personelin karar vermesine imkan
vermek icin, asansor montajini gerceklestiren; yapilacak bina tasariminin uygun
olmasi ve hesaplamalarin dogru yapilmasina imkan verilmesi igin gerekli bilgiyi
vermelidir.

Baska bir ifade ile onlar; havalandirma igin gerekli gercek bilgileri birbirlerine vermeyi
surdurmeli ve diger taraftan bina icerisindeki asansorin uygun c¢aligmasini ve guvenli
kullanimini ve bakimini saglamak i¢cin uygun tedbirleri almahidirlar. 94



TS EN 81-50

Madde 5; Tasarim kurallari, hesaplamalar,
Incelemeler ve deneyler

5.1 Guvenlik bilesenlerinin tip incelemelerine dair genel
hukumler

5.1.1 Deneylerin amag ve kapsami
5.1.2 Genel hukumler

5.2 Durak ve kabin kapisi kilitleme tertibatinin tip
Incelemesi

5.3 Guivenlik tertibatinin tip incelemesi
5.4 Hiz regulatorlerinin tip incelemesi
5.5 Tamponlarin tip incelemesi

5.6 Elektronik bilesenler ve/veya programlanabilir
elektronik sistemler (PESSRAL) iceren guivenlik
devrelerinin tip incelemesi

5.7 Yukari yonde hareket eden kabinin asin
hizlanmasina karsi korunma tertibatlarinin tip incelemesi

5.8 Kontrolsuz kabin hareketinden korunma vasitalari
icin tip incelemesi

5.9 Boru kirillma vanasi/tek yonlu debi sinirlayici
vanasinin tip incelemesi

@ TURK STANDARDI

TS EN 81-50

Ekim 2014
TS EN 81-1+A3:2011, TS EN 81-2+A3:2014 yerine

1CS 91.140.90

Asansérlerin yapimi ve kurulumu igin giivenlik kurallari - inceleme ve
deneyler - Boliim 50: Asansor bilesenlerinin tasarim kurallar,
hesaplamalari, incelemeleri ve deneyleri

Safety rules for the construction and installation of lifts - Examinations and tests - Part
50: Design ions, examinations and tests of lift components

TURK STANDARDLARI ENSTITUSU
Necatibey Caddesi No.112 BakanliklayANKARA

TURR 51 ANDARDLARINI TELIF HARRI 1SEYE AT TVR._5TANDARUIN BU NUSHASININ RULLANTH IZ1 TSE | ATATTNDAN
SISTEM ASANSOR SAN iNS TiC VE TURZ LTD STFA VERILMISTIR_BASILMA TARIHi: 02 12.2015

95



TS EN 81-50
Madde §; Tasarim kurallari, hesaplamalar,
Incelemeler ve deneyler

5.10 Kilavuz raylarinin hesaplanmasi
5.11 Tahrik yeteneginin degerlendirilmesi

5.12 Elektrikli asansorler icin aski
halatlarinda guivenlik katsayisinin
degerlendirilmesi

5.13 Pistonlarin, silindirlerin, rijit borularin
ve baglanti elemanlarinin hesaplamalan

5.14 Sarkag darbe deneyleri

5.15 Elektronik bilesenler- Goz dnune
alinmayacak arizalar

5.16 Programlanabilir elektronik sistemler
icin tasarim kurallan

@ TURK STANDARDI

TS EN 81-50

Ekim 2014
TS EN 81-1+A3:2011, TS EN 81-2+A3:2014 yerine

ICS 91.140.90

Asansorlerin yapimi ve kurulumu icin giivenlik kurallan - inceleme ve
deneyler - Béliim 50: Asansdr bilesenlerinin tasarim kurallari,
hesaplamalari, incelemeleri ve deneyleri

Safety rules for the construction and installation of lifts - Examinations and tests - Part
50: Design rules, calculations, examinations and tests of lift components

Rgld tépourl nstruction et Shhtglde nstruktion und den
linstalla d I 7Examen5etes ais Einbau von Aufzigen - Prafungen T il 50:
- Pal 0: Ré: gl d onception calculs_ Konstruktionsregeln rechnungen unt

Xal ete

b:
5
s des composants pou: Prafungen von Aufzugskomponenten
rs

3:1,‘

TURK STANDARDLARI ENSTITUSU
Necatibey Caddesi No.112 Bakanliklar/ANKARA

TURR S 1 ANDARDLARININ TELI- RARRT TSEVE AT TR S TANDARDIN BU NUSHASINTN RULLANIM ZHT 1SE | ARAFINDAN
SISTEM ASANSOR SAN iNS TiC VE TURZ LTD STi‘ VERILMISTiR. BASILMA TARHi: 02.12.2015
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5.10 Kilavuz raylarin hesaplanmasi
5.10.2 Egilme

Profil eksenlerine dik clarak etki eden yatay kuvvetlerden

- Om — edilme gerimesinin hesaplanmaszinda
asadidaki formiller kullaniimahdir:

v 3-F. 1

=¥ o M_=
Ou =0 Ve 16

5.10.3 Burkulma *
Burkulma gerilmelerinin hesaplanmasi icin “omega” yontemi asadidaki formuallerle kullaniimahdir:

EF +kyxM, X
G-k:( ¥ 3 y }ﬂrdma}

$ekil 4 — Kilavuz rayin eksenleri

5.10.5 Flang egilmesi
Flans egdilmesi hesaba katilmahdir. T-profil kilavuz raylarda asagidaki formaller kullaniimalidir:

S
o = Lgii = Operm Makarali (yuvarlanmali) kilavuz patenler icin ‘7 E .n:
o, = f; (b -b-f)6 _ . Kaymali kilavuz patenler icin J | ——t
e -(1+2-(h,— f)) " | 5

Cc

2.10.6 Egilme miktari (sehim)

kil 5— Flang egilme hesabi igin boyutiar
Egilme miktan asagidaki formuller kullanilarak hesap edilmelidir:

E.I \ . . - _
5_1:{);-48{.[: +0.-|<0,m  Ogy.y Y €kseni boyunca bina yapisindaki sehim (mm);

FF O.r.x X €kseni boyunca bina yapisindaki sehim (mm),

8. =07 +8,|< 8
48.E.1, o
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5.10 Kilavuz raylarin

hesaplanmasi

Ray agirligi ve mesnetlerden
kaynaklanan itme kuvvetlerden
dolayi Burkulma hesaplari
Normal Calisma isletme ve
yukleme durumlari iginde
ayrica yapiimahdir.

Fp Bir kilavuz rayda bulunan
tum konsollarin kuvvetiyle itme
(betonun ¢ekilmesinin veya
binanin normal

oturmasi nedeniyle) , (N),

Fr Konsol basina tum klipslerin
kuvvetiyle itme (N),

C.22

Normmal calisma, igletme

C.2.21 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan kilavuz rayin % eksenine iligkin edilme gerilmesi:

7 g [0 (o %)+ Plxe —x)]

1

_3-F-l M,

Jﬁ{{ O, =
» ¥ rd
16 W,

b} Kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan kilavuz rayin X eksenine iligkin egiime gerilmesi:

g okg [0 0 —y)+P--y)]

"
Zoh
2

Yiik dagilim:

Curum 1: X eksenine iligkin (bk. Madde C.2.1.1)
Durum 2:% eksenine iligkin (bk. Madde C.2.1.1)

C.2.2.2 Burkulma

F M, g +F

C.2.23 Birlesik gerilme™

Om =Cx +0y = CTpam

C.2.2.4  Flang edilmesi'

185-F; _
O = {.3 = G__am vEYa

C.2.2.5 Schim miktarlan 12

F,-I’ .
§5.=07—=" 45, <=5,
48 -E-1, o8 "

- E; - kﬁ -ﬂ’fya.rdrmr

Ty y

_ _ ..F:."‘k-c 'J.uynrm; :: _

= ity T A _Ll'Pm

ore 8BS
e -{I+2-(l—F)

&, ! Gy =8




5.11 Tahrik yeteneginin degerlendirilmesi

511.3 Genel durum igin formiiller

me me
ﬂ&l‘—; ‘ (=113

'lmm
N
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FORMULASYON

Eski formdl ile yeni
formul arasinda farkhlik
var. Halat ile ancak
cekme olabilir, itme
olamaz. Bu Ust
kasnaklarda dikkate
alinmis.

YENI

Asadidaki formiiller uygulanir:

a) Yukan yerlestirilmis makinalar icin:

_ P+O+ Mooy + Mgy _

Asadidaki formiller gegerlidin:

ESKI

A ] . + M.
T = (P + "_:,_] + Jl'jrl foar T Jl'dr-'-"ﬂ'- } lig"" {T} -+ — “Bat _Lf_ga-ur ’ I:g.-_- tr-aj

1
r 2-r

; . !
' . r—1
N \m r-=2-r|. ) N
Hm,, -r-a) i[frf.. -:'1'-| - + "3:. (m, ., -ip, @) =

AR
LY = =l

J;I"Jrr:u'r '(g."i‘ i'ﬂ] JIJ{LFWP -H"IC‘RHL: f
+———En + Mspow (8n T7-a)+—"— (g, Ta)t

r 2-r r S

. ¥

r"; i | TR
:f_,(m}?.mr dpewe-a)| *

r

.'|.T3=

..l' ~ N
re=2-r
Himpp -7-a)’ i[-‘”&m: Q- S

I I

LI
I~ ’ | : Kabin tarafinda her hangi bir saptirma makarasi igin,
Il : Kargi agirlik tarafinda her hangi bir saptirma makarasi igin,

[1l : Sadece halat aski orani > 1 ise,

Comp r~+2 1| lpTD ™ PTD .

T] - {gniﬂ)_'_ 7 EH_MERm:" gnia- 3 3. a
I E{umr 'char'ﬂ)
N (mDP -a) .| Li= == FR o
- » - r r
AL + AL ( ' '}-" i -m )
_ Mewt CRowt — Comp — r+2 | 'PTD " PTD
I; = (g, Ta)+ B, tMop i | E, T A -+ > 7 -a

F

+ sembolleri, beyan yuku ile kabin agsagi yonde
yavaslamasi durumunda ust islem ve bog kabin yukari

¥ r

?@ :

Ir (M pelyt I Powr @)

;{M} <l PR
N

" yonde yavaglamasi durumunda alt iglem uygulanabilecek
sekilde kullaniimalidir. 100



Ornek hesap

Esdeger kutle

Kasnaktaki Atalet Torku M=J.a
J=1%. m.R2

M="2. m.R%.a ,

halatin ¢cikma noktasinda olusan
moment

M=(m.a.R).R

Buradan esdeger kutle ile
kasnak kutlesi arasindaki iligki
elde edilebilir.

Mg . 0 .R?=1/2m. a .R?

Mg =1/2(m. a. R?) / (a. R?)

mes =1/2 M
FRcar =0,1*g*Q

Kabin yukleme sarti

Kabin en alt durakta beyan yokiinin % 125 ile yiklo olmasi durumunda,

sirtinme dikkate alinmaz.
(p+125-0) g
T, = T2 22

2 ] + dM.‘u'Razr - gn

Acil frenleme sarti

Makaralar ve varsayilan kilavuz kuvveti nedeniyle asgar strtinme.

a) En alt durakta beyan yikiiyle yikli kabin

m_pmr'Z'a .FFGEF

— T1=M-(g,+a)—}dsmw{gn+2-a}+ =
2 2 2
M o mpm-l-a FRowe
— Ihi=——(gn—a)— +
2 (& ) 2 2

b) En iist durakta bos kabin

_ I]:‘M"’“.(g,,+a)+}rf_‘,.h(g,,+2-a}+mm'l'a—F
2 2 2

+ M wr2a  FRea
e L e

2 2 2

Karsi adgirhain asih kalma sart

En iist konumda bog kabin, sirtinme dikkate alinmaz.

Mo

_ T =M'gn
2

—_— j—‘l :aM.'i'R.w 'gn-
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5.12 Elektrikli asansorler icin aski halatlarinda
guvenlik katsayisinin

degerlendirilmesi

Yeni kasnak esdeger tablosu verilmistir. 50 derece ilave edilmis ve V kanal ile U kanal
karsilik esdeger kasnak degerlerinde kayma olmustur.

Yeni Tablo

5.12.2.2

N ..dezer ' NIN degerlendirilmesi

Negaezer y degerleri Cizelge 2'den alinabilir.

Gizelge 2 — Tahrik kasnaklarinin Neggeger ¢ €sdeder sayisinin degerlendiriimesi

V- kanallar V-kanal acisi (y) 350 36° 38° A0° A9° 45° @
NE?I*EQ"EJ’ it 18,5 16 12 10 3 6,5 ‘5
U- alttan kesik kanallar | U- acisi (B) 75° 80" 85° 90° 95° 100° 105°
NE?E'EQ"EI it 25 3.0 3.8 5.0 6,7 10,0 15,2
Eski Tablo
\/- kanallar Kanal agis! (—) 35° 36° 38° 40° 427 | 45°
Negun i ~ 16.5 152 | 105 71 5.6 40
_IE' Altr kesik yanm Alt kesilme acizi B 75® g0* a85° 90° a5® 100* 105°
daire ve alt kesik V- L 2.3 3,0 3,8 2,0 6,7 10,0 15,2
I-:a.nallar
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