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ELEKTRIGIN URETILMESININ BASIT TEMELI

Sekil 2: Manyetizma ile elektrik enerjisi elde etme

Sekil 2'deki birinci sekilde gomildigin gibi hem muknatis (manyetik alan) hem de
iletken sabittir. Bu durumda telden akim gecmez. Miknatis hareket ettinldifinde tletkenden
¢ok kiiciik de olsa bir akinun gectigi gozlenir.



ELEKTRIGIN URETIMIi VE DAGITIMI
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daéltllmaSIna dayanlr' Sekdl 1: Bir elektrik santrali modeli
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ELEKTRIGIN AKISI SUYA BENZER
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Elektrik yiksekte depolanmis ve hortumlar
vasitasiyla dagitimi yapilan bir su sebekesine
benzer. Su deposunun yuksekligi voltaj
farkina, hortumdan akan suyun siddeti akim
siddetine konan vanalarda anahtarlara denk

ﬁ ﬁ gelir. Anahtarlar ile akimin gecisini kontrol

ederiz.



BASIT BiR DEVRENIN ELEMANLARI VE KONTAKLAR
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DIRENCLER

Elektrik sistemlerinde en cok kullanilan cihazlarin basinda gelir. Akim
sinirlamak ve cesitli kontrol amaclari icin devrelerin icinde kullanilirlar.
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Sabit direncin simgeleri /‘ 0

Varistorun simgesi

PTC nin simgesi

Resim 1.23: VDR dis giriiniisi

Resim 1.21: PTC dis goriiniisi

Resim 1.3: Telli direnc



DIYOT, LED VE TRANSISTORLER

Sistemin kontrol elemanlari olup, yénlendirmeleri yaparlar.
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Resim 4.11: Diyot sembalii K ' \
Resim 4.20: LED divot
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Resim 4.12: Divot dis goriiniisii . - R . e .. :
: = s Resim 5.2: PNP ve NPN transistor sembolii  Resim 4.23: Analog devre elemanlan



BOBIN VE KONDANSATORLER

Devrenin akim ve voltaj diizenleyicileri olup, istenilen dlizeyde elektrik akisini
saglarlar.
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Resim 2.2: Kutupsuz ve kutuplu kondansatir sembolleri

Resim 3.2: Hava niiveli bobin sembolii

Resim 3.3: Hava niiveli bobin

Resim 3.4: Ferit niiveli bobin sembolii

t: Seramik kondansatar
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Resim 3.5: Ferit niiveli bobin

Elekrolitik kondansator
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ANAHTAR VE KONTAKLAR

Sistemin kontrollinli saglayan cihazlardir. Enerji vermeyi veya
hareket etmeyi kontrol eden yol verme cihazlari ile istenen
sonug elde edilir.
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BASIT BiR DEVRENIN OKUNMASI VE CALISMA
YORUMU
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ASANSOR DEVRE SEMASININ OKUNUSU
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DEVRELERIN OLCULMESI

»  Tasmabilir Olcii Aletleri

Bu tir ol¢u aletleri ¢ogunlukla atdlye. isletme ve laboratuvar ortamlarinda pratik
ol¢iim yvapmak amaci ile kullanilan sabit bir yere monte edilmeyen 6l¢ii aletleridir (Resim
1.8). Bu tip dl¢t aletler1 kendine ait bir kapal: kap i¢erisine alinnug tasimnmaya uygun ol¢i
aletleridir. Ancak ¢arpma ve darbelere kars: hassas olduklarindan kullaniminda gerekli 6zen
gosteriimelidir.

Resim 1.8: Tasmabilir dlcii aletleri



OLCU ALETLERI

e Analog Olcii Aletleri

Olctiigii degeri skala taksimati fizerinden ibre ile gdsteren &lcil aletleridir. Analog &lcii
aletlenn ¢ok degisik vapr ve skala taksimatlarna sahip olarak imal edilirler. Bu olgi
aletlerinde defer okumak daha zor gibi gorinse de analog 6lc¢i aletler1 daha hassas olciimlere

olanak saglarlar. Resim 1.3'te bazi analog olgii aletlen gorilmektedir. Analog &lgi
aletlerimin yvapisi ve kullamim ekl ilenideki konularda ayrintili olarak islenecektir.

»  Dijital Olcii Aletleri

Olctiigii degeri dijital bir gdsterge de sayilarla gdsteren &lcii aletleridir. Bu &lci
aletlerimin kullammi kolay olup d&zelliklern analog &lgii aletlerine gore daha fazladar
Ginimizde dyital 6l¢ii aletlern 1le avarlanan deger asildifinda sinval alma, &lgiilen
degerlerin bilgisavar ortamina tasmnmas: ve kullamlmasi gibi tlave iglemler vapilabilmekte
olup veni dzellik ve nitelikler ilave edilerek gelistirilen &lci aletleridir (Resim 1.4).

Resim 1.3: Analog dlcii aletleri

Resim 1.4: Dijital dlcii aletleri
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OLCU ALETLERININ GENEL ISIMLERI

Ampermetre: Dogru veva altemnatif akim devrelerinde alicinin ¢ektigi akinu
dlcen Glcii alett olup devreye seri baglamir. Ampermetreler (A) harfi ile belirtilir.

Voltmetre: Dogru ve alternatif akim devresinin ya da devreye bagli bir alicinin
uclanndaki genlim degerini dlgmeye varavan ol¢il alefi olup devreve paralel
baglanir. Voltmetreler (V) harfi 1le belirtilir.

Wattmetre: Dogru wve alternatif akim devrelerinde alicilann ¢ektiklen
elektriksel giicii Olcen aletleridir. Wattmetreler akim ve gerilim bobinlerine
sahip olup akim bobini devreye seri, gerilim bobini devreye paralel baglanar.
G hesaplamalarda (P) harfi 1le ifade edilir.

Frekansmetre: Alternatif alam devrelerinde elektrik enenisinin frekansim
dlcen aletlerdir. Frekansmetreler devreye paralel baglanir ve (Hz) seklinde ifade
edilir.

Multimetre: Elektrik veya elektronik devrelerinde akim. gerilim. direncg.
frekans endiiktans ve kapasite &l¢iimii yapar. Bunlarin yam swra elektronik
elemanlarin saglamlik kontrolii ve ug tespiti islemleri yapabilen tiimlesik olcii
aletleridir.




DEVRENIN AKIM VE GERILIMININ OLCULMESI

Devrelerin akim ve gerilimleri 6lcl aletleri
kullanilarak yapilir. Devre gerilimleri
Voltmetre ile Akim siddeti ise Ampermetre
ile yapilir. Voltmetre devreye paralel,
ampermetre seri baglanmalidir. Bunlarin
birlesik oldugu cihazlar daha yaygin
kullanilmaktadir. (AVO metreler)




DEVRENIN GERILIMINI OLCMEK

A Voltmetreler devreve paralel baglanr.

[

Gernlim ¢esidine uygun(AC-DC) voltmetre secilmelidir.

Gernlimin dlgme simri Slgiilecek gerilimin deferinden mutlaka bityiik olmalidir.

Alternatif genlim oOl¢melerinde voltmetreve baglanan giris ve c¢ikas uglan
farklilik gostermezken dogru akimda “+" ve “—" uclar dogm baglanmalidir.
Aksi takdirde analog &lci aletlerinde ibre ters sapar, dyital dl¢ii aletlerinde
gerilim degeri dniinde (—) ifadesi gorinir.

Olgiilecek gerilim degerine uygun hassasivet ve vapiva sahip voltmetre

secilmelidir. 10 mV'luk gerilim. kV sevivesinde Ol¢iim vapan voltmetre ile
dlciillemez.

Voltmetre gerilinu dlgiilecek kaynak veva alicimin uglanna baglanmalidar.

Enerji altinda, sabit voltmetrelerin baglantist vapilmamali ve vapilmis

baglantiva miidahale edilmemelidir. Ancak tasmabilir ve problar vasitasi ile
Gl¢iim vyapilabilecek voltmetreler ile gerekli dnlemler alindiktan sonra Glgiim

yapilabilir.



DEVRENIN AKIMINI OLCMEK

A Ampermetreler devreye seri baglanar.

[ 1|

F  Akim cesidine uygun{ AC-DC) ampermetre secilmelidir.

F  Ampermetrenin dlgme simn, dlgiilecek akim deferninden mutlaka bivik olmalidar.

# Alternatif akim dlcmelerinde ampermetreye baglanan giris ve ¢ikis uclan farklilik
gostermezken dofm akimda "+ ve "= uglar dogru baglanmahidir. Aksi takdirde
analog olcil aletlerinde ibre ters sapar dijital 6lcii aletlerinde deger dniinde negatif
ifades1 goriniir.

» Olcilecek akim degerine uygun hassasivete sahip ampermetre secilmelidir. pA
sevivesindeki akim, amper seviyesinde d&lgim vapan bir ampermetre ile
dlciilemez.

#  Ampermetre oOl¢im vapilacak noktaya, alicimn veva devrenin cektigi akinun
tamamu tizerinden gececek sekilde. yani sert baglanmalidir.

Eneri altinda hicbir sekilde ampermetre baglantisi vapilmamal: ve mevcut baglantiva
mildahale edilmemelidir.



PENS AMPERMETRELER

Pens ampermetreler dijital ve analog olmak lizere cesitli tipte, defisik ozelliklere sahip
olacak sekilde tiretilmektedir. Pens ampermetreler, akim dlcme 1slenuni daha pratik hale
getirmek i¢in ampermetre ve akim trafosu aym gévde igerisinde birlestinilerek olusturulmug
Olcii aletleridar.  Aletin govdesinden disann dogm acilan demir niivesi, pens gibi acilip
kapanacak sekilde yvapilmustir. Boylece akinu dlcilecek iletken kesilmeden pens igerisine
alinir. Pens icenisindeki iletken tek sipirlik primer sargi gorevi gorerek efrafinda olugan
manyetik alan pens seklindek: niiveden gecerek alet icerisindeki sekonder sargida bir gerilim
mevdana getirir ve akim degeri bu sekilde tespit edilir. Pens ampermetrelerde pens igerisine
valmz akimu dlciilecek iletken almmalidir. Pens icensinde birden fazla iletken alimirsa
dlciilen akim degeri su sekilde yorumlanmahdir. [letkenlerden aym yonde akim gecivor ise
dlciilen deger bu akimlarn toplanuna, zit vonlil akam geciyor 1se farkina egittir,




DIRENC OLCME
(Devrenin acik olup olmadiginin kontrolii)

Ohmmetreler veya avometreler calisan bir cihazda Olciim vapiluken problarinin
ikisinin de elle tutulmamasina dikkat edilmelidir. Bu direncin yvanminda viicut direncinin
Olciilmesine oOzellikle de biiyvilkk degerli direnclerin  dlgiillmesinde. degerin  yanlis
belirlenmesine neden olur.

Ohmmetre veva avometreler ile Kkesinlikle enerji altinda direnc

olciimii vapilmaz.
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Resi 2.1 :A\'tre ile direng olciimii




ELEKTRIK DEVRELERINDE DIKKAT EDILMESI
GEREKEN BAZI NOKTALAR

izalasyon Degerleri
e TSEN60204-1 M 6.2.2 Mahfazalar ile koruma

Gerilimli bolimler; Madde 4, Madde 11 ve Madde 14’teki ilgili kurallara uygun
olan ve dogrudan temasa karsi en az IP2X veya IPXXB koruma derecesi saglayan
(EN 60529a bakilmalidir) mahfazalarin icine yerlestirilmelidir.

Mahfazanin Ust ylizeyine kolayca erisilebiliyorsa st ylizeylere olan dogrudan
temasa karsi en kliclik koruma derecesi IP4X veya IPXXD olmalidir.

Gilivenlik kontaklari
NC kontagi kullanilmali ve Mekanik zorlama etkisiyle calismalidir.
* TSEN80-1 M 14.1.2.2 Guvenlik kontaklari

 14.1.2.2.1 Elektrik glivenlik anahtarlari calistiginda, kontaklari zorlayici mekanik
etkiyle ayrilmalidir. Bu zorlayici mekanik etkiyle ayrilma kontaklarin birbirine
kaynamis olmasi durumunda dahi gerceklesmelidir.

Tasarim, bir parcanin arizalanmasindan oturu kisa devre meydana getirmesi
tehlikesi, mimbkun oldugu kadar az olacak sekilde yapilmahdir.



ASANSORDE GUVENLIK ONLEMI

Glivenligi saglanacak kisiler

* Kullanicilar

e Servis ve bakim personeli

e Asansor boslugu, makine dairesi ve varsa makara dairesi disindaki kisiler

Giivenligi saglanacak maddeler

* Koparma,

* Ezilme,

* Dusme,

e Asansorin seyir sinirlarini asmasi,
e Asansor diismesi,

 Darbe,

* Mahsur kalma,

* Yangin ¢cikmasi,

e Elektrik carpmasi,

* Malzemelerin hasara ugramasi,

* Asinmanin ve paslanmanin sonuglari

ASANSOR TASARIMI BUTUN RISKLER DIKKATE ALINARAK YAPILMALIDIR

21



ASANSOR ELEKTRIK KUMANDA SISTEMININ
GENEL MANTIGI

Guvenlik kontaklarinin hepsinin kapali oldugunu ve asansorin
glUvenli harekete hazir oldugunu kontrol et. (Glvenlik devresi)

Cagriyi degerlendir. (Dubleks, tripleks, toplamali)

Asansoriin seviyesini belirle ve yon tayini yap. (Asansor ¢cagridan
asagida veya yukarida, asagi veya yukari gidilmesi gerekir)

Hareket icin 6n hazirliklari yap. (Kapilari kapat, fis-priz ve sikisma
kontaklarini kontrol et 130 noktasi)

Hareket dncesi son kontrolleri yap. (Kapi kilitlerini ve asiri yiku
kontrol et 140 noktasi)

Hareket emri ver.

Belirlenen hedefe varisi kontrol et. (Kat ve cagri kontroli)
Dur emri ver.

Tahliye icin gerekli islemleri yap. (Kapilari ag, yeni emir bekle)

. Tehlike aninda 6nce elektriki durusu sagla sonra mekanik durusu

gerceklestir.



GUVENLIK DEVRESI
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KILIT VE FiS-PRIZ DEVRELERI

Harekete hazirlik komutlari
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GUVENLIK DEVRESIi BAGLANTI SEMASI
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GELEN CAGRININ DEGERLENDIRILMESI
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ASANSOR SEVIYE KONTROLU VE YON TESPITI

1- KOPIA VE MANYETIK SISTEMI

Kat !
inis  Usla"  Cikig
emri emri

B1 (SAYICI BISTABIL)

(SAYICI BISTABIL)

B3 (SAYICI BISTABIL)

B4 (SAYICI BISTABIL)

KATTA DURDURMA MNYT.

ASAG HAREKETTE
MECBURi YAVASLAMA MNYT.

MECBUR YAVASLAMA NMNYT.

2- BISTABLE- MIKNATIS SISTEMI
Binary ve Gray Code uygulamasi

| B+ |

B1
B2

ARERER SR

.
o
o B3
|
——
-,

BISTABIL MUS.
BISTABIL 1

BiISTABIL 2
BiSTABIL 3

BiSTABIL 4

TAM KATTA DURDURUCU

ZEMIN KAT ZORUNLU
YAVAS HIZ MANYETIGi
SON KAT ZORUNLU

YAVAS HIZ MANYETIGI.
DIiJITAL MUS.
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KABIN KAPISI KAPATILMASI VE KONTROLU
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HAREKET VE DURUS KOMUTU
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HiDROLIK ASANSORDE HAREKET BAGLANTILARI
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ASANSORDE ELEKTRiKI VE MEKANIK DURUSLAR

Genel olarak asansorde duruslar ikiye ayrilabilir.
A. Elektriki olarak ger¢ceklesen normal kullanmadaki - >
kontrollii duruslar m '
B. Acil durumlarda gerceklesen mekanik duruslar !
1. Asansorde beklenmeyen bir hizlanmada mekanik durus
a. Asagiyonde hizlanma
b. Yukari yonde hizlanma

(A3 bu kapsam disinda tutulmustur) Ly im

(Once regiilatdr kontagi devreye girer. Durus saglanamazsa \

parasut tertibati veya frenler
mekanik durusu saglar.)
2. Asansorun seyir sinirlarint asmasi durumunda
mekanik durus

(Once sinir kesiciler devreye girer. Durus olmazsa tamponlar
mekanik olarak durusu gerceklestirir)

Her iki sikta da, once kontrollii ve yumusak bir elektriki
durus, sonra mekanik durusun olusmasi
hedeflenmistir.
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ASANSOR ELEKTRIK SISTEMINDE MUHTEMEL
HATALAR

Sistemde meydana gelebilecek kisa devre veya asiri akim
Metal govde veya topraga kacak

Gerilimin dlismesi

Faz sirasi degisimi

Bir hattin iletkenligini kaybetmesi

Gerilimin kesilmesi

Bir role veya kontaktoriin cekememesi veya tam olarak
cekememesi

Bir role veya kontaktoriin birakamamasi
Bir kontagin agmamasi veya kapamamasi
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ELEKTRIK SISTEMINDE MUHTEMEL HATALAR

Sistemde meydana gelebilecek kisa devre veya asiri akim
Kisa devre akimlari, bu akimlara dayanikli otomat veya eriyen p
sigortalar kullanilarak cozilmektedir. Ayrica asiri akim, ‘
dogrudan beslenen asansorlerde her hizda termik role
kullanilarak, invertorli sistemlerde ise invertor akim ayarlari
yapilarak kontrol edilmektedir.

Metal govde veya topraga kagak
Sistemin glivenlik devreleri ya bu devrelere ait kacak akim
roleleriile, ya izalasyon trafolari ile yada erlyen klicik degerli
sigortalar ile korunmaktadir. '
Gerilimin dlismesi

Faz sirasi degisimi

Her iki madde dogrudan beslenen
sistemlerde “sirali faz koruma rolesi ile
kontrol edilmekte, invertorlu sistemlerde
ise invertorin kendi kontroli ile
denetlenmektedir.




ELEKTRIK SISTEMINDE MUHTEMEL HATALAR

Bir hattin iletkenligini kaybetmesi Asansorde
guvenlik kontaklarinin tamami NC yani normalde
kapali kontaklardir ve devreyi tamamlarlar.
Herhangi bir hattin kesilmesi durumunda bu hat
uzerindeki guivenlik kontagi acmis gibi
davranacagi icin asansor tehlike sinyali alir ve
hareketini durdurur. Bu yuzden asansorde butin
guvenlik kontaklari normalde kapali kontaklar
olmak zorundadir.

Gerilimin kesilmesi Asansor sistemlerinde bitun
hareketler ve kontaklar gerilim varken saglanir.
Duruslar ise gerilimsiz hal icin tasarlanmistir. Bu
yuzden gerilimin kesilmesi durumunda asansor
hareketini bitirip durus pozisyonuna gecmelidir.
Bu sart saglandigi durumda risk olusmaz. Bu
yuzden frenler enerjisiz durumda kapatmali,
motor besleme kontaktorleri ise devre disi
kalmaldir.
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ELEKTRIK SISTEMINDE MUHTEMEL HATALAR

Bir role veya kontaktorin ¢cekememesi veya

tam olarak cekememesi Boyle bir durumun & icd f -
risk olusturdugu durumlarda arkasindan — *—J
gelen hareket bu kontaktérin hareketine T g, B
baglanmistir. Role veya kontaktdriin 20Kz 215 2202 sz
cekememesi durumunda hareket devam T S 48
etmez ve riskli durum olusmaz. ONTAKTORU KONTAKTORL

sC.1 0

Bir role veya kontaktoriin birakamamasi

Bir kontagin agmamasi veya kapamamasi 8. o
ve 9. maddeler icin risk olusan noktalarda her
zaman cift role veya kontaktor kullaniimistir. L
Fren devreleri veya motor besleme i i i
kontaktorleri hep seri bagl olarak calisirlar ve T j
birisinin cekememesi durumunda digeri @l |l el
gorevi tamamlar. Ayrica diger kontak normal i 1
durumuna gelmedikce asansor yeniden i [
i i

dC.4 3

V2.

g P P

dC.6 ¢

318 1a s 1a
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6C.6 4.

hareket almaz. Motor besleme kontaktorleri
bu ylzden her zaman cift kullanilmahdir. ALY
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Asansor genel elektrik plani
1.
2.
3.

0 N O Uk

ASANSOR GENEL
ELEKTRIK PLANI

Kolon ve toprak hatti
Ana Pano

Aydinlatma ve priz
devreleri

Pano Besleme kablosu
Kontrol panosu

Motor besleme kablosu
Kabin tesisati

Kuyu tesisati

>
P

- — —

E-60 W

._& MAKINE
d DAIREST

IIIII

KUYU  YERLESIM  PLANI

ke
nnnnnnn
stop

£-60




. 2 kesicl
Tt

n s L L mbvm
ASANSOR GENEL %&?E?ayd. !I“l“.j—*—_ﬂ memwz
ELEKTRIK PLANI £l [
(SEMATIK GOSTERiIM) ; F v
I m%’\aﬁ .
Asansor genel elektrik plani : EWZ
1. Kolon ve toprak hatti ., oy ayd
2. Ana Pano : |
3. Aydinlatma ve priz 1 E
devreleri dl
4. Pano Besleme kablosu | e |
5. Kontrol panosu , v
6. Motor besleme kablosu | 2t sl
7. Kabin tesisati |
8. Kuyu tesisatl




KOLON VE TOPRAK HATTI xy

Asansorler kendilerine ait bir kolon hatti ve topraklama hattina
sahiptirler.

* Asansor kolon hatlari kullanilacak glice ve hattin cekilecegi A
mesafeye gore gerilim disimui hesabi yapilarak belirlenir.
Kolon hatlari 6 mm? den az olmamak (izere cift korumal
cekilmek zorundadirlar.

* Kolon hatti toprak kablolari gene kisa devre hesaplari
yapilarak belirlenirler ve 16 mm? den az olmamak
zorundadirlar.

.-_f-z._._..-_._._._..._...m.._.._

« v eee MMLIZCU.

* Kolon hatti Ana besleme tablosuna giris yapar ve Asansor
tesisatl baslar. Bu noktadan sonrasi Ulusal Yasalarla
celismeyecek sekilde Asansor Standartlarinca belirlenir.
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* Kolon hatti ana panoya tek bir hat olarak gelebilir, farkl
asansorler icin veya aydinlatmalar icin ayri hat cekilmesi
zorunlulugu yoktur.

* Asansorde notr ve toprak hatlari ayri cekilmek zorundadir.

* Toprak hatti, topraklama barasina gelir ve baglanir, buradan
asansore ait buttin canli ug tasiyan kisimlara paralel baglanti
yapilir. T




TOPRAKLAMALAR

TOPRAKLAMA TESISATI
Topraklama barasi
» Ana panoya
Koruma » Kontrol panosuna
topraklama > Kesici Salter ve regiilatore

Makine-motor gurubuna

baglantilari, sabit
& Diger elektrikli cihazlara

ve gorlunur yerlere
civatali veya uygun
kelepceli tirnakl
baglantilar ile

yapilmalidir. Topraklama kolon hatti
Koruma 16 mm? Cu kablo

v A 4

Paralel topraklama hatlarn faz kesitinden az
olmamak kaydiyla 4 mm? Cu korumal kablo
olmahdir. Baglantilar pabuclu yapilmahdar.

topraklamalari
paralel olarak
yapilmali, yeterli
mekanik
mukavemete sahip
kablolar
secilmelidir.




ANA BESLEME TABLOSU

Pako Salter

A

* - =| A\ 4 A\ 4 A\ 4 A\ 4
30 mA Ve e Ve 3F+1N
Kagcak akim / Sigortalar / Dortlii otomat
Rolesi 7 7 kesici
R S T N Kesici,

Kontrol panosu
3F+1N |  ve motor devresine
Ana besleme Aydinlatma ve priz devreleri noti
kolon hatti

v

i Kuyu aydinlatmasi ve prizine

Kabin aydinlatmasi, prizi ve akii sarj sistemine

v

Ayri bir hattan alinmadi ise makine dairesi
aydinlatmasi ve prizine




TS EN 81-1 M. 13.4 ANA ANAHTARLAR (SALTERLER )

* 13.4.1 Her bir asansor icin, gerilim
altindaki tim iletkenlerde beslemeyi
kesebilecek bir ana anahtar
bulunmalidir. Bu anahtar, asansor
kullanimui ile ilgili normal sartlarda
meydana gelebilecek en yuksek akimi
kesebilecek kapasitede olmalidir.

 13.4.1.1 Bu anahtar asagidaki akim
devrelerini kesmemelidir:

a) Kabin aydinlatmasi veya varsa kabin
havalandirmasi,

b) Kabin Gsttinde bulunan priz,

c) Makina ve makara mekanlarinin
aydinlatmasi,

d) Asansor kuyusu aydinlatmasi,

e)Makina, makara mekanlarinda ve kuyu
dibinde bulunan priz,

f) Alarm tertibati.




TS EN 81-1 M. 13.4 ANA ANAHTARLAR
(SALTERLER )

 13.4.1.2 Bu anahtar;
a) varsa, makina dairesine,

b) makina dairesi yoksa, kumanda
dolabinin asansor kuyusunda
bulundugu durumlar haric,
kumanda dolabina veya

c) kumanda dolabinin asansor
kuyusunda bulundugu
durumlarda, acil durum ve
deney panosuna/panolarina
yerlestirilmelidir (Madde 6.6).
Acil durum panosu deney
panosundan ayri ise, anahtar
acil durum panosuna
yerlestirilmelidir.




KUYU-MAKINA DAIRESI AYDINLATMA TESISATI

Kuyu aydinlatmasi asir1 akima karsi
korunmus olmahdir.Sigorta degeri kablo

|
E-&0 W
ﬂ MAKINE
i DAIRESI
—— mstop
_@T
|
% ~
E—-100 W Kur tarma
Kabin stop
stop t
L &0 W
Kakin
i
kabin kopi
agma
bulonu
—AD
E-60 W
—
E-20 W
Ez/, O Ry
tampon sl
stop =rep

Kat

kapilar:

kesitine uygun olmahdir. \

—

N

Kuyu icinde kullanmilan @

armatiirler

E tipi etens yani kafesli
korumal tip olmahdir.
Aydinlatma tarafi asag:

1 bakmahdir. \r‘\

En iist armatiir kuyu
tavanmindan 0,5 m
asagiya konmahdir.

Kuyu icine cekilen tesisat en
az 3*1,5 olmali, yeni cekilen
tesisatlar 3*2,5 mm2Cu

kablo kullanilarak yapilmaly

kablolar c¢ift korumah kablo
olmahdir. Kablo ekleri veya
baglantilar, armatiirler

N\

icinde veya Kutular icinde
klemenslerle yapilmalhdir.
(Etans tesisat kurallarina

uygun olmalhidir)

iki armatiir arasi
mesafe en ¢cok 7 m
olmahdir.

T

Stop butonu kapidan
kolay ulasilabilir bir

sekilde sabitlenmeli,
sonradan cekilen

tesisatlarda fis-priz
evresinden alinmal ve
i konumlu olmahdir.
ullanilan kablo cift

rumali kablo

olmahdir.
<—

&

iki armatiir aras
mesafe en ¢cok 7 m
olmahdir.

Kuyu dibi armatiirii
yerden 0,5 m
yiikseklikte olmaldir.

Konan priz toprakl ve

su sicramasina karsi
korumali olmahdir.

44
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SISTEMIN SEMATIK OLARAK GOSTERILMESI
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IL KUYU DIBI PANOSU




Her asansorun iyi monte
edilmis, muhafaza sistemi
olan, ulasilabilir bir kontrol
panosu olmalidir. Kablo
baglantilari ve cihazlarin
montaji uygun sartlarda
olmalidir.

KONTROL PANOSU




BESLEME KABLOSU VE KONTROL KABLOLARI

Motor

Besleme kablolari tesisatin giiciine uygun kalinlikta Ana | ~
etanj olarak cekilmelidir. invertérlii sistemlerde Pano Besleme
motor besleme kablolari ekranli kablo olmalidir. Kablosu
| Kesici

ﬁx G
Kontrol
Eneriji Analog Saysal Pa nosu

Sayisal Enerji Réle
‘!\' l /| \' i ‘ Ana besleme kablosu ile kontrol kablolarinin
ayri hatlarda dosenmesi daha iyi sonug verir.




KONTROL PANOSU KLEMENSLERININ BAGLANTISI
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MOTOR TERMINAL BAGLANTILARI

* Motor baglantilari rakorlarla
terminallerin icine girmeli, darbe
ve titresimlerden etkilenmeyecek
sekilde dizenlenmis olmali, fren
baglantilari etanj cekilmis olmali,
kontrol kablolarinin etkilenmesi
onlenmis olmalidir.




MOTOR VE FREN BAGLANTILARI
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KABLOLARDA
EC de
EKRANLAMA VE Her iki
i i taraf
ETKILERI toprakis
é | E Yk Motorun
e = toprak ucu
yok
b
;J) 1 Yik
__.i h='
Topraklama
(Ustte) Etkili elektrik alan iptal edilmis
ekranlama saglanirken manyetik
alan ekranlanmaz,
(altta) Etkili elektriksel ekranlama
saglanirken manyetik alan da etkili ,
bicimde zayiflatilir. QA+QA
sinyali




CESITLi ENKODERLER VE BAGLANTILARI
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MARKA : WACHENDORFF

KULLANILDIGI MAKINA :| SCHINDLER

BESLEME GERILIMI : 4.75 = 5.5 VDC
DARBE COZUNURLUGU (d/d) : 1024

KOD : [WDG 58B|-1024-AB-105-S3-C30

MARKA : NIDEC NEMICON
KULLANILDIGI MAKINA : -

BESLEME GERILIMI : 4.5 - 5.5 VOC
DARBE COZUNURLUGU (d/d) : 1024

KoD - —-1024—-2MD

GO

MARKA : -

KULLANILDIGI MAKINA [ MONTANARI

BESLEME GERILIMI :
DARBE COZUNURLUGU (d/d): 1024

5 - 30 voC

(=]

Fonksiyon: Kablo Renkleri: Fonksiyon: Kablo Renkleri: Fonksiyon: Kablo Renkleri:
Besleme - Beyaz Besleme — Siyah Besleme - Siyah
Besleme + Kahve Besleme + Kirmizi Besleme + Kirmizi
A Yesil A Yesil A Sari
B Sari B Beyaz B Yesil
/ Sari / Beyaz
A— Gri A— Mavi A— Mavi
B - Mavi B— Gri B- Turuncu
- Turuncu l— Gri
Konfrol Cikisi Pembe
Topraklama Ciplak Topraklama Cinlok Topraklamao Ciplak
MARKA : WACHENDORFF MARKA : METRONIX

KULLANILDIGI MAKINA : —
BESLEME GERILIMI : 10-30 VDC
DARBE COZUNURLUGU (d/d): 1024

KOD : [WDG 100H]| —38-1024—-ABN—-124—-K3-050

KULLANILDIGI MAKINA : —
BESLEME GERILIMI : 5 - 24 VDC
DARBE COZUNURLUGU (d/d): 1024

KOD :[S48]-8-1024—ZT(TK1)

Fonksiyon: Kablo Renkleri: Fonksiyon: Kablo Renkleri:
Besleme - Beyaz Besleme - Siyah
Besleme + Kahve Besleme + Kirmizi
A Yesil A Yesil
B Sari B Beyaz
/ Gri / Sari
A— Kirmizi

B— Siyah

/- Mor

Kontrol Cikisi Pembe

Topraklama Ciplak Topraklama Ciplak




KABIN TESISATI
KABIN KONTROL KABLOSU
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KABIN BAGLANTILARI
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REVBA JUMPER AYARLARI

(YH1-YH9): YEDEK YUKSEK VOLTAJ TERMINALLERIDIR. KABIN LAMBASI, LIR-POMP,
KAPI FAZI, 220VAC KAPI AC-KAPA, ... SINYALLERI ICIN KULLANILABILIR.

MLO MANYETIK SALTER ORTAGIDIR
100 VARKEN 24V, YOKKEN 12V CIKIS VERIR

(YL1-YL3): YEDEK DUSUK VOLTAJ TERMINALLERIDIR. DING-DONG, VATMAN, 804,
805, 24VDC KAPI AC-KAPA, ... SINYALLERI ICIN KULLANILABILIR.

SAY: ASIRI YUK KONTASI

LAY: ASIRI YUK SINYAL LAMBASI (24V)
HAY: ASIRI YUK ALARM SINYALI

STY: TAM YUK KONTAGI

LTY: TAM YUK SINYAL LAMBASI (24V)

SDC: KAPI KAPAMA BUTONU LIK-1....LIK-n: IC KUMANDA KAYIT LAMBALARI {24V)
SD0: KAPI AGMA BUTONU EII(KL-1..,(.A:I':-::AIMBI:LSJ:MNDA KAYIT BUTONLARI

PR: KAPI SIKISMA KONTAGI : E
Sen: Sikig ONTAG DS-K: KABIN GOSTERGESI (ORTAK ANOT)
SPC: KAPI FOTOSEL KONTASI _

: 5 SVAT: VATMAN ANAHTARI

L31K ASAGL.YON.LAMEAS] (24V) SKSR1: ASAG LIMIT KESICI SALTERI
L32K: YUKARI YON LAMBASI (24V) SKSR2: YUKARI LIMIT KESICI SALTERI

SML1: KAPI ACMA GUVENLIXK SOLGESI MANYETIK SALTERI-1 (MONOSTABLE)
SML2: KAPI ACMA GUVENLIK BOLGESI MANYETIK SALTERI-2 (MONOSTABLE)
SJF1: ASAGI SEVIYE DUZELTME & KATTA DURDURUCU

MANYETIK SALTERI (MONOSTABLE)

SJF2: YUKARI SEVIYE DUZELTME & KATTA DURDURUCU
MANYETIK SALTERI (MONOSTABLE)

] |——




KUYU ICi ELEKTRIK TESISATI-
DUR BUTONU, SALTERLER ve KiLiT TESISATLARI




ASANSOR KAT BAGLANTILARI
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ASANSOR TESISATINDA GENEL KURALLAR

13.1.1.3 Elektromanyetik uyumluluk, EN 12015 ve EN 12016’da belirtilen
kurallara uygun olmalidir.

13.1.5 Notr iletkeni ve koruma iletkeni daima ayri olmalidir.

13.1.2 Makina ve makara mekanlarinda dogrudan temasa karsi korunma,
en az IP 2X koruma derecesine sahip mahfazalarla saglanmalidir

13.5.2 iletkenlerin kesit alani

Mekanik bir dayanikhlik saglamak icin kapilarda bulunan elektrik giivenlik
tertibatina ait iletkenlerin kesit alani 0,75 mm?2 den az olmamalidir.

13.5.3 Tesisat metodu

13.5.3.1 Elektrik tesisatinin kolay anlasiimasini saglamak icin gerekli
isaretlemeler yapilmalidir.

14.1.2.2.2 Guvenlik kontaklari, koruyucu muhafazanin en az IP 4X
derecesinde koruma saglamasi durumunda 250 V veya koruma
derecesinin IP 4X'ten kiiclk oldugu durumlarda 500 V beyan yalitim
gerilimine sahip olmalidir.



ASANSORDE KUMANDALAR
NORMAL KUMANDA

e 14.2.1 Asansoriin hareket kumandasi

Asansorun hareket kumandasi
elektriksel olarak saglanmalidir.

e 14.2.1.1 Normal kumanda

Bu kumanda butonlar veya dokunma ile
calisan buton, manyetik kart gibi
benzeri elemanlar yardimi ile olmalidir.
Bunlar, gerilim altindaki kisimlarina
kullanicilarin ulasamayacagi sekilde
kutular icine konulmalidir.

e 12.12 Duraklarda kabinin normal
durmasi ve seviyeleme hassasiyeti

- Kabinin durma hassasiyeti + 10 mm
olmaldir,

-+ 20 mm lik seviyeleme hassasiyeti
korunmalidir. Kabinin 6rnegin yikleme
ve bosaltilma safhalari sirasinda 20 mm
asilirsa, bu dizeltilmelidir.




KAPILAR ACIKKEN SEVIYELEME VE OTOMATIK
SEVIYELEME

Madde 7.7.2.2 a’daki 6zel duruma gore durak ve kabin kapilari acikken seviyeleme ve
otomatik seviyeleme islemine asagidaki sartlar dogrultusunda izin verilir:

a) Hareketin kilit acilma bolgesi ile sinirli olmasi durumunda (Madde 7.7.2.2 a):

1) Kabinin kilit acilma bolgesi disindaki bittn hareketleri, kapi ve kilit glivenlik
tertibatinin kbpri veya paralel devresine monte edilen en az bir adet
anahtarlama elemaniyla engellenmelidir.

2) Bu anahtarlama elemani:
- Madde 14.1.2.2‘ye uygun bir glivenlik kontagi olmalidir veya

- Madde 14.1.2.3‘deki guivenlik devreleri ile ilgili kurallara uygun bir sekilde
baglanmalidir.

3) Anahtarlarin (salterlerin) calismasinin, kabine dolayli olarak mekanik baglantili bir
techizatla olmasi durumunda (mesela: halat, kayis veya zincirle), baglanti
elemaninin kopmasi veya gevsemesiyle, Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik
guvenlik tertibati tahrik makinasinin durmasini saglamalidir.

4) Seviyeleme calismasi sirasinda kapi elektrik gtivenlik tertibatini devre disi birakan
tertibat ancak, bir durak icin durma sinyalinin varliginda etkili olmalidir.



KAPILAR ACIKKEN SEVIYELEME VE OTOMATIK
SEVIYELEME

b) Seviyeleme hizi 0,8 m/s’yi asmamalidir.
Durak kapilari elle agilan asansorlerde:

1) Tahrik makinasinin en blyuk dénme
hizi sebeke frekansina bagli ise, distk
hiz ile ilgili devrenin enerjilendigi,

2) Diger makinalarda ise, kilit acilma
bolgesine girildigi andaki hizin, 0,8
m/s’yi asmadigi denetlenmelidir.

c) Otomatik seviyeleme hizi 0,3 m/s’yi
asmamalidir. Ayrica:

1) Tahrik makinasinin en blytuk dénme
hizi, sebeke frekansina bagli ise, dusuk
hiz ile ilgili devrenin enerjilendigi,

2) Statik konvertorlerden beslenen
makinalarda, otomatik seviyeleme
hizinin 0,3 m/s’yi asmadigi
denetlenmelidir.




ASANSOR MAKINASININ DURDURULMASI

e 12.7 Tahrik makinasinin durdurulmasi
ve durma durumunun denetlenmesi

Asansorin Madde 14.1.2‘ye gore bir
elektrik guivenlik tertibatinin calismasi
ile durdurulmasi asagida belirtilen
sekilde yapilmalidir.

 12.7.1 Sebekeden dogrudan beslenen
alternatif veya dogru akim motorlari

Besleme, kontaklari motor devresinde
seri bagli, birbirinden bagimsiz iki adet
kontaktorle kesilmelidir. iki
kontaktérden birinin ana kontaklarinin
asansor durdugunda devreyi
acmamasi durumunda, en ge¢ bunu
takip eden hareket yonu degisiminde,
asansorin yeniden harekete gegmesi |
engellenmis olmalidir.




ASANSOR MAKINASININ DURDURULMASI

e 12.7.3 Alternatif veya dogru akim motorlarinin statik elemanlarla
beslenmesi ve kumandasi

Asagidaki metotlardan biri kullanilmalidir:
a) iki bagimsiz kontaktér motor akimini kesmelidir.

iki kontaktérden birinin ana kontaklarinin asansér durdugunda devreyi
acmamasi durumunda, en ge¢ bunu takip eden hareket yonu
degisiminde, asansorun yeniden hareket etmesi engellenmelidir.

b) Asagidaki elemanlardan olusan bir devre sistemi:
1) Devreyi butin kutuplariyla kesen bir kontaktor.

Kontaktor bobini en az her hareket yonu degisiminden 6nce devre
disi  kalmalidir. Kontaktorin birakmamasi durumunda, asansorun
yeniden hareket etmesi engellenmelidir ve,

2) Statik elemanlardaki enerji akisini kesen bir kumanda tertibati ve

3) Asansorin her durusunda, enerji akisinin kesilip kesilmedigini
kontrol eden bir denetleme tertibati.

Normal ¢calismadaki duruslarda, statik elemanlardaki enerji akisinin
kesilmesi etkili olmazsa, denetleme tertibati kontaktoriin devreyi
acmasini saglamali ve asansorun yeniden hareket etmesini engellemelidir.



ASANSOR MOTORUNUN DURUSU VE FREN BAGLANTILARI

1 : | « | ‘

ARKEL ADrive

Fd
< - =
: £ | !" B R e Kumanda Kart1
ll_ll[_zlmig I Iglplx UIVIWI E—‘/ s =] *;F =2 2 4
e L X7 K2
[ ‘ <g__~>77 °_'/'_l 11 ( Kontak Masteregi )
|| mcrim| }j D Y} = KF -] HzLI _ RH
777 ASAGI _ Rul
? (? 8 G s \ \ P2 20V 4V DC ’—K e
( B Serci Trifae AC3 - YUKARI _ RI2
<::>7 —
L1 121L3 + 220ac ¥ b 24Vde Rﬂ(whmp
®©) D : e
o O , By
5060 Hz —| _] <
/17 Toprakama = |n2v [ g |2V o
£ o 2 |ac (:“:'mﬂl_h)

Duzgun bir durus icin: ADrnive. katta sinyali geldikten sonra 1-3 s daha motoru surmeye devam etmelidir. Bu sebeple KP1 ve KP2
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BAKIM KUMANDASI

Asansorun kontrol ve bakim islemlerini
kolaylastirmak Uzere, kabin Ustliinde kolay

Bu tertibat, Madde 14.1.2‘deki elektrik glivenlik .

erisilebilir bir kumanda tertibati bulunmalidir.
tertibati ile ilgili kurallara uygun bir anahtarla
devreye alinmalidir (bakim kumandasi anahtari).
Bu anahtar, iki konumlu olmali ve yanhslikla @ 0 0
calistirmaya karsi korunmus olmalidir. Asagidaki

sartlar ayni anda yerine getirilmelidir:
a) Bakim kumandasinin devreye girmesi, su hususlari devre disi birakmalidir:

1) Otomatik makina glicl ile calisan kapilarin kumandasi dahil, normal kumandalar,
2) Elektrikli elle kumanda (Madde 14.2.1.4),
3) Yukleme rampasi hareketi kumandasi (Madde 14.2.1.5).

Asansorun tekrar normal calismaya donusu yalnizca bakim kumandasi anahtarinin
tekrar calistirilmasiyla mamkin olmalidir.

Bu devre disi birakma islemleri icin, bakim kumandasi anahtariyla sabit olarak
baglantili glivenlik kontaklari kullanilmiyorsa, bu devrede Madde 14.1.1.1e gore bir
arizanin meydana gelmesi durumunda, kabinin istenmeyen hareketlerinin
onlenmesi icin tedbirler alinmalidir.



BAKIM KUMANDASI

b) Kabinin hareketi, yanlhslikla ¢alistirilmaya karsi korunan ve hareket yonleri agikca
gosterilen bir kumanda butonuna strekli basilmak suretiyle saglanmalidir.

c) Kumanda tertibati, Madde 14.2.2‘ye uygun bir durdurma tertibatina da sahip
olmalidir.

d) Kabin hiz1 0,63 m/s'yi asmamalidir.
e) Kabinin normal hareket sinirlari asiimamalidir.
f) Asansorin ¢alismasi glivenlik tertibatina bagimli kalmalidir.

Kumanda tertibatinda, kapilarin mekanizmasina kabin Gstliinden kumanda etmek
icin yanhslikla calistirmaya karsi korunmus 6zel anahtarlar (salterler) da bulunabilir.

ikinci bir kumanda tertibati Madde 6.4.3.4’deki durumda kabininin icine, Madde
6.4.4.1’deki durumda asansor kuyu alt bosluguna veya Madde 6.4.5.6’daki durumda
platform Gzerine konabilir.

iki adet bakim kumandasinin tesis edildigi yerlerde, bir giivenlik kilidi
sistemi ile asagidakiler saglanmalidir:
g) Bir bakim kumandasi “BAKIM” konumuna alindiginda, asansor o
bakim kumandasindaki basmali butonlara basilarak hareket ettirilebilir.
h) Birden fazla bakim kumandasi “BAKIM” konumuna alinmissa;

1) Kabin, bakim kumandalarinin hicbiri ile hareket
ettirilememeli veya

2) Her iki bakim kumandasi Gizerindeki basmali butonlara ayni
anda basildigI takdirde kabin hareket ettirilebilmelidir

ikiden fazla bakim kumandasi tesis edilmemelidir




ELEKTRIKLI ELLE KUMANDA

Madde 12.5.2’ye gore, elektrikli elle kumanda
tertibati gerekiyorsa, Madde 14.1.2’ye uygun
acil durumda elektrikle calistirma kumandasi
anahtari tesis edilmelidir. Tahrik makinasi,
normal ana beslemeden veya mevcutsa yedek
bir beslemeden beslenmelidir.

Asagidaki sartlar ayni anda saglanmalidir:

a) Elektrikli elle kumanda anahtari, yanhslikla
calistirilmaya karsi korunmus butonlara
surekli basilarak kabin hareketinin kumanda
edilmesine izin vermelidir. Hareket yonleri
acikca isaretlenmis olmalidir,

b) Elektrikli elle kumanda anahtarinin
calistirlmasindan sonra, bu anahtar
tarafindan kontrol edilenler harig, her tirlu
kabin hareketi engellenmelidir.

Bakim kumandasina gecildiginde, elektrikli
elle kumanda devre disi kalmalidir;




ELEKTRIKLI ELLE KUMANDA

c) Elektrikli elle kumanda anahtarinin kendisi veya Madde
14.1.2’ye uygun baska bir elektrik anahtari asagidaki
elektrik cihazlarini devre disi birakmalidir:

1) Madde 9.8.8’e gore givenlik tertibatina monte
edilenleri,

2) Madde 9.9.11.1 ve Madde 9.9.11.2 ‘ye gore hiz
regulatorindekileri,

3) Madde 9.10.5‘%e gore yukari ydonde hareket eden
kabinin asirt  hizlanmasina karsi koruma tertibatina
monte edilenleri,

4) Madde 10.4.3.4‘e gore tamponlara monte edilenleri,
5) Madde 10.5e gore sinir glivenlik kesicilerini,

d) Elektrikli elle kumanda anahtari ve bunun basmali
butonlari, tahrik makinasinin dogrudan veya gorinti
aygitlari ile gorilebilecegi sekilde yerlestirilmelidir
(Madde 6.6.2. c)).

e) Kabin hizi 0,63 m/s’yi asmamaldir.




BAKIM KUMANDASI VE ELEKTRIKLI ELLE KUMANDA
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ASANSORDE DURDURMA TERTIBATI

14.2.2.1 Asagida belirtilen yerlerde asansori durdurmak ve asansorii, makina giicu ile
calisan kapilar dahil, hizmet disinda tutan bir durdurma tertibati bulunmalidir:

a) Kuyu alt boslugunda (Madde 5.7.3.4 a),
b) Makara dairesinde (Madde 6.7.1.5),
c) Bakim kumandasi tertibatinda (Madde 14.2.1.3 c). \ \ g

d) Kabin ustilinde, kolay erisilen bir yerde, bakim ve kontrol personeline ait giris
noktasindan en ¢ok 1 m uzaklikta. Giris noktasindan 1 m’den uzak olmamak kaydiyla,
bakim kumandasinin yakinina tesis edilen durdurma tertibati (Madde 8.15) da
kullanilabilir,

|

e) Yikleme rampasi kumandasi olan asansorlerin kabininde (Madde 14.2.1.5 i). Durdurma
tertibati, yukleme rampasi kumandasina sahip giris yerinden 1 m mesafe icerisine
yerlestirilmeli ve acik bir sekilde isaretlenmelidir (Madde 15.2.3.1),

f) Yakininda 1 m icinde dogrudan erisilebilir bir ana anahtar veya baska bir

durdurma tertibati yoksa asansor tahrik makinasinda,

g) Yakininda 1 m icinde dogrudan erisilebilir bir ana anahtar veya baska bir

durdurma tertibati yoksa deney panosunda/panolarinda (Madde 6.6).

14.2.2.2 Durdurma tertibati olarak Madde 14.1.2’ye uygun elektrik glivenlik

tertibati kullanilmahidir. Bu anahtar iki konumlu ve yanlislkla ¢alisma
konumuna getirilmeyecek bir yapida olmalidir.

14.2.2.3 Yikleme rampasi kumandasi olan kabinler haricinde kabinde

durdurma tertibati kullanilmamalhidir.




ALARM TERTIBATI

14.2.3.1 Gerektiginde disaridan yardim istemek igin,
kabin icinde kolaylikla fark edilebilir ve erisilebilir bir
tertibat bulunmalidir.

14.2.3.2 Bu tertibat, Madde 8.17.4‘te belirtilen acil
durum aydinlatma besleme kaynagindan veya
esdeger bir besleme kaynagindan beslenmelidir.

Not - Sehir telefon sebekesine baglanmasi
durumunda Madde 14.2.3.2 uygulanmayacaktir.

14.2.3.3 Bu tertibat, yardim edecek kisinin
bulundugu mahal ile siirekli iki yonlii haberlesmeyi
saglamalidir. Haberlesme sisteminin calistirilmasindan
sonra, kabinde mahsur kalan kisinin baska bir islem
yapmasina gerek olmamalidir.

14.2.3.4 Kabin ici ile acil durum ¢alismasinin
yurutuldugl yer arasinda dogrudan sesli iletisimin
mumkidn olmadigi veya asansorin seyir mesafesinin
30 m’yi gectigi durumlarda, kabin ici ile acil durum
calismasinin yurutuldugi yer arasinda Madde
8.17.4'te belirtilen acil durum kaynagindan beslenen
bir dahili telefon sistemi veya benzeri tesis edilmelidir.
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ASANSOR KUMANDA
SISTEMI

llginiz icin
tesekkiir ederiz.

SUNAN : SERDAR TAVASLIOGLU
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