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0 GIRIS
« 0.3.15 Makina mekaninda/mekanlarinda ortalama sicakligin, makine
mekaninda/mekanlarinda cihazlarin dogru ¢alismalarini saglamak

icin, bu cihazlarin yaydigi isiy1 hesaba katarak, +5 °C ile +40 °C
arasinda korundugu varsayilmistir.

« 0.3.16 Calisma alanlarina erisim yollari yeterince aydinlatiimaktadir
(Madde 0.2.5).

* 0.3.17 Yap! mevzuatinda istenen asgari gecis yollari, bakim talimatlarina
gore tespit edilen acik asansor kapisi/kapagi ve/veya asansor kuyusu
disindaki ¢calisma alanlarindaki herhangi bir koruma vasitasi ile
engellenmemektedir (Madde 0.2.5).

« 0.3.18 Bir asansor uzerinde ayni anda birden fazla kisi calistiginda,
kigilerin birbirleri ile haberlegsmesi icin yeterli iletisim araci
saglanmalidir.

« EN 81-1 Madde 0.2.5 - Musteri ile asansor firmasi arasinda asagidaki
konularda gorusmeler yapilimistir:

a) Asansorun kurallara uygun olarak kullaniimasi;
b) Cevre kosullari;

c) Insaatla ilgili problemler;

d) Asansorun kuruldugu yerle ilgili diger konular.



3 TARIFLER

ESKi YAKLASIM
Tahrik makinasi (lift machine)

Motor dahil olmak Uzere,_asansc'irijn hareket etmesini ve
durmasini saglayan makina.

Makina dairesi (machine room)

Makina veya makinalarin ve/veya ilgili donanimin bulundugu
oda.

EK A2 ILE GELEN YENI TARIFLER

Makinalar : Geleneksel olarak makine dairesine yerlestirilen
donanim; Kumanda tablosu/tablolari, tahrik sistemi, asansor
tahrik makinasi, ana anahtar/anahtarlar ve acil durum
calismasi icin vasitalar

Makine mekani : Asansor kuyusu iginde veya disinda
makinalarin tumunun veya bir bolumunun yerlestirildigi
alan/alanlar

Makara mekani : Asansor kuyusunun icinde veya disinda

makaralarin yerlestirildigi alan/alanlar 4



Madde 5.3.3 un yerine 5.3.3.
gecmistir.

Madde 5.3.3. Madde 6.3.2
ve/veya madde 6.7.1.1. de
belirtilen kurallardan bagimsiz
olarak kilavuz raylarin asili
olmasi durumunda aski
noktalari en azindan madde
G.5.1 de belirtilen yuk ve
Kuvvetlere dayanikl olmalidir.
(madde adlar1 degistigi igin )




Madde 6’nin yerine yeni Madde 6 gecmistir.
MADDE 6 MAKINA VE MAKARA ALANLARI

Eski Madde

- 6.1.1 Tahrik makinalari bunlarla ilgili techizat ve
makaralar saglam duvarlari, tavan ve kapisi
ve/veya kapagl olan ozel bir odada bulunmali ve
buraya yalnizca yetkili kisiler mudahale
edebilmelidir. (bakim, kontrol ve mudahale)

Makine veya makara daireleri asansor disindaki
bir amac icin kullanilmamalidir.buralarda asansore
ait olmayan kanallar kablolar ve diger cihazlar
bulunmamalidir.



6.1 GENEL KURALLAR

Yeni anlayis ;
e 6.1 Genel kurallar

Makinalar ve makaralar, makina ve makara mekanlarina
yerlestiriimelidir. Bu mekanlar ve bunlarla ilgili calisma
alanlari erisilir olmahdir. Bu mekanlara yalnizca yetKkili
kisilerin (bakim, kontrol ve kurtarma) erisilebilmesi icin
gerekli tedbirler alinmalidir. Bu mekanlar ve bunlarla ilgili
calisma alanlari, goz onune alinmasi gereken cevresel
etkilere karsi uygun sekilde korunmali ve bu mekanlarda
bakim/muayene ve acil durum calismasi i¢in uygun
alanlar saglanmalidir. Madde 0.2.2 (ulusal sartlar), Madde
0.2.5 ve Madde 0.3.3 e (asansor parcalari cevre sartlarina
uygun secilmelidir) bakilmalidir.

Ek O’ya bakilmahlidir.



Madde 6.3

EK O

Makina mekanlari—
Erisim (Madde 6.1) :

Madde 6.4.3

Madde 6.4.5 -

Aciklama

1 Kapilar ve imdat
kapilari § 6.3.4 ve 6.4.7
2 Makina mekanlari § 6
3 Girig § 6.2

Madde 6.5

Madde 6.4.4

Sekil 0.1 -




6.2 ERISIM (Eski “Girisler”)

6.2.1 Makina veya makara mekanlarina erisim saglayan
herhangi bir kaplya/kapaga komsu gecis yollari asagidaki
sekilde olmalidir:

a) Sabit olarak tesis edilmis aydinlatma armaturu/armaturleri
lle yeterli sekilde aydinlatilabilmedir.

b) Ozel hacimlerden gegmeye gerek kalmadan, her zaman
rahat ve guvenilir bir sekilde kullanilabilmelidir.

6.2.2 Makina ve makara mekanlarina erisim sahislar icin
guvenli olmalidir. Bu erisim tercihen merdivenlerle
saglanmalidir. Sabit merdiven konulmasinin mumkun
olmadigi durumlarda, asagidaki kurallari yerine getiren
portatif dayama merdivenler kullanilabilir:

a) Makina ve makara mekanlarina giris seviyesi,
basamaklarla (stairs) erisilebilen seviyeden en ¢cok 4 m
yukarida olmalidir.

b) Dayama merdivenler, hareket etmeyecek bir sekilde girise
tespit edilmelidir.
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6.2 ERi$iM
(Eski “Girigler’)

c) Boylari 1,50 m den buyuk olan
dayama merdivenler
yerlestirildiklerinde, yatayla arasinda
65° ile 75° arasinda bir agi olugsmali
ve kaymaya, devrilmeye elverisli
olmamalidir.

d) Merdivenin serbest genisligi en az
0,35 m, basamaklarin derinligi en
az 25 mm, dusey duran merdiven
olmasi durumunda basamaklar ile
duvar arasindaki mesafe en az 0,15
m olmalidir. Basamaklar 1500 N
yuke gore tasarimlanmalhidir.

e) Merdivenin ust ucuna yakin bir
yerde, elin kolayca ulasabilecegi
mesafede en az bir adet tutamak
bulunmalidir.

f) Merdivenin cevresinde 1,5 m yatay
mesafe icinde, merdiven boyundan
daha fazla yukseklikten dusme riski
engellenmis olmalidir.




MAKINALARIN YERLESIMI

6.3 Makina dairelerindeki makinalar (Eski)
6.4 Asansor kuyusu icindeki makinalar

- 6.4.3
- 6.4.4
- 6.4.5
— 6.4.6

Kabin icinde ve kabin ustunde calisma alanlari
Kuyu alt boslugu icinde calisma alanlari
Platform Uzerindeki ¢calisma alanlari

Kuyu disindaki calisma alanlari

6.5 Asansor kuyusu disindaki makinalar

6.6 Acl
tertibat

6.7 Ma

durum calismasi ve deney islemleri icin
ar

Kara mekanlarinin yapisi ve donanimi(Eski)
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6.4 Asansor kuyusu icindeki makinalar

6.4.1 Genel kurallar

6.4.1.1 Makina mesnetleri ve
kuyu icinde calisma alanlari,
maruz kalacaklari yuk ve
kuvvetlere dayanacak sekilde |
insa edilmelidir.

6.4.1.2 Asansor kuyularinin,
binanin dis tarafinda kismen
kapali oldugu durumlarda
makinalar ¢evresel etkilere
karsi uygun sekilde
korunmalidir.

6.4.1.3 Kuyu igerisinde bir gcalisma
alanindan diger bir calisma
alanina hareket i¢in serbest
yukseklik en az 1,80 m
olmalidir.
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6.4 Asansor kuyusu icindeki makinalar

6.4.2 Kuyu icerisinde ¢caligsma alani boyutu

6.4.2.1 Asansor kuyusu icerisinde ¢alisma alanlarinin boyutlari, techizat
uzerinde kolay ve guvenli olarak ¢alismaya imkan verecek yeterlilikte
olmalidir.

Ozellikle calisma alanlarinin Ustinde en az 2 m serbest yiikseklik olmali
ve

a) parcalarin bakim ve kontrolu icin gerekli olan noktalarda en az 0,50 m x
0,60 m’lik bir serbest yatay alan bulunmalidir.

b) kumanda panolari ve tablolarinin 6ntinde, asagidaki ozellikleri tasiyan
serbest bir yatay alan bulunmalidir:

1) Derinlik: mahfazalarin dig yuzeyinden en az 0,70 m olmalidir.

2) Geniglik: en az su degerlerden buyuk olanina esit olmalidir: 0,50 m
veya kumanda panolari veya tablolarinin toplam genisligi.

6.4.2.2 Makinalarin korumasiz donen
parcalarinin ustunde en az 0,30 m yuksekliginde
bir serbest dusey mesafe bulunmalidir. Bu
yukseklik 0,30 m‘den daha az ise, Madde
9.7.1 a’ya uygun bir mahfaza saglanmalidir.
(Sahislarin yaralanmasi)

Madde 5.7.1.1 veya Madde 5.7.2.2 'ye
bakiniz.




6.4.3 Kabin icinde ve kabin ustunde calisma
alanlari

6.4.3.1 Makinalarin bakiminin/kontrollerin kabin icinden veya
kabin ustunden yapilmasi gerekiyorsa ve kabinin bakim/
kontrolden kaynaklanan kontrolstz veya beklenmedik
herhangi bir hareketi kisiler icin tehlike olusturabiliyorsa
asagidakiler uygulanir:

a) Kabinin herhangi bir tehlikeli hareketi mekanik bir
tertibat ile engellenmelidir.

b) Mekanik tertibat hareketsiz konumda degilse (faal ise),
tum kabin hareketleri Madde 14.1.2’ye uygun elektrikli
guvenlik tertibati ile engellenmelidir.

c) Bu tertibat faal konumda oldugunda, bakim faaliyetleri
guvenli olarak yurutulebilmeli ve ¢calisma alanlari guvenli
olarak terk edilebilmelidir.
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Bakim kapi ve kapaklari kabinde ise

6.4.3.3 Bakim kapilari ve/veya kapaklari kabin
duvarinda yer aliyorsa, bunlar:

a) Gerekli isin kapinin/ kapagin icinden yapilabilmesi icin
yeterli buyuklukte olmalidir.

b) Kuyunun igine dusmeyi onlemek uzere mumkun oldugu
olcude kucuk olmalidir.

c) Kabin disina dogru agiimamalidir.

d) Anahtarsiz kapatilip kilitlenebilen anahtarli bir kilit ile
techiz edilmelidir.

e) Kilitlteme konumunu denetlemek icin Madde 14.1.2'ye
uygun elektrik guvenlik tertibati ile teghiz edilmelidir.

f) Deliksiz olmali ve kabin duvarlari ile ayni mekanik
mukavemet sartlarini saglamalidir.
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Bakim kapi ve kapaklari kabinde ise

6.4.3.4 Kabini, kabin icinden bakim kapi/kapaklari acik
olarak hareket ettirmek gerekiyorsa, asagidakiler
uygulanir:

a) Bakim kapisinin/kapaginin yakinda Madde 14.2.1.3'e
uygun bir bakim kumandasi bulunmalidir.

b) Bakim kumandasi, (Madde 6.4.3.3 €)'ye uygun elektrik
guvenlik tertibatini etkisiz kilmalidir.(Kap! kontagt)

c) Kabindeki bakim kumandasi, yalnizca yetkili kisiler
tarafindan erisilebilir olmali, kabin ustunde dururken
kabini surmek i¢in kullaniilmayacak sekilde (ornegin,
bakim kapisinin/kapaginin arkasina yerlestirilerek)
duzenlenmelidir.

d) Acikhgin kucuk boyutu 0,20 m’yi asiyorsa, kabin
duvarindaki acikhginin dis kenari ile bu acikligin on
tarafinda kuyuya tespit edilen donanimlar arasindaki
serbest yatay mesafe en az 0,30 m olmalidir.
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6.4.4 Kuyu alt boslugu icindeki calisma

alanlari
6.4.4.1 Makinalarin bakimin veya muayenesinin kuyu alt
boslugundan yapildigi ve bu islemlerin kabinin hareket
ettirmesini gerektirdigi veya bu islemler nedeniyle kabinin
kontrolsuz ve beklenmeyen sekilde hareket etmesinin
mumkun olabilecegi durumlarda, asagidakiler uygulanir:

a) Madde 5.7.3.3. b) 1) ve 2)'de belirtilenler hari¢, beyan yukune
kadar herhangi bir yukte ve beyan hizina kadar herhangi bir
hizda kabini, calisma alani tabani ile kabinin en alttaki
parcalari arasinda 2 metre serbest mesafe olusturacak
sekilde mekanik olarak durdurmak icin sabit tesis edilmis
bir tertibat bulunmalidir. Guvenlik tertibatlari disinda
mekanik tertibatlardaki geciktirme (retardation), tamponlarin
meydana getirdigi geciktirmeden fazla olmamalidir.

b) Mekanik tertibat durdurulmus kabini hareketsiz tutabilmelidir.
c) Mekanik tertibat elle veya otomatik olarak calistirilabilmelidir.

d) Kabinin kuyu alt boslugundan hareket ettirilmesinin gerektigi
yerlerde, Madde 14.2.1.3’e uygun bir bakim kumandasi
kuyu alt boslugunda bulunmalidir. 19



6.4.4 Kuyu alt boslugu icindeki calisma

alanlari

e) Kuyu alt bosluguna erisim saglayan herhangi bir kapinin anahtar
kullanarak acgilmasi, asansorun sonraki butun hareketlerini onleyen,
Madde 14.1.2°'ye uygun bir elektrik guvenlik tertibati ile
denetlenmelidir. Asansorun hareketi yalnizca asagida g) bendinde
verilen kurallar altinda mumkun olmalidir.

f) Mekanik tertibat hareketsiz konumunda degilse (faal ise), butln
kabin hareketleri Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik guvenlik
tertibati vasitasiyla engellenmelidir.

g) Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik guvenlik tertibati ile
denetlendiginde mekanik tertibat hareketli konumda ise (faal ise),
kabinin elektrik tahrikli hareketi yalnizca bakim
kumandasi/kumandalari ile mumkun olmahdir.

h) Asansorun normal igsletmeye geri donmesi yalnizca, kuyu disina
yerlestirilen ve yalnizca yetkili kisiler tarafindan erisilebilir,
ornegin kilitli pano icinde, elektrik sifirlama tertibatinin
calistiriimasi ile mumkun olmalidir.

6.4.4.2 Kabin Madde 6.4.4.1 a)’da belirtilen konumdayken,
calisma alani guvenli sekilde terk edilebilmelidir. 55
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6.4.5 Platform uzerindeki ¢calisma alanlari

6.4.5.1 Makinalarin bakimlarinin ve muayenelerinin bir platform
uzerinden yapilmasinin gerektigi durumlarda, platform;

a) sabit sekilde tesis edilmeli ve

b) kabinin veya karsi agirligin/dengeleme agirliginin hareket yolu
uzerinde ise geri ¢cekilebilmesi mumkun olmalidir.

6.4.5.2 Makinalarin bakimlarinin ve muayenelerinin kabinin veya karsi
agirligin/dengeleme agirliginin hareket yolu Uzerindeki bir platform
uzerinden yapilmasinin gerektigi yerlerde;

a) kabin, Madde 6.4.3.1 a) ve b)’ye uygun bir mekanik tertibat
kullanilarak sabitlenmeli veya

b) kabinin hareket ettirilmesinin gerektigi yerlerde, kabinin
hareket yolu,;

- kabin asagi yonde platforma dogru hareket ediyorsa, en az
platformun 2 m uzerinde,

- kabin yukari yonde platforma dogru hareket ediyorsa, Madde 5.7.1.1
b), c) ve d) bentlerine uygun olarak platformun altinda duracak
sekilde hareketli durdurucularla (tamponlu, Madde 6.5.4.5)
sinirlandiriimahdir.

(Platform ozellikleri i¢in 6.4.5.3-6 maddeleri incelenmelidir.),,



6.4.6 Kuyu d|§|ndak| gallgma alanlarl

6.4.6 Kuyu disindaki calisma
alanlari

Makinalar kuyu icerisinde
bulunuyor ve
bakimlarinin/muayenelerinin
kuyu disindan yapilmasi
amaclaniyorsa, Madde 6.1'den
farkh olarak, kuyu disinda
Madde 6.3.3.1 ( Calisma alani
yuksekligi 2 m, pano 6ni 70
cm, kurtarma alani 0,56"0,6 m)
ve Madde 6.3.3.2'ye (Gegi§ler
1,80 cm ylkseklikte, 50 cm
genislikte, hareketsiz olanlara
erisim 40 cm) uygun calisma
alanlar1 saglanmalidir. Bu
techizata erigim yalnizca
Madde 6.4.7.2'ye uygun giris
kapilari/doseme kapaklari ile
mumkun olmalidir.




6.4.7 Giris kapilari ve doseme kapaklari

6.4.7.1 Kuyu icerisindeki calisma alanlarina :
kuyu mahfazasi uzerindeki kapilardan l '!’
erisilmelidir. Kapilar ya durak kapisi olmali ya ¥
da asagidaki kurallari saglayan kapilar olmalidir.
Bu kaplilar;

a) en az 0,60 m genislikte ve en az 1,80 m
yukseklikte olmalidir.

b) kuyunun icine dogru aciimamalidir. g

c) anahtarla ¢alisan bir kilit bulunmali, bu Kilit >
anahtar olmadan tekrar kapatilabilmeli ve tekrar =
kilitlenebilmelidir.

d) kilitiyken bile kuyu icerisinden acilabilmelidir.

e) kapali konumunu denetlemek icin Madde
14.1.2’ye uygun elektrik guvenlik tertibati ile
donatiimaldir.

f) deliksiz olmali, durak kapilari ile ayni mekanik
mukavemet sartlarini saglamall ve soz konusu
bina ile ilgili yangina karsi koruma
duzenlemelerine uygun olmalidir.




6.4.7 Giris kapilari ve dogseme kapaklari

6.4.7.2 Asansor kuyusu icerisindeki
makinalara kuyu disindaki bir calisma
alanindan giris;

a) gerekli isin kapinin/doseme kapaginin icinden
yapilabilmesi i¢in yeterli buyuklukte olmalidir.

b) kuyunun igine dusmeyi 6nlemek Uzere
mumkun oldugu olcude kuguk olmalidir.

c) kuyunun icine dogru aciimamalidir.

d) anahtarla ¢alisan bir kilit bulunmali, bu Kkilit
anahtar olmadan tekrar kapatilabilmeli ve
tekrar kilitlenebilmelidir.

e) kapali konumunu denetlemek icin Madde
14.1.2'ye uygun elektrik guvenlik tertibati ile
donatiimalidir.

f) deliksiz olmali, kabin duvarlari ile ayni mekanik
mukavemet sartlarini saglamali ve s0z konusu
bina ile ilgili yangina karsi koruma
duzenlemelerine uygun olmalidir.




ORTAK OZELLIKLER

6.4.8 Havalandirma

Makina mekanlari uygun bir sekilde havalandiriimalidir. Makinalarin
elektrik donanimi yeterince iyi bicimde toz, zararli duman ve
nemden korunmalidir.

6.4.9 Aydinlatma ve prizler

Calisma alanlarinda ve makina mekanlarinda, doseme seviyesinde en
az 200 luks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit elektrik
tesisati bulunmalidir. Bu tesisatin beslenmesi Madde 13.6.1°e
uygun olmalidir.

Not - Aydinlatma kuyu aydinlatmasinin bir pargasi olabilir.

Yalnizca yetkili kisilerce erisilebilecek ve erisim noktasina/noktalarina
yakin uygun yukseklikte konulmus bir anahtar, alanlarin ve
mekanlarinin aydinlatiilmasini kumanda etmelidir.

Her ¢alisma alani igin uygun bir yere en az bir priz (Madde 13.6.2)
konulmaldir.

6.4.10 Tasima vasitalari

Makina mekanlarinda, agir donanimlarin kaldirilip tagsinmasi igin, bir
veya birden fazla, uygun sekilde yerlestirilmis, uzerlerine guvenli
tasima kapaS|teIer| yazilmis (Madde 15.4.5) metal destekler veya
tasiyici kancalar bulunmalidir (Madde 0.2.5 ve Madde 0.3.14).

(Kuyu icinde kabin aski tertibati muhakkak uygulanmalldlrf



6.5 Asansor kuyusu disindaki makinalar
6.5.1 Genel kurallar

Asansor kuyusu disinda bulunan ve ayri bir makina
dairesinde yer almayan makinalar maruz kalacaklari yuk
ve kuvvetlere dayanacak sekilde insa edilmelidir.

s VO Y il
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6.5 Asansor kuyusu disindaki makinalar

6.5.2 Makina dolaplari

6.5.2.1 Asansor makinalari, asansor disinda baska amag icin
kullanilmayacak bir dolap icine yerlestiriimelidir. Bu dolaplarda
asansor icin olanlar hari¢ herhangi bir kablo, kanal veya cihaz
bulunmamaldir.

6.5.2.2 Makina dolaplari deliksiz duvar, doseme, tavan ve
kapi/kapilardan meydana gelmelidir.

Musaade edilen acikliklar yalnizca;
a) havalandirma acikliklari,

b) asansor kuyusu ile makina dolabi arasinda asansor ¢alismasi
icin gerekli acikliklar,

c) yangin durumunda gazlarinin ve dumanin disari cikmasi icin
nefesliklerdir.

Bu acikliklar, yetkisiz kisilerce erisilebilir ise, asagidaki kurallari
saglamalidir:

a) Tehlikeli alanlara temasa karsi EN 294, Cizelge 5’e uygun
koruma seviyesi. (12<e<20 mm aralik 120 mm guvenlik mesafesi)

b) Elektrik donanimina temasa karsi en az |IP_ 2XD koruma
derecesi.

29
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6.5 Asansor kuyusu disindaki makinalar
6.5.2.3 Kapilar;

a) gerekli isin kapinin igcinden yapilabilmesi icin yeterli buyuklikte olmali,
b) dolabin icine dogru aciimamali,

c) anahtarla ¢alisan bir kilit bulunmali, bu kilit anahtar olmadan tekrar
kapatilabilmeli ve tekrar kilitlenebilmelidir.

6.5.3 Calisma alani

Makina dolabinin onunde yer alan calisma alanlari Madde 6.4.2°deki kurallara
uygun olmalidir.

6.5.4 Havalandirma

Makina dolabi uygun bir sekilde havalandiriilmalidir. Dolap, makinalarin
yeterince iyi bicimde toz, zararli duman ve nemden korunacagi sekilde
olmaldir.

6.5.5 Aydinlatma ve prizler

Makina dolaplarinin icinde, doseme seviyesinde en az 200 luks siddetinde bir
aydinlatma saglayacak sabit elektrik tesisati bulunmalidir. Bu tesisatin
beslenmesi Madde 13.6.1°e uygun olmalidir.

Kapilara yakin yerlestiriimis uygun yukseklikteki bir anahtar ile dolabin
aydinlatiimasi kumanda edilmelidir.

En az bir priz (Madde 13.6.2) bulunmalidir. =



6.6 Acil durum calismasi ve
deney islemleri icin tertibatlar

6.6.1 Asansorun tum acil durum calismalari ve gerekli | ,
dinamik deneyleri icin, Madde 6.4.3, Madde 6.4.4 ve |}
Madde 6.4.5'deki durumlarda, gerekli tertibatlar ‘
asansor kuyusu digindan tasimaya uygun olarak bir
panonun/panolarin uzerinde bulunmaldir. Bu
pano/panolar, yalnizca yetkili kigilerce erigilebilir
olmalidir.Bu husus, bakim isleminin/islemlerinin kabinin
hareket ettiriimesini gerektirdigi ve calismanin asansor
Kuyusu icinde tahsis edilmis calisma alanlarindan
guvenli olarak yapilamayacagi bakimlarda kullanilan
vasitalar igin de gecerlidir.

Acil durum calismasi ve deney islemleri icin tertibatlar
bir makina dolabi igcinde korunmuyorsa, uygun bir
mahfaza icine yerlestirilmis olmalidir.

Bu mahfaza;
a) kuyunun i¢cine dogru acilmamall,

b) anahtarla calisan bir kilit bulunmali, bu kilit anahtar
olmadan tekrar kapatilabilmeli ve tekrar
kilitlenebilmelidir.




6.6 Acil durum calismasi ve deney

iIslemleri icin tertibatlar

6.6.2 Panoda/panolarda asagidakiler
bulunmalidir:

a) Madde 14.2.3.4’e uygun bir interkom
sistemi ile birlikte acil durum
calismasi icin Madde 12.5°e uygun
tertibatlar.

b) Dinamik deneylerin yurutulmesini
saglayan kumanda tertibatlari
(Madde 6.4.3.2, Madde 6.4.4.3,
Madde 6.4.5.7 Acil durum calismasi
ve dinamik deneyler)).

c) Asagidakilerin gorunebilmesinin

|

saglanmasi i¢in asansor tahrik B 'wwnm_m_ma.‘-’t AT

makinasinin dogrudan gozlenmesi o, 10 G Bl

veya gosterge/gostergeler: /e i b

- kabinin hareket yonii,

- kilit acilma bolgesine ulasildigi
ve

- asansor kabinin hizi.




6.6 Acil durum calismasi ve deney
islemleri icin tertibatlar

6.6.3 Panolarin uzerindeki cihazlar,
cihazda en az 50 luks siddetinde
bir aydinlatma saglayacak sabit
elektrik tesisati ile | o8
aydinlatilmalidr. e

Panonun (izerine veya yakinina | A enagd S
yerlestirilmis bir anahtar, A N |k
panonun/panolarin aydinlatiimasini et | oy
kumanda etmelidir.

Bu tesisatin elektrik beslenmesi Madde
13.6.1°e uygun olmalidir.

6.6.4 Acil durum calismasi ve deney
islemleri icin pano/panolar yalnizca

........

Madde 6.3.3.1’e (pano 6nii calisma (RS PR o T T R

STl i

alanlari) uygun calisma alaninin
bulundugu yerlerde tesis
edilmelidir.



6.7 Makara mekanlarinin yapisi ve donanimi

6.7.1 Makara daireleri
Asansor kuyusu disindaki makaralar bir makara dairesine yerlestiriimelidir.
6.7.1.1 Mekanik dayanim, doseme yuzeyi

6.7.1.1.1 Makara daireleri, maruz kalacaklari yuk ve kuvvetlere dayanacak
sekilde inga edilmelidir.

Bu mekanlar, toz olusturmaya egilimli olmayan dayanikli malzemeden
yapilimalidir.

6.7.1.1.2 Makara dairesi dosemesi, sap atilmis beton, baklavali sac gibi
kaymayan bir yuzeye sahip olmalidir.

6.7.1. 2 Boyutlar

6.7.1.2.1 Makara dairelerinin boyutlari, bakim personelinin tim donanima
kolay ve guvenlik icinde ulasmasina imkan verecek yeterlikte olmalidir.
Madde 6.3.3.1 b ve Madde 6.3.3.2 ikinci ve uguncu cumleler’deki kurallar
gecerlidir.

6.7.1.2.2 Tavan altindaki yukseklik en az 1,50 m olmahidir.

6.7.1.2.3 Makaralarin ustunde en az 0,30 m serbest bosluk bulunmalidir.

6.7.1.2.4 Makara dairesinde kumanda panolari veya dolaplar mevcutsa,
Madde 6.3.3.1 ve Madde 6.3.3.2°de belirtilen kurallar bu mekanlara da
uygulanir.

6.7.1.3 Giris kapilari ve dogseme kapaklari

6.7.1.3.1 Girig kapilari, en az 0,60 m genislikte ve en az 1,40 m yukseklikte
olmall ve makara dairesinin icine dogru aciilmamalidir.



12 Tahrik makinasi

12.5 Acil durum calistirmasi

12.5.1 Kabinin, 400 N’yi gegmeyen, beyan yuku ile
birlikte, yukari yonde hareket ettiriimesi icin elle
guc uygulanma3| gerekiyorsa, tahrik makinasi, acil
durum caligtirmasi igin bir el vasitasi (¢ark) ile’
donatiimalidir. Kabini hareket ettirmek icin bu
vasita, asansorun hareketi ile harekete
gecebiliyorsa, puruzsuz, cubuksuz teker seklinde
olmalidir.

12.5.1.1 Bu vasitalar yerlerinden ¢ikarilabiliyorsa,
bunlar makina mekani icinde kolaylikla erisilebilir
bir yere yerlestiriimelidir. Bu vasitalarin hangi
makina ile ilgili oldugunun karistiriima tehlikesi
varsa, uygun bir sekilde isaretlenmelidir.

Bu vasitalar yerinden ¢ikarilabilir veya makinadan
sokulebilir ise, en geg, bu vasita makinaya
baglanacagi zaman, Madde 14.1.2'ye uygun bir
elektrik guvenlik tertibati devreye sokulmalidir.

12.5.1.2 Kabinin kilit acilma bolgesinde olup olmadigi
kolaylikla kontrol edilebilmelidir. Bu kontrol,
ornegin, aski veya hiz regulatoru halatlarina
isaretler konularak saglanabilir.
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12 Tahrik makinasi

12.5 Acil durum calistirmasi =

12.5.2 Madde 12.5.1’de belirtilen &
kuvvet 400 N'dan buyukse,
elektrikli elle calistirma igin bir §
vasita Madde 14.2.1.4’e
uygun olarak saglanmalidir.

Bu vasitalar, ilgili olduklari
makina mekaninda yer
almahdir:

— Makina dairesi (Madde 6.3), gl

— Makina dolabi (Madde | e
6.5.2) veya

— Acil durum ve deney
panolarinin tzeri (Madde 6.6)




13.4 Ana anahtarlar (salterler )

13.4.1 Butun asansorlerde, butun gerilim altindaki iletkenlerde beslemeyi
kesebilecek bir ana anahtar bulunmalidir. Bu anahtar, asansor kullanimi
ile ilgili normal sartlarda meydana gelebilecek en yuksek akimi
kesebilecek kapasitede olmalidir.

13.4.1.1 Bu anahtar asagidaki akim devrelerini kesmemelidir:
a) Kabin aydinlatmasi veya varsa kabin havalandirmasi.
b) Kabin Gstinde bulunan priz.
c) Makina ve makara mekanlarinin aydinlatmasi.
d) Makina, makara mekanlarinda ve kuyu dibinde bulunan priz.
e) Asansor kuyusu aydinlatmasi.
f) Alarm tertibati.
13.4.1.2 Bu anahtar,
a) varsa, makina dairesine,

b) makina dairesi yoksa, kumanda dolabinin asansor kuyusunda
bulundugu durumlar hari¢, kumanda dolabina veya

c) kumanda dolabinin asansor kuyusunda bulundugu durumlarda, acil
durum ve deney panosuna/panolarina yerlestirilmelidir (Madde 6. 6).
Acil durum panosu deney panosundan ayri ise, anahtar acil durum
panosuna yerlestirilmelidir.

Ana anahtara kumanda dolabindan kolayca erisilemiyorsa, kumanda
dolabinda Madde 13.4.2°deki kurala uygun bir ayirici anahtar 38
bulunmahlidir



ANA BESLEME TABLOSU
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14 Elektrik arizalarina karsi korunma,
kumandalar, oncelikler

14.2 Kumandalar
14.2.1.3 Bakim kumandasi

*

Ikinci bir kumanda tertibati Madde 6.4.3.4’deki durumda kabininin icine,
Madde 6.4.4.1°deki durumda asansor kuyu alt bosluguna veya Madde
6.4.5.6'daki durumda platform uzerine konabilir.

Iki adet bakim kumandasinin tesis edildigi yerlerde, bir ara kilitleme sistemi
Ile agsagidakiler saglanmalidir:

g) Bir bakim kumandasi “BAKIM"a anahtarlandiginda, asansor o bakim
kumandasi Uzerinde yer alan bastikca ¢alisan butonlara basilarak
hareket ettirilir.

h) Birden fazla bakim kumandasi “BAKIM”a anahtarlanmis ise;
1) Kabin, bakim kumandalarinin higbiri ile hareket ettiriiememeli
veya
2) her iki bakim kumandasi uzerindeki bastikca calisan butonlara
ayni anda basildigi takdirde kabin hareket ettirilebilmelidir.
Ikiden fazla bakim kumandasi tesis edilmemelidir.

(Butonu birakinca asansor normal bir durus sergilemelidir) 4



14 Elektrik arizalarina karsi korunma,

kumandalar, oncelikler

14.2.1.4 Elektrikli elle kumanda

Madde 12.5.2 uyarinca, acil durum elektrikli el calistirmasi icin vasitalar
gerekiyorsa, Madde 14.1.2'ye uygun elektrikli elle kumanda anahtari tesis
edilmelidir. Tahrik makinasi, normal ana beslemeden veya mevcutsa yedek
bir beslemeden beslenehbilir.

*

c) Elektrikli elle kumanda anahtarinin kendisi veya Madde 14.1.2’ye uygun
baska bir elektrik anahtari asagidaki elektrik cihazlarini devre disi
birakmalidir:

1) Madde 9.8.8’e gore guvenlik tertibatina monte edilenleri.
2) Madde 9.9.11.1 ve Madde 9.9.11.2 ‘ye gore hiz regulatorindekiler.

3) Madde 9.10.5°e gore yukari yonde hareket eden kabinin asiri
hizlanmasina karsi koruma tertibatindakileri.

4) Madde 10.4.3.4°e gore tamponlara monte edilenleri.
5) Madde 10.5°e gore sinir guvenlik kesicilerini.
d)
e)
(Regulator gergi kontagi hicbir zaman kisa devre edilmeyen bir kontaktir,

zorunlu olmadikega kilitli kontak kullaniimamalidir.)
42



14 Elektrik arizalarina karsi korunma,

kumandalar, oncelikler

14.2.2 Durdurma tertibati

14.2.2.1 Asagida belirtilen yerlerde
asansoru durdurmak ve
asansoru, makina gucu ile
calisan kapllar dahil, hizmet
disinda tutan bir durdurma
tertibati bulunmalidir:

a) Kuyu alt boslugunda (Madde
5.7.3.4 a)

*

f) Yakininda 1 m icinde dogrudan ‘
erisilebilir bir ana anahtar veya E IH“
baska bir durdurma tertibati )/
yoksa, asansor tahrik “i;
makinasinda.

g) Yakininda 1 m iginde dogrudan
erigilebilir bir ana anahtar veya
baska bir durdurma tertibati
yoksa, deney
panosunda/panolarinda
(Madde 6.6).




15 Ikaz levhalari, isaretlemeler ve isletme
talimati

15.4 Makina ve makara mekanlari
15.4.1 En az asagidaki bilgileri iceren bir ikaz levhasi:

“Asansor makinalari — Tehlike
Yetkili olmayan giremez*

Makina veya makara mekanlarina giris icin kullanilan kapi
veya doseme kapaklarinin dis yuzlerine takilmalidir.

Doseme kapaklarinin bulunmasi durumunda kullanicilari ikaz
etmek icin surekli olarak gorulebilir bir ikaz levhasi
bulunmalidir:

"Dusme tehlikesi - Kapagi kapatiniz"
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15 Ikaz levhalari, isaretlemeler ve isletme

talimati

Asagidaki madde eklenmistir.

15.4.6 Platformlar Ustiinde musaade edilen en buyuk yuk belirtilmelidir
(Madde 6.4.5.3).

15.5 Kuyu

15.5.1 Kuyu disinda bakim kapilarinin veya giris kapilarin (durak

kapilari hari¢)yakinina asagidaki ifadenin yer aldigi bir ikaz levhasi
takilmahdir:

“Asansor kuyusu — Dusme tehlikesi
Yetkili olmayan giremez”

Asagidaki madde eklenmistir.

15.5.4 Asagidakilerin bulundugu durumlarda caligtirmaya iligskin gerekli

talimatlari iceren acik bir ikaz levhasi/levhalari kuyu icinde uygun bir
yere/yerlere konulmalidir:

— Geri ¢ekilebilir bir platform (Madde 6.4.5) ve/veya hareketli
durdurucular (Madde 6.4.5.2 b);

— veya elle calisan mekanik tertibat (Madde 6.4.3.1, Madde 6.4.4.1).



Ek D

Asansor hizmete alinmadan once yapilan muayene
ve deneyler

D.2 Deney ve dogrulamalar

Asagidaki madde eklenmistir:

0) Asagidaki cihazlarin (mevcutsa),fonksiyonel deneyleri:

- Kabinin hareketini onlemek icin mekanik tertibat (Madde
6.4.3.1).

- Kabini durdurmak icin mekanik tertibat (Madde 6.4.4.1).
Guvenlik tertibatinin mekanik tertibat olarak kullanildigi
durumlara 6zellikle dikkat edilmelidir, 6rnegin, kabin, bosken
ve acil durum calistirma hizinda seyir ederken.

- Platform (Madde 6.4.5).

- Kabini sabitlemek icin mekanik tertibat veya hareketli
durdurucular (Madde 6.4.5.2).

- Acil durum calismasi ve deney islemleri icin tertibat (Madde
6.6). 48



Ek E
Periyodik muayene ve deneyler. Onemli bir degisiklik
veya bir kazadan
sonra yapilmasi gereken muayene ve deneyler

E.2 Onemli bir degisiklik veya bir kazadan sonra
yapilmasi gereken muayene ve

« deneyler

Onemli degisiklik ve kazalar, asansor teknik belge
dosyasinda Madde 16.2 ile ilgili bolume kaydedilmelidir.

10) Kabinin hareket etmesini onlemek icin mekanik
tertibat (Madde 6.4.3.1),

11) Kabinin durdurulmasi igcin mekanik tertibat (Madde
6.4.4.1),

12) Platform (Madde 6.4.5),

13) Kabinin veya hareketli durdurucularin sabitlenmesi
icin mekanik tertibat (Madde 6.4.5.2),

14) Acil durum ve deney calistirmasi icin tertibatlar
(Madde 6.6). 47



A2 BILGILENDIRMESI
BIRINCI BOLUM SONU

IKINCI BOLUMDE KUYU UYGULAMALARI
UZERINDE DURULACAKTIR.

KATILIMINIZ ICIN TESEKKUR EDERIZ

SERDAR TAVASLIOGLU
ELK. MUH.
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EGITIM SEMINERI-BOLUM 2
KUYU UYGULAMALARI

1. MOTORLARIN MONTAJI
DOGRUDAN KUYUYA TESPIT
RAYLARA TESPIT

2. RAY HESAPLARINDA EKLENECEK
KUVVETLER

SINIR KESICILERIN BAGLANMASI

KUYU YERLESIMLERI
ARKADAN AGIRLIKLI SISTEMLER
YANDAN AGIRLIKLI SISTEMLER
L KARKAS (SEMER) SISTEMLER

)

Hazirlayan : Serdar Tavashioglu Elk. Muh



MOTORUN KUYU ICINE MONTAJI
1. Dogrudan kuyu duvarina tespit

6.4.1.1 Makina mesnetleri
ve kuyu icinde calisma
alanlari, maruz
kalacaklari yuk ve
kuvvetlere dayanacak
sekilde insa edilmelidir.

1 Makinanin tasindigi
konstruksiyon’un
mukavemet hesabi

2 Konstruksiyonu
tasiyan sabitleyicilerin
hesabi




Uygulamalar

HSA Cekme Diibeli | oty

eAsansor baglantilan

Metrik Vuru

Yaka di§lerl kafas§| eKorkuluk

e ——y eKonsollar

R .
Kone Gémme isareti o eSokak lambalari
<=='|"|==p  ,celik merdivenler
Fexp = 3000 kg

HVA Kimyasal dubeli Uygulamalar

eMakine sabitleme,

-Hmwmmmn':ulmmulmumle‘iv'.'r'.‘!mnmlni‘twwwvmw.

eGecici uygulamalarda
(HIS rotlar ile),

B eCephe kaplama,
[ MM

eCarpma bariyerleri,

eMotorlarda Basustu
uygulamalarda.

Fatigue o1



Mekanik Dubel Kimyasal Dubel
Ak

Yuk dagiliminin dubelin betona

tutunmaya calistigi delik dibine yakin >Yukun tim saplama boyuna dagihmi
olmasi, betonun o bolgesindeki > dusuk kenar mesafeleri
gerilmenin kimyasal dubellere oranla > dusuk komsuluk mesafeleri

daha yuksek olmasina sebep olur.

Recommended loads Recommended loads ®: concrete C 2025 = fo cune = 25 N/mr

Standard embedment depth . ‘
Anchor size ME | M2 | M10 | M1Z | M1E | M20 Data according ETA-05/0
Tensile N,." Anchor size M3 M10 Mi2 M16
HSA [kM] 24 [ 57 | 78 | 110 [185] 251 - P -
HSA-R KN | 24 | 43 | 43 |85 |2 sar | poneleNe  HAS [kN] | 8 124 | 181 | 288
HSA-F [kN] 24 [ 43 [ 54 [ 85 [8a] 23] [Shearv, HAS [kM] | 48 T4 10,8 206
Shear V... "
Ejép, = [kN] 37 T 8a 1111 1172 [ 212 [ 235 | @) Wilh overall parhal saely faclor for achion v = 1.4, The parlial safaly facle
HEAR 10 | 52 | a1 | 112 | 2775 | 208 wading and shall be taken from rational regulations. According ETAG 001,
HSA-F [kN] 17 [ ea [ 1 [ 7e | 22| 438 vo = 1,35 for permanant actions and 45 = 1,5 for variable actions,

at With nuarall nartial safety facter for action « = 1 4 The nartial safabs fac



MOTORUN SISTEMDEN IZALASYONU
SAGLANMALIDIR




Motor baglanti lastikleri genislik
olarak halatlarin disina ¢cikmali,
boyda ise mumkun oldugunca
halat aski noktasini gecmelidir.
Aksi durumda motorun donme
ve aski kuvvetleri lastiklerde
acilma yaratacaktir.
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IZOLASYONSUZ YAPILAN MOTOR
BAGLANTILARI CIDDi SORUNLARA YOL AGAR

=X 7 - e T R [ SRl =% TR R T i TR T
b T T - : R e S T =
SR BT e S
= B 1o A . s 85,

Halat baglantilarinda
dahi izolasyona dikkat
edilmelidir
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MOTORUN KUYU i(}iNE MONTAJI
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RAY SABITLEMELERI DOGRUDAN RAYLARA ACILAN
DELIKLERE CIVATALI OLARAK YAPILMALIDIR.

Ray tirnaklari, yanlara dogru sabitleme saglar ancak dusey
yonde sabitleyici degildirler.




RAYLARDA OLUSAN KUVVETLER VE
GERILMELER




e BUKULME KUVVETI : Biikiilme kuvveti Fx mevcut yiikiin frenleme aninda,
giivenlik tertibatinin raylar1 tutarak yercekimi ivmesi etkisiyle raylara uyguladigi

kuvvettir.
Kabin i¢in Fk = [K1 .0n. (P+Q)] /N
Giivenlik tertibati olan agirliklar icin Fc= [k .gn. (P+gQ)] / n

Biikiillme gerilmesi :Biikiilme gerilmesinin hesaplanmasi i¢in “Omega” yontemi asagidaki
formiillerle kullanilir.

Kabin igin ok = [(Fk+ ka.M). @] / A

Giivenlik tertibatt olan agirliklar i¢in oc. = [(Fc+ ks.M). w] / A

(w) Omega degerleri A degerine bagli olarak, boliim sonunda verilen tablodan alinir. A
ise asagidaki formiilden hesaplanir.

A :Lk/ imin Lk:L
Imin = (I/A)l/2

o : Biikiilme gerilmesi (N/mm?)

F : Bir kabin veya agirlik kilavuz rayindaki biikiilme kuvveti (N)

ki : Darbe katsayis1 (Giivenlik tertibati ¢alismasinda agiklanmistir)

ks : Yardimci donanim i¢in darbe katsayisi

On: Yer ¢cekimi ivmesi

P : Bos kabin ve kabin tarafindan tasinan parcalarin, kiitlelerinin toplami1
Q : Beyan yiikii

g : karst agirlik dengeleme katsayisi

n : kilavuz ray sayisi

M : Yardimci donanimin kilavuz raylarda meydana getirdigi kuvvet (N)
® : Omega biikiilme katsayisi

A : Kilavuz rayin kesit alani (mmz)
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B) EGILME KUVVETIi:Asagida belirtilenlere bagh olarak kilavuz patenlerdeki
kuvvetler Fn, kilavuz raylarda egilme momentleri M, olustururlar

Fx= [K.On.(Q.Xg+P.Xxp)] / h.n
Fy= [K.0n.(Q.Yo+P.yp)] / (n.n/2)

Bu durumda egilme momenti miitemadi kiris yontemi ile hesaplanabilir.
Mm= (3 Fb. Lk) /16

My, : Egilme momenti (Nmm)
Fp : Farkh yiik durumlarinda kilavuz raylara patenler tarafindan uygulanan kuvvet (IN)
Lk : Kilavuz ray konsollar arasindaki en biiylik uzaklik (mm)

Egilme gerilmesi : Egilme gerilmesi o, , egilme momentinin (My,) , mukavemet momentine
(W) oramidir.
om=Mmn/W

om : Egilme gerilmesi (N/mm?)

My, @ Egilme momenti (Nmm)

W : Mukavemet momenti (mm?®)

Fx ve Fy kuvvetlerinin olusturdugu gerilmeler ayr1 ayri1 hesaplanir

ox= My /Wy oy=My/ W,

Om= Ox + Oy < Oem
Ayrica birlesik egilme ve basin¢ gerilmeleri ile egilme ve biikiilme gerilmeleri
hesaplanmalidir.

Gem : 1zin verilen emniyet gerilmesi (N/mmz)
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s RAYLARA GELEN  Fi=0,(G/2 + Hi4)
Id EK YUKUN F, =g,(GI2 + HI4)
HESAPLANMASI  Fa=gil(P+Q)2 + Hi4]

Fs= gnl( P+Q)/2 + H/4]

Raylara bagli olan kisimdaki en
kotl durum

Fr = 0,[GH(P+Q)/2 + H + Mo ]
Bir raya gelen kuvvet
Fr (M)=F; /3

Karsi agirlik raylarinda da ayni
yuk dikkate alinarak hesaplama
yapilmalidir.

K5 , yukari yonde frenleme
dikkate alinarak
hesaplanmalidir. 62



ASANSORDE EN TEI_jILiKELi DURUMLARDAN BIRISI
YUKARI YONDE FRENLEMEDIR.
Hesaplar bu durum goz onune alinarak yapilmalidir.




Kuyu uygulamalarinda gerekli hesaplar yapilarak ME
Yonetmeligine gore 8 kat guvenlik saglanmalidir.

MRL asansorlerde makine kancalari haricinde kabin aski
aparatlari kuyu Ustline muhakkak konmalidir. 5



DISLiSIZ MAKINALARDA TEK YONLU FREN

KU LLANILABiLiR

9.10.4 - Yukari yonde hareket eden
kabinin asiri hizlanmasina karsi
koruma tertibati:

a) Kabinde veya
b) Kargi agirlikta veya

c) Halat sisteminde (aski veya
dengeleme halati) veya

d) Tahrik kasnaginda (mesela:
dogrudan tahrik kasnagi ustunde
veya kasnagin hemen yaninda, ayni
mil uzerinde) etkili olmalidir.

9.10.5 - Yukari yonde hareket eden
kabinin asiri hizlanmasina karsi
koruma tertibati calistiginda, Madde
14.1.2°ye uygun bir elektrik guvenlik |
tertibatini devreye sokmalidir. “5




DEGISKEN GERILIMLI VEYA KADEMESIZ HIZ AYARLI
ASANSORLERDE DURUS GUVENLIGI

EN 81-1 Madde 12.7.3 - Alternatif veya Dogru Akim Motorlarinin Statik
Elemanlarla Beslenmesi ve Kumandasi

Asagidaki metotlardan biri kullaniimahdir:
- a) Iki bagimsiz kontaktor motor akimini kesmelidir.

Iki kontaktdrden birinin ana kontaklarinin asansér durdugunda devreyi
acmamasi durumunda, en ge¢ bunu takip eden hareket yonu degisiminde,
asansorun yeniden hareket etmesi engellenmelidir.

 b) Asagidaki elemanlardan olusan bir devre sistemi:
1) Devreyi butlin kutuplariyla kesen bir kontaktor.

Kontaktor bobini en az her hareket yonu degisiminden once devre disi
kalmalhdir. Kontaktorin birakmamasi durumunda, asansoriin yeniden
hareket etmesi engellenmelidir ve

2) Statik elemanlardaki enerji akisini kesen bir kumanda tertibati ve

3) Asansorun her durusunda, enerji akisinin kesilip kesilmedigini kontrol eden
bir denetleme tertibati.

Normal calismadaki duruslarda, statik elemanlardaki enerji akisinin kesilmesi
etkili olmazsa, denetleme tertibati kontaktortin devreyi agmasini saglamali
ve asansorun yeniden hareket etmesini engellemelidir.

66



DISLILI MAKINALAR ILE DOGRUDAN BAGLI
MOTORLARIN FREN HESABI FARKI

Dislili makinalarda frenlemenin hizli saft tarafinda yapilmasi ve yavas saftta
olusan momentlerin hizl safta aktarilirken statik momentin disli orani
ve dinamik momentin digli orani karesi kadar azalan bir oranda
aktarilmasi, frenleme kuvvetini azaltan etkilerdir. Ancak dislisiz bir
makinada frenleme ana saftta yapilmaktadir ve fren kuvveti agiktir Ki
dislili bir makinaya gore ¢ok yuksek olacaktir.

Fren tasarimi,

» Tek bir fren genesinin beyan hizinda ve beyan yukiunde asansoru
durdurabilme kabiliyetine gore,

» Her iki frenin beyan hizinda %125 yukli durumda alt seviyede asansoru
durdurabilme kabiliyetine gore,

hesaplanarak yapilir. Ama uygulamada genel olarak her iki cene birden
calisir.

Dikkate alinmasi gereken bir diger nokta daimi miknatisli senkron bir
motorda durus guvenligi agisindan, motorun elektriginin kesilmesinde
stator uclari kisa devre edilmektedir. Daimi miknatis ozelliginden dolayi
rotor uyarti akimi faal olan ve uclari kisa devre edilmis bir jenerator etkisi
gosteren senkron motor, ¢cok buyuk bir dinamik frenleme etkisi gosterir.

(Senkron motorlarda durus esnasinda stator uglari muhakkak kisa devre
edilmelidir) 67



DEGISKEN GERILIMLI VEYA KADEMESIZ HIZ AYARLI
ASANSORLERDE SINIR KESICILERIN KONMASI

EN 81-1 Madde 10.5.3.1 - Sinir giivenlik kesicileri;
c) Degisken gerilimli veya kademesiz hiz ayarli
asansorlerde tahrik tertibatini gecikmesiz olarak,
mesela sistemin izin verdigi en kisa slrede,
durdurmalidir.

Bu durumda asansor sinir kesici ve regulator kontagi
tesisati ayri olarak ¢ekilmeli ve bu salterlerin sinyali
invertdrin acil durus girisine girmelidir. Invertérde acil
durus egrisi ve ivmeleri tanimlanmalidir. Boylece
kontaklarin ¢calismasi durumunda asansorde zararli
olabilecek ivme ve hasarlarin onune gecilmis olur.
Ancak 1 m/s Uzerindeki hizlarda ikinci bir emniyetin
kullanilmasi uygun olacaktir. ilk salter elektriki kesici
olarak acil durus girisine baglanmasina ragmen ikinci
bir salter (guvenlik salteri) invertor ¢ikisindaki
kontaktorlerin devresini kesecek sekilde konmaktadir.
ki salter arasi mesafe kuyu Ust mesafelerine gore iki
ayri yontem kullanilarak belirlenebilir.




1. Mesafe kontrolu:
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g Durug Mesafesi
Elektriki Acll durug mesiafesl
Mekanlk durug salterl konug mesafes|

Reglilator kontag Elektrik sinir kesici birinci galter

InvertSriin acil durug girigine

Mekanlk sinir keslcl Ikincl galter

G8venllk teﬂlbptl kontag Invert5rlin gikisinda bulunan

seri bagh kontaktbrlerg,



2. Hiz kontrolu

<

Asansditin ayarkanan V4 hia

Asansériin beyan hiz

Durug Mesafesl

Hizin V4 e diismesl Igin gerekil mesafe
Elektriki Acll durugs mesafesi

ReghliatSr kontag) Elektrik sinir kesicl brincl galter

InvertSriin acll durug girigine

Glivenlik tertlbat: kontagin  Mekanlk sinir kesicl Ikincl galter

InvertSriin gikiginda bulunan
Invertriin akilh kontag: serl bagl kontakiSriere

Ananadriin hiz1 V4 hizinin &sqﬂn e Isa

Asansodriin hizi V4 hizinin altina déstl lse 70




ARKADAN AGIRLIKLI USTTEN PALANGALI
SISTEM

1. Cift tasiyicili sistem

G e
I Ay

Extrude1 of NPU 200 X 400<6>
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ARKADAN AGIRLIKLI
USTTEN PALANGALI SISTEM

Motor tavan arasi 30 cm

»d
>

Motor yuksekligi 50 cm
{ + Motor siispansiyon arasi 60 cm

»d
<«

»d
»

Suspansiyon kabin arasi 70 cm

»d

Kabin boyu 230 cm

Toplam 440 cm

12



ARKADAN AGIRLIKLI USTTEN PALANGALI SISTEM
2. Tek tasiyicili sistem

1 Motor tavan arasi 30 cm

Motor yuksekligi 50 cm
X Motor siispansiyon arasi 60 cm

I Suspansiyon kabin arasi 50 cm
Kabin boyu 230 cm
Toplam 420 cm
[T NN 1




| —
Tl ik “4z
/TR N - A

1:20

\\\\\\\

Makina Yerlegimi

SRR

R 1/ - i .
i ZE e k7

% Z

7% 7

: 7 | 7
e e |
| ; | %

| S | f
7 7

J

A

=

Kabin Yerlegimi

1:20

W/.J////////,//////////.
= '

- /Ll._

g

|
|
MG
SNANNNNNNNNWN

77 4
7 1R
.!.g é’. :J - 'ﬁé_rt_ - -
77 74
T i
: ;/:I" é | e
|



Wz //////////////// ~ ALTTAN PALANGALI
SISTEMDE KUYU OLCULERI

Motor tavan arasi 30 cm

Motor yuksekligi 50 cm
T Motor suspansiyon arasi 60 cm

* Suspansiyon kabin arasi 50 cm

Kabin boyu 230 cm

Toplam 420 cm
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Suspansiyona eklenen ikinci palanga
suspansiyonu i¢in ilave kuyu dibi
mesafesi gerekmektedir 75
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ALTTAN PALANGALI
SISTEM

Motorun kabin yaninda
kalmasi durumunda kuyu ust
mesafesinden buyuk kazang
saglanabilir.

T

. B2
\-. by

,‘ “ ﬂ: /\“

[ \

';&\



YANDAN AGIRLIKLI SISTEMLER
2. Dogrudan suspansiyona bagh sistemler

Kablnh alanl ¢ 1,06 me




_ ALTTAN VE USTTEN DOGRUDAN
SUSPANSIYONA BAGLANMIS PALANGA
SISTEMLERI




L KARKAS SISTEMLER
(SEMER TiPI)

Hem yandan hem
arkadan agirhikh
sistemlerde
kullanilabilirler, raylarin
bir yerde toplanmasi
dolayisiyla (kuyu
kenarlarindan) yer
kazanci saglanir. Kabinin
motoru gecebilmesi
sayesinde ¢cok dusuk
kuyu ustu mesafelerde
bile guvenli uygulanma
imkani sunabilirler. Her
iki tur makine, direk aski
veya palangal olarak
uygulanabilir. :



A2 BILGILENDIRMESI
SEMINER SONU

SERDAR TAVASLIOGLU
ELK. MUH.



